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  : راهنماي استفاده از نرم افزار * 
  . همراه دستگاه نصب كنيد  CDرا از مسير زير و از  PM Designerپس از انجام اتصالات دستگاه ، نرم افزار 

CD Drive : \ Software \ PM_Ver1.2.66 
  . را اجرا كنيد  TD-1525اين نرم افزار به منظور مانيتور و انجام تنظيمات دستگاه طراحي شده است پس از نصب نرم افزار از مسير زير ، فايل 

Product \ TD-1525 \ HMI Panel Master TD-1525 \ TD-1525 
  . محصولات شركت باز ميشود دنبال كنيد  CD كه در  Auto Runتوسط فايل  مسير فوق را از طريق پنجره اصلي باز شده

كليك  On-lineسپس روي گزينه  كليك كنيد ،  Openآدرس فوق را انتخاب كرده و روي  Look inو در قسمت  كليك كنيد Openروي دكمه  ، در مسير فوقبه منظور اجراي فايل باز شده 
در صورتي كه تنظيمات پورت سريال كامپيوتر و .  كليك كنيد Runپورت سريال كامپيوتر خود را كه به دستگاه متصل نموده ايد انتخاب كنيد و در پايان روي دكمه  Link1كرده و از قسمت 

  . شوند  باز شود و پارامترهاي اندازه گيري شده توسط دستگاه نمايش داده Errorباشد بايد پنجره زير بدون  درستTD-1525 دستگاه 

  
  

  . در پنجره تنظيمات مي توان تنظيمات مورد نظر را انتخاب نمود . باز مي شود )  2شكل( پنجره تنظيمات  Settingبا كليك روي دكمه 
  

  
  .تنظيمات لازم را انجام داد كليك روي دكمه هاي سمت راست پنجره هاي مربوطه باز شده و مي توان با 
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  : تنظيمات پورت سريال 
  . باشد  57600b/sالي  2400b/sنرخ انتقال ديتا مي تواند بين . باشد  247 الي 1آدرس دستگاه مي تواند بين 

  .كليك كنيد  Down Loadپس از انجام تنظيمات بايد روي دكمه : نكته 
  

  
   

  : خارجي  CTو PTتنظيمات مربوط به 
 . قرار داد  5را برابر  CT Outputباشد بنابراين بايد مقدار  5Aمورد استفاده بايد  CTخروجي : نكته 
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   : تنظيمات مربوط به نوع سيم بندي 

  . مي توان نوع سيم بندي را انتخاب نمود  هروي دكمه مربوطبا كليك 
  

  
  

   : كاليبراسيون ورودي هاي ولتاژ و جريان و ضريب قدرت 
  . كليك كنيد  Calibrationبراي ورود به اين صفحه در پنجره اصلي روي دكمه 

  . زماني كه كاليبراسيون دستگاه به هر علتي درست نباشد و يا دقت اندازه گيري مناسب نباشد مي توان دستگاه را كاليبره نمود 
  . براي انجام كاليبراسيون ورودي ها به ترتيب زير عمل مي كنيم 

  . يك ولتاژ ثابت و مشخص به ورودي دستگاه اعمال مي كنيم  – 1
  . وارد مي كنيم  Real Vرا در قسمت  مقدار ولتاژ ورودي – 2
  . كليك مي كنيم  Calibrationروي دكمه  – 3

  . نيز مانند ولتاژ انجام مي شود  PFكاليبراسيون جريان و : نكته 
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  : و كنترل دستگاه از طريق نرم افزاري  PLCارتباط با * 

ترها و پارامترهاي سو يا هر دستگاه ديگري ارتباط دهيم و از طريق پورت سريال دستگاه به پارامترهاي آن دسترسي پيدا كنيم بايد با برخي از رجي PLCزماني كه بخواهيم دستگاه را با 
  . آشنا باشيم  ModBusدستگاه آشنا باشيم و همچنين مختصري راجع به پروتكل 

  : پارامترهاي دستگاه رجيسترها و
 Type Net Address Register Name توضيحات

id  1525 )يا   ( 1520دستگاه   U-int 40001 id 

 U-int  40002 Serial  شماره سريال دستگاه

 Float 40003 Hard Version  شماره نسخه سخت افزار دستگاه

 Float  40005 Soft Version  شماره نسخه نرم افزار دستگاه

 TIKA Array(U-int) 40007 Factory Name(2)نام كارخانه 

 Float 40009 Vrms  ولتاژ موثر اندازه گيري شده

 Float 40011 Irms  جريان موثر اندازه گيري شده

 Float 40013 VA  توان ظاهري اندازه گيري شده

 Float 40015 Watt  توان اكتيو اندازه گيري شده

 Float 40017 VAR  توان راكتيو اندازه گيري شده

 Float 40019 PF  ضريب قدرت

 Float 40021 Phase(φ)  اختلاف فاز بين ولتاژ و جريان

 Float 40023 Frequency  فركانس

 U-int  40025 Error  خطاي رخ داده

       

 U-int  40044 Instruction  رجيستر دستوالعمل) 1(

 Float 40045 Read V  اين پارامتر براي كاليبراسيون ولتاژ استفاده مي شود 

 Float 40047 Read I اين پارامتر براي كاليبراسيون جريان استفاده مي شود 

 Float 40049 Read PF استفاده مي شود  PFاين پارامتر براي كاليبراسيون 

 U-int  40051 Wiring  نوع سيم بندي را مشخص مي كند

 U-int  40054 Address  )آدرس پورت سريال(آدرس دستگاه در شبكه 

 U-int  40055 Baud Rate 57600=6 , 38400=5 , 19200=4 , 9600=3 , 4800=2 , 2400=1                                 انتقال ديتانرخ 

 none , 1=even , 2=odd U-int  40056 Parity=0                                                                                         نوع بيت توازن

 U-int  40060 CT Input  خارجي CTمقدار ورودي 

 U-int  40061 CT Output خارجي CTمقدار خروجي 

 U-int  40062 PT Input خارجي PTمقدار ورودي 

 U-int  40063 PT Output خارجي PTمقدار خروجي 

 : رجيستر دستورالعمل ) 1(

شرح دستورهاي قابل اجراي توسط اين . اما با مقدار دادن به اين رجيستر يك دستور انجام مي شود و سپس مقدار آن دوباره صفر مي شود مقدار اين رجيستر در حالت عادي صفر مي باشد 
  .رجيستر طبق جدول زير مي باشد 

  توضيح  عملكرد  )دسيمال(مقدار
10 Restart اين كد باعثRestart )شدن دستگاه مي شود)خاموش و روشن  

20 CAL_v  اين كد ولتاژ را بر اساس مقدار ولتاژ ورودي و عدد ريخته شده درReal V كاليبره مي كند  

21 CAL_A ورودي و عدد ريخته شده در جريانرا بر اساس مقدارجرياناين كدReal I كاليبره مي كند 
80 CAL_P اين كدPFضريب قدرت ورودي و عدد ريخته شده دررا بر اساس مقدار Real PF كاليبره مي كند    
100 Factory Reset  اين كد تنظيمات دستگاه را به حالت تنظيمات كارخانه باز مي گرداند  

110 Default Calibration اين كد كاليبراسيون انجام شده توسطMenu  را پاك مي كند و از ضرايب كاليبره انجام شده توسطHMI استفاده مي كند  

30 Save  
، نوع سيم  CTو  PTذخيره مي كند كه اين پارامترها شامل مقادير  EEpromپارامترهاي تنظيمي دستگاه را درهاين كد كلي

  مي باشد Address  ،Baud Rate  ،Parityبندي ، 

12 Read پارامترهاي تنظيمي را مجدداً ازهاين كد كليEEprom خوانده و در پارامترهاي مربوطه قرار مي دهد  
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   Modbusمختصري راجع به پروتكل 

پاسخ است كه  روش تبادل اطلاعات بصورت درخواست و. وجود دارد   Slaveو چندين   Masterيك Busشود، در هر دو سيمه روي پورت سريال استفاده مي  Busدر اين پروتكل از يك  
  .به شرح زيراستكدهاي درخواست اصلي 

Read  Holding  Register 03  
Read  Input  Register04  
Write  Single  Register06  
Write  Multiple  Register16  

 
Read  Coils 01  
Read  discrete  InPuts02  
Write  Single  Coil05  
Write  Multiple  Coils15  

 
   :مثال

 .كنيمبراي دستگاه ارسال مي PLCبخوانيم، براي اين كار فريم زير را توسط  PLC را توسط اين پروتكل و از طريق  (0020) 40021 آدرسخواهيم مي  

01 03 00 14 00 02Farme:

Slave Address Function Starting Address Hi Starting Address Lo Number of Register Hi Number of Register Lo CRC16 Hi CRC16 Lo

CRC  
Slave Addreee : آدرس دستگاه  

Function :كد درخواست كه از جدول فوق استفاده شده است.   
Starting Address  : 0020آدرس شروع محل خواندن كه مربوط به آدرس رجيسترهاي داخلي دستگاه است، در اينجا آدرس Decimal  :  0014  Hex است.   

Number of Register Hi : با فرمت پارامتر 1تعداد رجيسترهاي مورد نظر كه در اينجا تعداد Float  0002رجيستر مدنظر است    2يعني  Decimal  :  0002 Hex 
CRC16 : كد خطايCRC  

  .شودارسال مي PLCزير به   Frameپاسخ ميدهد   PLCدر حالت پاسخ كه دستگاه به 

  
Byte Count  :تعداد بايت هاي ديتاي ارسالي است. 

 .تر شودكمكاراكتر    3.5فريم نبايد از  دوو فاصله بين  بيشتر كاراكتر  1.5بايت نبايد از  دوفاصله بين : نكته

 


