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  )1.2نسخه ( رطوبت و دما پیشرفتهترانسمیتر   دفترچه راهنماي

 TM-1230 

  

  شرکت مهندسی تیکا
  هاي اندازه گیري کمیت هاي برق ، وزن ، دما ، رطوبت و ارائه دهنده خدماتتولید کننده دستگاه

  ..،  PLC   ،HMI  ،Indicator  ،Transmiter  اتوماسیون صنعتی در زمینه 

 

  : سایر محصولات

  جانکشن باکس 
  TD-1000نمایشگر وزن 
 ) Revere , Zemic , Bongshin( انواع لودسل 

   TD - 1520آمپر متر تکفاز  –ولتمتر 
   TD - 1540آمپر متر سه فاز  –ولتمتر 

   TD - 1525)  نمایشگر( واتمتر تکفاز 
     TM – 1510ترانسمیتر کمیت هاي برق تکفاز 

  TM – 1530ترانسمیتر کمیت هاي برق سه فاز 
  ترانسمیتر رطوبت و دما

      TD 1200 72*36ترموستات 
   TM – 1450ماژول خروجی آنالوگ  TM – TMP8کاناله دما  8ترانسمیتر 

   TM – 1470ماژول ورودي آنالوگ 
    TM 1410خروجی دیجیتالی  –ماژول ورودي 
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     بخش اول
 

  معرفی

-درمحدوده  دما و %100~0درمحدوده  رطوبت گیري اندازه به قادر سوئیس ساخت شده کالیبره سنسور یک توسط)  TM-1230 (رطوبت و دما  ترانسمیتر دستگاه

40~123.8°c امکان  واین دستگاه داراي ساعت و تقویم داخلی  .نقطه شبنم را دارد رطوبت و دما قابلیت اندازه گیريگیري  اندازه علاوه براین دستگاه . باشد می
  .باشدکه قابل سفارش می باشدمی MMCثبت اطلاعات دستگاه روي 

  :ي دستگاههاورودي
 کانال 4( ورودي دیجیتال( 

  ورودي دما با سنسور هوشمندSMT 160  )4 کانال( 

. است شده بینی پیش دستگاه این در خروجی نوعمنظور سه  این براي . شد کامپیوترمتصل ترمینال و PLCمیترها،  ، نمایشگرها انواع به توان می دستگاه این توسط
  :باشندشکل زیر قابل سفارش میبه  ي دستگاههایخروج

 کانال 8(  ترانزیستوريدیجیتال   خروجی( 

 5~0 آنالوگ خروجیV 10~0 یاV  20~0یاmA )2 کانال( 

  خروجی سریالRS485  با پروتکلModbus / RTU 

  
 .این دستگاه با نمایشگر و یا بدون آن قابل سفارش است

  

  ها ویژگی
 داراي ساعت و تقویم داخلی 
  1دارايGB  حافظهMMC/SD 
  قابل اتصال بهPC , HMI , PLC  و ... 

 وگراف گزارش تولید  جهت کردن ورکورد سازي ذخیره امکان 
 ها در دو فرمت قابلیت ثبت فایل.txt  و.csv 
  توسط پورت  چندین دستگاهامکان شبکه کردنRS485  رويBUS دو سیمه 
 هاافزار کامپیوتري براي انجام تنظیمات و مانیتورینگ و کنترل خروجیداراي نرم 
 کامپیوتر توسط آنالوگ شده وخروجی مقدار قرائت براي افزاري نرم کالیبراسیون امکان 

  

   موارد استفاده
  اتوماسیون صنعتی* 
  اتوماسیون خانگی* 
  کشاورزي وصنایع گلخانه* 
  مرغداري*
  صنایع غذایی* 
  نان پخت صنایع* 
    انبارها *
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  بلوك دیاگرام

 

  شرح محصول
علاوه بر این قابلیت  .گیري نقطه شبنم در این دستگاه وجود دارداندازه امکانهمچنین  .باشدگیري دما و رطوبت میبراي اندازه این دستگاه یک ترانسمیتر

ین اهاي خروجی .باشدکانال خروجی آنالوگ می 2و ) به صورت ترانزیستوري(کانال خروجی دیجیتال  8ورودي دیجیتال،  کانال 4ا، کانال دم 4اضافه کردن 
  .تواند از هر یک از پارامترهاي دستگاه فرمان بگیرددستگاه قابل برنامه ریزي است و می

 1همچنین امکان رکورد اطلاعات و ذخیره آن روي کارت حافظه. مکان تنظیم کردن آنها وجود داردداخلی و ا) میلادي/شمسی(در این دستگاه ساعت و تقویم 
  .ذخیره خواهند شد 3و یا اکسل 2با انجام تنظیمات مربوط به رکورد اطلاعات، پارامترهاي مورد نظر شما در یک فایل با فرمت متنی. وجود دارد

را  Dataارتباط داد و توان چندین دستگاه را توسط دو رشته سیم به صورت شبکه میتعبیه شده روي این دستگاه  Modbus-RTU (RS485(توسط پورت 
   .قرار داد... و  PLC  ،Indicatorو یا در اختیار  کرده کنترلو  مانیتورینگ

 هايخروجیتوانید تعیین کنید که به عنوان مثال می. ه ریزي کنیدهاي آن را برنامها و خروجیتوانید ورودياین ترانسمیتر قابل برنامه ریزي بوده و شما می
  :دستگاه با توجه به یکی از پارامترهاي زیر فرمان قطع یا وصل بگیرد دیجیتال

 )دما، رطوبت، شمارنده ورودي دیجیتال(گیري شده در ورودي پارامترهاي اندازه -

 وضعیت ورودي دیجیتال -

                                                                            

1 MMC 
2 .txt 
3 .csv 
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 خارجی Masterاز طریق پورت سریال و توسط  -

 هاي سفارشیمقایسه کننده -

  :را از طریق پارامترهاي زیر انجام داد هاي آنالوگخروجیتوان کنترل همچنین می
 )دما، رطوبت، شمارنده ورودي دیجیتال(گیري شده در ورودي پارامترهاي اندازه -

 خارجی Masterاز طریق پورت سریال و توسط  -
  

 توسط پورت سریال و بوسیله نرم افزار انجام دادتوان تمامی تنظیمات دستگاه را می  . 
 220توان با تغذیه این دستگاه را میV – AC  24و یا با تغذیهV – DC سفارش داد . 

 
 .کندگیري میاین سنسور یک سنسور دیجیتالی است که یک کانال دما و یک کانال رطوبت را با دقت بالا اندازه: سنسور رطوبت و دما -1

  
افزار مشاهده توانید توسط نرمها را میوضعیت ورودي. باشدمی 30v~8هاي دیجیتال به صورت ایزوله و محدوده ولتاژ ورودي ورودي: ورودي دیجیتال -2

 .افزاري ریست کردتوان به صورت نرمرا می شمارندهدر نظر گرفته شده است، این  شمارندهبراي هر کانال ورودي دیجیتال یک  .نمایید

  
ورودي پس از محاسبات و پردازش گیري شده از مقادیر اندازه. باشندمی SMT160سنسورهاي دماي این دستگاه سنسور هوشمند :  SMT160سنسور دما -3

  .باشندها میقابل تنظیم براي فرمان دادن به خروجی Setpointهر کانال دما داراي . باشدصورت سریال قابل دسترس میبه 
  باشدمتر قابل افزایش می 20سنسورها تا طول کابل این.  

  
قابل  Mod Bus – RTUپروتکل  پاسخبا روش درخواست و  RS485در این حالت اطلاعات و تنظیمات دستگاه از طریق پورت سریال  :خروجی سریال -4

 ID، دماي هر کانال، هاي دیجیتالخروجی وضعیت ورودي و ،مقادیر رطوبت و دما: اطلاعات قابل خواندن در این مد بعنوان مثال شامل .دسترسی است
  .باشددستگاه، نسخه نرم افزار و سخت افزار و غیره می

. باشدمشخصات ارتباطی، پارامترهاي کالیبراسیون، پارامترهاي خروجی آنالوگ، پارامترهاي ورودي و خروجی دیجیتال و غیره می: پارامترهاي تنظیمی شامل
از طریق  Busها روي اطلاعات و پارامترهاي تنظیمی داراي یک آدرس منحصر به فرد بوده و کاربر با قرار دادن این آدرس در این حالت هر یک از متغیرهاي

  .ها در جدول راهنماي دستگاه آورده شده استلیست این آدرس. کندبه محتواي آنها دسترسی پیدا می MudBus – RTU پروتکل
  

هاي دیجیتال به چه صورتی و از نتیجه چه عملیاتی صادر شود، بنابراین یکی از دو کنید که فرمان خروجیتوانید تعیین شما می :خروجی دیجیتال -5

 :آوردوضعیت زیر را پیش می

a( فرمان گرفتن از پورت سریال 
b(   فرمان گرفتن ازDevice )گیري شده دستگاهاز پارامترهاي اندازه( 

  
هاي آنالوگ به چه صورت و از نتیجه چه عملیاتی صادر شود، بنابراین یکی از دو وضعیت کنترل خروجیتوانید تعیین کنید که شما می :خروجی آنالوگ - 6

  : آوردزیر را پیش می
a( پورت سریال  طریق از کنترل)خروجی آنالوگ کنترل مستقیم ( 

b( طریق از کنترل Device ) کندخروجی آنالوگ استفاده می کنترلدستگاه براي  گیري شدهاندازهاز پارامترهاي ( 
 

 .کنندها مقایسه میSetpointرا با  Dataها مقادیر مقایسه کننده. دو دسته مقایسه کننده در نظر گرفته شده است در این دستگاه :مقایسه کننده -7

a( عمومی  هايمقایسه کننده)هاورودي( 

هاي تنظیم Setpointگیري شده را با ها پارامترهاي اندازهمقایسه کننده .یک مقایسه کننده در نظر گرفته شده است دستگاه به ازاي هر ورودي
 .گذارندشده مقایسه کرده و نتیجه را در یک بیت در اختیار می

b( هاي سفارشی مقایسه کننده  
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این دسته از مقایسه  .توانید ورودي آن را انتخاب کنیدکه شما می. نیز در دسترس شما قرار دارد سفارشی مقایسه کننده 16 در این دستگاه
توانید نتیجه حاصل از مقایسه را روي با تعیین ورودي و حد بالا و پایین براي مقایسه کننده، می. باشندمی Wordو  Floatها در دو نوع کننده

  .ها استفاده نماییدهاي مربوطه مشاهده کرده و از آنبیت

 گذاردهاي سفارشی نتیجه مقایسه را به دو صورت مقایسه وابسته و مقایسه باندي در اختیار میمقایسه کننده. 

  ها و یا براي کاربردهاي مورد نظر در برنامه توانید، براي فرمان دادن به رلههاي مقایسه کننده میاز بیتPLC  وHMI  استفاده کنید... و. 

 فنی مشخصات

  

  

  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

  کد سفارش دستگاه 
  :این دستگاه به صورت پایه داراي امکانات زیر است

 سنسور رطوبت و دما با غلاف*

  RS485پورت سریال *

 کانال ورودي دیجیتال4*

 کانال خروجی دیجیتال    8*
 

 :باشدسفارش دستگاه به شرح زیر میکد 

  
 

  
   

  2AO:                       کانال خروجی آنالوگ2
  2AOS:             کانال خروجی آنالوگ ایزوله2
 

  تغذیه
AC:   110~240V Ac (Switching)  
DC:   24V DC – Non Isolated  
DCS: 24V DC –Isolated 

  

  :RTC           ساعت و تقویم و کارت حافظه   

 Seg (                :DIS-7دو ردیف ( نمایشگر 
  

 4SMT:ما                          کانال ورودي د4
  

TM - 1230  

  :سنسور رطوبت و دما
 SHT11) ساخت سوئیس(  نوع سنسور
  0C~123.8 0C , 0~100%RH 40-  گیريرنج اندازه

± c @ 25°c°0.5 ±  دقت  0.9°c(0°c − 40°c) 
 (to 80%RH 20)ܪܴ ±3%

±   ,   c°0.04 ±  درجه تفکیک  ܪܴ 1%

 30s~5  زمان پاسخ دما
 8s  زمان پاسخ رطوبت

  
  :SMT160ورودي سنسور 

  0C~130 0C 30-  محدوده دما
  0C 0.7  گیري       خطاي اندازه

  
 

  :ورودي دیجیتال
  30v DC~8  محدوده ولتاژ ورودي

  1Kv DC  ایزولاسیون
 Hz 100  حداکثر فرکانس ورودي

  

  
  :خروجی دیجیتال

 28v DC – 200mA~8  خروجی ترانزیستوري
              

  :مشخصات ارتباطی
  Boud Rate: 2400~57600  با RS485پورت ارتباطی 

  ModBus-RTU  پروتکل ارتباطی       

  220v AC – 50~60Hz                                                          :تغذیه
  Or  
24v DC 

  

  :خروجی آنالوگ
 10v~0قابل تعریف در محدوده   خروجی ولتاژ

 20mA~0قابل تعریف در محدوده   خروجی جریان
 12Bit  درجه تفکیک

 5mSec  )%90~%10(زمان پاسخ خروجی 
  

  :شرایط محیطی
 0C~60 0C 10-  دماي عملکرد

 0C~85 0C 20-  دماي نگهداري
 %90~%30  رطوبت

  
  mm 66 * 105 * 220                                     :    ابعاد دستگاه جعبه

            



TIKA Engineering Co. (LTD)                                                                    شرکت مهندسی تیــــکا  

8 
 

Ver1.2 

  بخش دوم

  خطر و احتیاط
a( خطر آسیب دیدن دستگاه :  

 دستگاه نبایستی مسئول مشکلات ناشی از عدم عملکرد صحیح در غیر اینصورت سازنده این . این وسیله بایستی توسط متخصصان مربوطه نصب گردد
 . وسیله تلقی گردد

 فرمائید خودداري جدا سنسور پروب پوش در کردن باز از . 

 کوتاهی  قبل از هر کاري از قطع برق مطمئن شده و سپس شروع به نصب و برقراري اتصالات نمائید و همواره اتصالات را چک کنید تا لختی و یا اتصال
 .خ نداده باشدر

  و اطمینان حاصل کنید که جعبه محکم درجاي خود قرار گرفته است ببندیدقبل از راه اندازي و اعمال ولتاژ به دستگاه درب و پوشش جعبه را. 

 همواره دستگاه را با ولتاژ تغذیه نامی راه اندازي کنید . 
  

b( ل از استفاده از دستگاهبق:  
  . محتویات این کتابچه راهنما را بدقت بخوانید قبل از هر گونه اتصال و نصب دستگاه

  . کنترل نمایید دریافت دستگاه هنگامموارد زیر را به 
 بسته بندي جعبه از شرایط مناسبی برخوردار باشد . 

 کالا در هنگام حمل و نقل آسیب ندیده باشد . 

 بسته بندي حاوي محصول به همراه ترمینال نصب شده بر روي آن باشد. 

 CD  که شامل نرم افزار و راهنماي استفاده استهمراه . 

  .قبل از اتصال تغذیه ورودي، از مطابقت ولتاژ ورودي با محدوده مجاز ولتاژ دستگاه اطمینان حاصل نمایید :توجه

  نصب و اتصالات
i.   نصب :  

  .شودنصب می دیواراین دستگاه بر روي 
ii.  اتصالات :  

هاي دستگاه با توجه به کد دستگاه قسمت مربوطه در این اما براي اتصالات ورودي خروجی. باشدیکسان میها اتصالات تغذیه و شبکه در تمامی دستگاه
  .بخش را مطالعه نمااید

  : اتصال تغذیه -1
  . باشد 24VDCیا  220VACتواند تغذیه می

  توجه فرمایید هاترمینالبه برچسب روي براي اتصال تغذیه.  

  

 میتوان چندین دستگاه را با هم شبکه نمودتوسط این پورت  : RS485  اتصال -2
  از طریق دو ترمینال در دسترس قرار گرفته است  RS485سریال پورت 

  ترمینال داخل جعبه  –الف 
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  اتصال سیم هاي پورت سریال به این ترمینال به شکل زیر استمراحل ) : کانکتور نظامی  (ترمینال بیرون جعبه  –ب 

  کنید از محل خود جداکانکتور را 
  را بچرخانید تا قسمت فلزي و پلاستیکی از هم جدا شوند) مشکی رنگ ( بخش پلاستیکی 
  سیم هاي پورت سریال را به محل تعیین شده در شکل زیر لحیم کنید 

  
  220در صورتی که دستگاه در انتهاي شبکه قرار داشته باشد از مقاومتΩ شوداستفاده می. 

 

  . شوندشکل زیر به هم وصل میهاي تحت شبکه مطابق دستگاه

  

  : SMT 160سنسور دیجیتالی  ورودي -3
  : شوندباشد که مطابق شکل زیر به دستگاه وصل میمی SMT160 سنسور این دستگاه
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 :ورودي دیجیتال -4

  .باشددر دسترس می NPNبصورت  هاورودي

Vdc

NPN

In 3

In 2

In 1

GND

+15V +15V

In i
3.3 k

In 4

8

7

6

5

4

3

In 3

In 2

In 1

GND

+15V +15V

In i
3.3 k

In 4

8

7

6

5

4

3

 

  30 ~ 8محدوده ولتاژ وروديVdc باشدمی. 
 بجاي استفاده از تغذیه بیرونی می توان از تغذیه داخلی استفاده نمود . 
   : دیجیتال خروجی -5

ها مانند نحوه اتصال خروجی. کنند و به تغذیه بیرونی احتیاج دارندعمل می Sinkها بصورت این خروجی .باشدها به صورت ترانزیستوري قابل سفارش میخروجی
  .باشدمی شکل زیر
   28 ~ 8محدوده تغذیهVdc  200  و جریان هر خروجی برابرmA باشدمی   . 
 توان از تغذیه داخلی استفاده نمودبجاي استفاده از تغذیه بیرونی می . 

 

Tr Output

VDC

Com

Out

VD

out1Load1

out2

out3

out4

out5

out6

out7

out8

Load2

Load4

Load5

Load6

Load7

Load8

Load3

com

VD
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  :خروجی آنالوگ - 6
    :گیردابق شکل زیر انجام میطاتصال خروجی آنالوگ م

 

  جامپر مربوطه را در محل خود و طبق شکل فوق قرار دهید) ولتاژ یا جریان ( براي انتخاب نوع خروجی 

 :به صورت شکل زیر است TM-1230دیاگرام سیم بندي دستگاه ترانسمیتر 

  

2 5. 3

2 6. 8

RH%

ºC

Set

D-
D+
G

GND-A
AO2

GND-A
AO1

18
17
16
15
14
13
12
11
10
9

21
20
19

1
2
3
4
5
6
7
8

220 VAC

V-Out
Com

In4
In3
In2
In1

+5V
GND

T4
T3
T2
T1

out1
out2
out3
out4
out5
out6
out7
out8
com
VD
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   بخش سوم

  افزارراهنماي استفاده از نرم 
  HMI PanelMaster TM-TD-1230روي فایلسپس . نماییدهمراه دستگاه است را نصب  CD، که در Panel Masterپس از انجام اتصالات دستگاه، نرم افزار 

در این . کلیک کنید Runرا انتخاب کرده و روي گزینه  On-Lineشود اي که باز میدر پنجره .بل کلیک کرده و آنرا اجرا نماییدقرار دارد دا  Exampleدر که در فول
 با زدن هر یکتوانید شما میشود که باز می) پنجره اصلی(اي بعد از برقراري ارتباط سریال در پنجره. حالت باید ارتباط سریال بین کامپیوتر و دستگاه برقرار باشد

را مشاهده  دستگاهو کد  افزار و نسخه سخت افزار، نسخه نرمدستگاه متصل شده به کامپیوتر IDتوانید در این صفحه شما می. شویدکلیدها وارد پنجره مربوطه  از
  .نمایید

  

 

شرکت باشد و شما درصورت بروز مشکل و یا خرابی و یا هر گونه سوال درمورد دستگاه باید این کد را به اید داراي یک کد میدستگاهی که شما تهیه کرده :توجه
  .توانید مشاهده کنیداین کد را در صفحه اول نرم افزار دستگاه می .اعلام کنید سازنده

  

  : هاي مختلف نرم افزار به چند نکته زیر توجه کنیدقبل از معرفی بخش
هاي ورودي مربوط به شمارنده intمربوط به دما و رطوبت و نوع  signed intدر نظر گرفته شده که نوع   , signed intintبالا و پایین دو نوع  Setبراي  :1نکته 

  . باشددیجیتال می

 

این دسته از مقایسه  .دباشمی قابل تنظیم هاي سفارشیاین مقایسه کننده ورودي. سفارشی در نظر گرفته شده است مقایسه کننده 16 در این دستگاه: 3نکته
هاي مربوطه توانید نتیجه حاصل از مقایسه را روي بیتبا تعیین ورودي و حد بالا و پایین براي مقایسه کننده می .باشندمی Wordو  Float  ها در دو نوعکننده

سفارشی هاي مقایسه کنندهنحوه مقایسه در  ).توان استفاده کردهاي دیجیتال میبه عنوان مثال براي فرمان دادن به خروجی( .مشاهده کرده و از آنها استفاده نمایید
  .شودانجام میباندي  نرمال و به دو صورت
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1 (HOME 

  :توانید مشاهده نماییددر این صفحه تمامی پارامترهاي اندازه گیري شده توسط دستگاه را می

  

 Themprator:  مربوط به سنسور  4~1مقادیر دماي کانالSMT160 
 

 Digital Input:  هاي دیجیتالشمارنده وروديوضعیت و 
 ها کلید صفر کردن مقایسه شمارندهاي ربReset Counter را بزنید. 
 یابدشمارنده هر کانال ورودي به ازاي هر بار اعمال ورودي به آن کانال افزایش می . 

 
 Temp & Humi: در حالت عملکرد عادي باید برابر صفر باشد خطا. (مقادیر دما و رطوبت و نمایش خطاي مربوطه در صورت وجود( 

 
 Digital Output: هاي دیجیتال در این قسمت قرار داردوضعیت و کنترل مستقیم خروجی: 

I. Status Output: دهدها را نشان میاین قسمت وضعیت خروجی . 
II. Controller Output: ها را در وضعیتی که از پورت سریال فرمان بگیرند تنظیم کرده باشید در این قسمت در صورتی که فرمان گرفتن رله

 . ها را به طور مستقیم کنترل نماییدتوانید خروجیمی
 

 Analog Output : در وضعیت (را در وضعیتی که از پورت سریال فرمان بگیرد تنظیم کرده باشید  آنالوگاگر فرمان گرفتن خروجیDirect (توانید بصورت می
 . مستقیم خروجی آنالوگ را کنترل نمایید

 
 Compare statuse: گیري شده را با هاي هر ماژول مقدار اندازهمقایسه کنندهSet High  وSet Low کنندمقایسه می. 

کند و در صورت برابر بودن مربوط به آن کانال مقایسه می) intاز نوع ( Set highشمارنده هر کانال را با مقدار هاي مربوط به ورودي دیجیتال،مقایسه کننده
   .مقایسه کننده یک خواهد شد
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2  (All sETTing  

 
  

 تنظیمات خروجی آنالوگ: 

 Selecter :شود که فرمان خروجی آنالوگ از کدام قسمت صادر شوددر این قسمت تعیین می . 

  مد ولتاژ یا مد جریان(تعیین نوع خروجی( 

  بالا و پایین براي خروجی آنالوگتعیین حد 

 هاي آنالوگ هاي مربوط به خروجیتعیین حد بالا و پایین براي ورودي 

  تعیین مقدارDefault گرددسریال به این مقادیر باز می روشن شدن و یا قطع ارتباط مهاي دستگاه در هنگاکه خروجی . 

  . باشدباشد تنظیم کنید، تا خروجی در دسترس مقدار دقیق و کالیبره شده که نوع خروجی آنالوگ را به همان صورتی که مورد استفاده میدقت داشته باشد :توجه
 

 تنظیمات رطوبت و دما: 
  با تنظیم مقادیرOffset Humi , Offset Temp توانید دما و رطوبت را کالیبره کنیدمی . 

 
 تنظیمات دما )SMT160(: 

 Value Cut Sensor  :توانید تنظیم کنیدرا می مقدار نمایش داده شده زمانیکه سنسور قطع است . 

    
 تنظیمات خروجی دیجیتال: 

 Selector Output: فرمان رله از کدام قسمت صادر شود ید کهتعیین کنتوانید در این قسمت می . 
 Reverse Output: گیردبه صورت معکوس فرمان می هها خروجی مربوطبا فعال کردن هر کدام از این بیت) .Direct / Reverse ( 

 Default Output : باشد به عبارتی وضعیت رله را هنگامی که فرمانی روشن شدن دستگاه میاین پارامتر تعیین کننده وضعیت اولیه رله در هنگام
 .ها از پورت سریال تنظم شده باشداین حالت تنها در صورتی است که فرمان گرفتن رله .کندبراي رله صادر نشده تعیین می

 
 تنظیمات پورت سریال:  

 Address  :هایی که با پورت سریال دستگاه اگر بخواهیم دستگاه را در یک شبکه استفاده کنیم بایدRS485 اي شوند هر کدام آدرس جداگانهوصل می

  . باشدمی 247تا  1این آدرس بین . توان آدرس دستگاه را وارد کنیمقسمت می داشته باشند در این
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 BaudRate : تعیین کننده سرعت انتقال اطلاعات در رابط سریالRS485 باشد 57600الی  1200تواند بین است که می .  
 Parity :تواند تعیین کننده بیت توان در ارتباط سریال است که میEven , Odd  و یاNone باشد . 
 Timer Default :ها به حالت پیش فرضزمان بازگشت خروجی 

  
و یا هر وسیله دیگري که دستگاه با آن ارتباط سریال PLC و   Indicator , PC , HMIتنظیمات انجام شده در این قسمت باید با تنظیمات انجام شده در  :تذکر

  . شودبرقرار نمی RS485برقرار کرده است یکی باشد در غیر اینصورت ارتباط سریال 

  

  کالیبراسیون خروجی آنالوگ )  3
مراحل . توانید انجام دهیدکالیبره ولتاژ و جریان را میدر این صفحه . شویدهاي آنالوگ میوارد صفحه کالیبراسیون خروجی Calibration Analog Outبا زدن کلید 

  : باشدکالیبراسیون به صورت زیر می
 .کانال مورد نظر را انتخاب کنید -

 . کلیک کنید Stage1بر روي  -

 . وارد کنید Value1را اندازه گیري کرده و در ) در صورتی که خروجی از نوع جریان باشد، جریان خروجی آنالوگ(در صورتی که خروجی از نوع ولتاژ باشد، ولتاژ خروجی آنالوگ  -

 . کلیک کنید Stage2بر روي  -

 . وارد کنید Value2را اندازه گیري کرده و در ) در صورتی که خروجی از نوع جریان باشد، جریان خروجی آنالوگ(در صورتی که خروجی از نوع ولتاژ باشد، ولتاژ خروجی آنالوگ  -

  . یدکلیک کن Finishبر روي کلید  -

  

  

  هاي عمومی تنظیمات مقایسه کننده)   4
همچنین وضعیت فعلی . را تنظیم نمایید) هاي وروديمقایسه کننده(هاي عمومی براي مقایسه کننده Set Lowو  Set highتوانید پارامترهاي در این صفحه می

  .توانید مشاهده کنیدها را نیز میمقایسه کننده
  مقادیرSet Low , Set high  از نوعint  هاي دیجیتال کاربرد دارندوروديشمارنده براي . 
  مقادیرSet Low , Set high  از نوعsigned Int ي سنسور دما و براي دما و رطوبتSMT160 ،کاربرد دارند و پارامتر متوسط گیري شده توسط دستگاه . 
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  هاي سفارشی تنظیمات مقایسه کننده)  5
توانید ها را نیز میهمچنین وضعیت فعلی مقایسه کننده. را تنظیم نماییدهاي سفارشی براي مقایسه کننده Set Lowو  Set highتوانید پارامترهاي در این صفحه می

  .مشاهده کنید
I. Selector :از کدام قسمت صادر شود ورودي مقایسه کننده سفارشی ید کهتعیین کنتوانید در این قسمت می. 

II. Value : در صورتی کهSelector  مقایسه کننده را در مدDirect Value  باشدتنظیم کرده باشید، این پارامتر به عنوان ورودي مقایسه کننده می. 

III. Set High :تعیین حد بالا یراي مقایسه کننده سفارشی 

IV. Set Low :تعیین حد پایین یراي مقایسه کننده سفارشی 

V. Hys :گیردسفارشی باندي مورد استفاده قرار می این پارامتر در مقایسه کننده. 

VI. Compare statuse :توانید ببینیددر این قسمت نتیجه مقایسه را می. شودهاي وابسته در این قسمت نمایش داده میوضعیت مقایسه کننده. 

VII. Band Compare statuse :توانید ببینیدقسمت نتیجه مقایسه را میدر این . شودهاي باندي در این قسمت نمایش داده میوضعیت مقایسه کننده. 
 

  :Floatهاي سفارشی مقایسه کننده
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  :Wordهاي سفارشی مقایسه کننده

  
  

 
  .کندکننده به کدام پارامتر اشاره میتوانید ببینید که مقایسهمی Selectorدر این پنجره با انتخاب . شودوارد پنجره زیر می Helpبا زدن کلید 

 

  

 

 

 

 

 

  



TIKA Engineering Co. (LTD)                                                                    شرکت مهندسی تیــــکا  

18 
 

Ver1.2 

  متوسط گیريپارامتر  ) 6
  .متوسط گیري شده را مشاهده نماییدتوانید پارامترهاي در این صفحه می

 
  

 Start :آدرس شروع براي متوسط گیري 
 End :آدرس انتهایی براي متوسط گیري 
 Averages : شودگیري در این قسمت نمایش داده میمقدار نهایی بعد از متوسط. 

 Compare statuse: شودوضعیت مقایسه کننده متوسط گیري در این قسمت نمایش داده می.  

  بعد از اعمال تغییرات باید کلیدDownload  و بعدReset شود و دستگاه طبق آنها عمل نخواهد کرددر غیر اینصورت تنظیمات شما ذخیره نمی. را بزنید  . 
  کلیدdefault گرداندتمامی تنظیمات دستگاه را به مقادیر پیش فرض کارخانه باز می. 

  ساعت و تاریخ)  7
 .همچنین در این صفحه امکان تنظیم ساعت و تاریخ دستگاه وجود دارد. مربوط به ساعت و تاریخ دستگاه را مشاهده نمایید توانید پارامترهايدر این صفحه می

  

 Day of week: نمایش روز هفته 

 Time: دهدزمان جاري دستگاه را نشان می. 

 Shamsi calendar: دهدتاریخ شمسی جاري سیستم را نشان می. 
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 Gregorian calendar: دهدتاریخ میلادي جاري سیستم را نشان می. 

 Set Time & Date: شودتنظیم ساعت و تاریخ دستگاه در این قسمت انجام می. 

به عنوان مثال اگر نوع تاریخ شمسی باشد براي تنظیم . دقت داشته باشید با توجه به نوع تاریخ تنظیم شده براي دستگاه تنظیم تاریخ انجام خواهد گرفت :توجه
   .را بزنید Set Dateتاریخ باید تاریخ شمسی وارد کرده و 

  

  رکوردر)  8
 .مربوط به ثبت اطلاعات را تنظیم نمایید توانید پارامترهايدر این صفحه می

  

 Universal Setting: در این قسمت تنظیمات عمومی براي ثبت اطلاعات را انجام دهید. 

 Sample Size: خواهید از آنها نمونه برداري شودهایی که میتعداد داده. 

 Sampling Type:  تریگري/ زمانی (تعیین نوع نمونه برداري( 

 Trigger Bit: تعیین بیت تریگر براي نوع تریگري 

 Time of Sample (sec): تعیین فواصل نمونه برداري براي نوع زمانی 

 Separator: تعیین کاراکتر جدا کننده در فایل ذخیره شده 

 Other: را در  دنظر خو خواهید از کاراکترهاي پیش فرض در نظر گرفته شده استفاده کنید، کد اسکی معادل کاراتر مورددر صورتی که نمی
 .این قسمت وارد نمایید

 Output File :تواند به صورت فایل خروجی می.txt  و یا.csv فایل متنی و یا اکسل( .باشد( 

 Save Type:  خیره کردن فایل روي ذتعیین زمانMMC  

 Format: شوداین پارامتر براي هر داده باید تنظیم . (شوداي که نمونه برداري میتعیین فرمت داده( 

 Address: این پارامتر براي هر داده باید تنظیم شود. (شوداي که نمونه برداري میتعیین آدرس داده( 

 Point :این پارامتر براي هر داده باید تنظیم شود. (شوداي که نمونه برداري میتعیین تعداد نقطه اعشار براي داده( 

 

 



TIKA Engineering Co. (LTD)                                                                    شرکت مهندسی تیــــکا  

20 
 

Ver1.2 

  استفاده از دستگاه
  ببندید دیواردر مکان مناسب روي دستگاه را . 
 ها و کانکتورهاي دستگاه را پس از سیم بندي به دستگاه وصل کنیدتمامی کابل . 
  پس از نصب و اجراي نرم افزار مربوطه که در (تغذیه دستگاه را وصل کنید و ارتباط سریال را با کامپیوتر چک کنیدCD ارتباط سریال ). همراه دستگاه است

 . باشد... ، PLC ،HMI ،Indicatorتواند با کامپیوتر، می
  وارد پنجرهSetting شده و در صورت نیاز تنظیمات لازم را اعمال کنید. 
 هاي دستگاه را انجام دهیدگیري شده توسط دستگاه را در صفحه مربوطه مشاهده نمایید و با کنترل خروجیپارامترهاي اندازهتوانید در این مرحله شما می.  

و یا از طریق نرم افزار دیگري به کنترل پارامترهاي دستگاه بپردازیم باید ابتدا توسط نرم افزار همراه دستگاه، ... و  PLCخواهیم از طریق در صورتی که ما ب :نکته
 .    متصل کنیم... و یا  PLCتنظیمات آن را انجام دهیم و سپس دستگاه را به 

  

 
   



TIKA Engineering Co. (LTD)                                                                    شرکت مهندسی تیــــکا  

21 
 

Ver1.2 

  بخش چهارم
  راهنماي منو
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 بخش پنجم

  و یا کنترل دستگاه از طریق نرم افزاري  PlCارتباط با 
و یا هر دستگاه دیگري ارتباط دهیم باید با برخی از رجیسترها و پارامترهاي داخلی دستگاه آشنا باشیم و همچنین   PLCزمانی که ما بخواهیم دستگاه را با  

  .آشنا باشیم  Modbusباید مختصري راجع به پروتکل 

  تنظیم پارامترهاي دستگاه
A. پارامترهاي مشخصه دستگاه 
B. پارامترهاي سنسور رطوبت و دما 
C. هاي دستگاهپارامترهاي مقایسه کننده  
D. پارامترهاي ارتباط سریال  
E.  سنسورپارامترهاي SMT160 
F. متوسط پارامتر اندازه گیري شده  
G. پارامترهاي ورودي دیجیتال  
H. پارامترهاي خروجی رله 
I.  آنالوگپارامترهاي خروجی 
J. ساعت و تاریخ 

K. رکوردر 
L. دستورات 
 

  شرح پارامترهاي دستگاه
  

A .  پارامترهاي مشخصه دستگاه  
  : این پارامترها عبارتند از. باشدشود و غیر قابل تغییر میاین متغییرها در کارخانه تنظیم می مقدار

 ID )باشدمی 1230دستگاه  اینمشخصه ): مشخصه دستگاه.  
 HW & SW Version : باشدسخت افزار و نرم افزار دستگاه مینسخه .  
 Device Code :باشددستگاه می کد . 

. Bپارامترهاي سنسور رطوبت و دما 

 مقادیر دما و رطوبت -
 خطاي دما و رطوبت -
 آفست دما و رطوبت -

 
  :مقادیر دما ورطوبت -1

  .باشندمقادیر فقط قابل خواندن میاین . دهندگیري شده از سنسور رطوبت و دما را نشان میمقدار دما ورطوبت اندازه

  :خطاي دما و رطوبت -2
 .دهدرامتر خطاي مربوطه را نمایش میادر خواندن دما و رطوبت امکان بروز خطا وجود دارد که این پ

 Description  Value  Error 

  Error Temp Or Error Humi  0  - خطایی وجود ندارد
  ACK  1  Error Temp Or Error Humi قطع بودن یا خرابی سنسور

  Time Out  2 Error Temp Or Error Humi تلاش مجدد دستگاه براي ارتباط با سنسور
 CRC 3 Error Temp Or Error Humi هاي برق قرار داردطول کابل سنسور زیاد است، یا در مجاورت سیم
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3- Offset دما و رطوبت: 

 .دما را کالیبره نمایید/سنسور رطوبتتوانید دما و رطوبت با مقدار دادن به این پارامترها می

C .ها پارامترهاي مقایسه کننده  
  :شوندها به دو دسته تقسیم میمقایسه کننده

  عمومی هايمقایسه کننده - 1
 هاي سفارشیمقایسه کننده - 2

 
 عمومیهاي مقایسه کننده .1

مربوط به چهار  5~8 ، کانال دمامربوط به چهار  1~4هاي یسه کنندهدر نظر گرفته شده است که مقا ي دستگاههاوروديبراي  مقایسه کننده 11در این دستگاه 
 SMT160متوسط دماهاي مربوط به  11مقایسه کننده . باشدمیبه ترتیب مربوط به سنسور رطوبت و دما  10و  9ه باشد و مقایسه کنندمیکانال ورودي دیجیتال 

  .باشدمی گیري شدهاندازه

  

  بالا و پایین دو نوع  حدبرايint , signed int  در نظر گرفته شده که نوعsigned int دماهاي  و مربوط به دما و رطوبتSMT160 نوع  بوده وint  مربوط به
 . باشدهاي ورودي دیجیتال میشمارنده

  
  هاي سفارشیمقایسه کننده .2

  :مقایسه کننده سفارشی در نظر گرفته شده است 16 در این دستگاه
 Floatمقایسه کننده از نوع  8 -

  Wordمقایسه کننده از نوع  8 -

با تعیین . باشدهاي سفارشی قابل تنظیم میورودي این مقایسه کننده
توانید نتیجه حاصل از ورودي و حد بالا و پایین براي مقایسه کننده می

 .مشاهده کرده و از آنها استفاده نماییدهاي مربوطه مقایسه را روي بیت
هاي سفارشی در شکل زیر نشان داده شده بلوك دیاگرام مقایسه کننده

  .است

 

  

  :پارامترهاي مربوطه
 هاورودي مقایسه کننده 

 ها حد بالا و پایین مقایسه کننده)Setpointها( 

  هاکنندهوضعیت مقایسه 
 
  
 

 هاورودي مقایسه کننده .1

براي . مربوط به هر مقایسه کننده را تنظیم نمایید Selectorها براي تعیین ورودي مقایسه کننده. هاي سفارشی باید ورودي آن را تنظیم کنیددر مقایسه کننده
  :در جدول زیر هر کد و ورودي معادل آن آورده شده است. ها باید یک کد وارد نماییدانتخاب هر یک از ورودي
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  فرمان  کد

 (Value1) پورت سریالاز گرفتن  مقدار 0

 (Value2) از پورت سریالگرفتن  مقدار  1

 (Value3) از پورت سریالگرفتن  مقدار 2

 (Value4) از پورت سریالگرفتن  مقدار 3

 (Value5) از پورت سریالگرفتن  مقدار 4

 (Value6) از پورت سریالگرفتن  مقدار 5

 (Value7) از پورت سریالگرفتن  مقدار 6

 (Value8) از پورت سریالگرفتن  مقدار 7

 SMT160دما  1گیري شده کانال مقدار اندازه 8

 SMT160دما  2گیري شده کانال مقدار اندازه 9

 SMT160دما  3گیري شده کانال مقدار اندازه 10

 SMT160دما  4گیري شده کانال مقدار اندازه 11

 1مقدار متوسط  12

 دما/دماي سنسور رطوبت 13

 دما/رطوبت سنسور رطوبت 14

 
 )هاSetpoint(ها حد بالا و پایین مقایسه کننده .2

مقایسه به دو صورت . دهندکنند و نتیجه را در بیت مربوط به همان مقایسه کننده قرار میمقایسه می  Set Lowو  Set Highها مقدار ورودي را با مقایسه کننده
  :است زیرمقایسه به صورت شکل  هر نوع نحوه. شودوابسته و باندي انجام می

  

 هاکنندهوضعیت مقایسه  .3

هاي بیتی مشاهده توانید در جدول آدرسها را میآدرس این بیت. گیرده در بیت مربوط به هر مقایسه کننده قرار میسشد نتیجه مقای اشاره بالاهمانطور که در 
 .نمایید

D .پارامترهاي ارتباط سریال  
براي برقراري این ارتباط مقدار پارامترهاي نرخ سریال، آدرس دستگاه و . شوداز طریق پورت سریال انجام می PLCیا  HMIارتباط ماژول با کامپیوتر یا 

 .باشدمی (Add = 1, Baudrate = 9600b/s , Parity = none)مقادیر پیش فرض کارخانه  .پریتی باید بطور صحیح انتخاب شوند

1- Address:   در پروتکل. باشدمقدار این پارامتر مشخص کننده آدرس دستگاه می Modbus  صفر، آدرس عمومی  آدرس. معتبر هستند 247تا  1هاي آدرس

 .است  slaveهاي تمام دستگاه
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2- Baud rate:  38400 هاي پشتیبانی شدهفرکانس. کندپورت سریال را مشخص میانتقال اطلاعات نرخ b/s , 19200 b/s , 9600 b/s , 4800 b/s , 2400 b/s , 

57600 b/s باشدمی.  
3- Parity: هاي پشتیبانی شده توسط دستگاه پریتnone , odd , even  باشدمی. 

( Parity = none,            Stop bit = 2 )   
( Parity = even – odd , Stop bit = 1 ) 

   

E .پارامترهاي سنسور sMT160 

 :   بصورت زیر است پارامترهاي سنسور سریالهاي خروجی

  :هاي وروديدماي کانال )1
مقدار دما در دو نوع . باشدگیرد و از طریق سریال قابل دسترس میدستگاه قرار می RAMهاي ورودي در هر ثانیه محاسبه در فضاي مقدار دماي کانال

  . شودذخیره می integerدر متغییر  ضرب و10مقدار دما در عدد (. شودذخیره می) بیتی 16ت عدد صحیح با علام( integerو ) بیتی  32اعشاري (  floatمتغییر 

 Value cut Temp: شوددر صورت خرابی یکی از سنسورها این مقدار در دماي کانال مربوطه ریخته می. 

 مودندر صورتی که دماي اندازه گیري شده توسط سنسورهاي دما داراي خطا باشد توسط این پارامتر میتوان خطاي آنها را جبران : آفست دما 
 Number sensor:  دهدنشان میتعداد سنسورهاي دستگاه را. 

F. متوسط پارامترهاي اندازه گیري شده  
 مقدار متوسط گیري شده -

 آدرس شروع براي متوسط گیري -

 انتهایی براي متوسط گیري آدرس -
 

 مقدار متوسط گیري شده  -3

  . ده شروع و یک نقطه انتهایی می باشداراي یک نقطپارامتر متوسط  .شوددستگاه انجام می  SMT160سنسور  4~1دماي کانال  متوسط گیري بر روي
  

  : مثال 

Start = 1 , End = 4                         Average 1 = 
૝࢖࢓ࢋࢀ૜ା࢖࢓ࢋࢀ૛ା࢖࢓ࢋࢀ૚ା࢖࢓ࢋࢀ

૝
  

Start = 2 , End = 3                         Average 1 = 
૜࢖࢓ࢋࢀ૛ା࢖࢓ࢋࢀ

૛
                                                                        

 شروع براي متوسط گیريآدرس  -4

 .اختیار شما قرار دارد، به این پارامتر مقدار بدهیدهاي دستگاهی که در با توجه به نوع و ورودي

 آدرس انتهایی براي متوسط گیري -5

  .هاي دستگاهی که در اختیار شما قرار دارد، به این پارامتر مقدار بدهیدبا توجه به نوع و ورودي
 

 

g .پارامترهاي ورودي دیجیتال 

   )Input(هاي وضعیت ورودي -
   )Filter Input(فیلتر ورودي  -
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   :)Input( هاوضعیت ورودي -1
کلیدها، براي  مکانیکی هايبراي حذف نویز و اثرات لرزش. باشندمقدار این متغیرها فقط قابل خواندن می. شوندها در این متغیرها ذخیره میوضعیت ورودي    

 . ورودي فیلتر در نظر گرفته شده است

  :)Filter Input(فیلتر ورودي   -2
 . هاي فیلتر در نظر گرفته شده استکلیدهاي مکانیکی براي وروديبراي حذف نویز لرزش   

  : شمارنده ورودي دیجیتال -3
  .یابدبه ازاي هر بار وصل شدن ورودي دیجیتال شمارنده مربوط به آن یک واحد افزایش می  

H .پارامترهاي خروجی رله 

  )Output(وضعیت خروجی  -

 )Default Output(ها مقدار پیش فرض خروجی -

  )Timer default(زمان برگشت به پیش فرض -

 هافرمان رله -
  

      Outputوضعیت خروجی  -1
 . باشدمقدار این متغیرها هم قابل نوشتن و هم قابل خواندن می. شوندها در این متغیرها ذخیره میوضعیت خروجی  

  ها مقدار پیش فرض خروجی  -2
  :گردندها در دو لحظه از زمان به مقدار پیش فرض برمیخروجی. نمودتوان مقدار اولیه یا پیش فرض تعریف براي هر خروجی می  

I.  لحظه روشن شدن دستگاه  
II. البته این مورد بستگی به مقدار پارامتر ( هاي دیجیتال از پورت سریال باشدو فرمان خروجی زمانی که ارتباط سریال قطع شودTimer default دارد ( 

 
  ): بر حسب ثانیه( Timer defaultزمان برگشت به پیش فرض  -3

. روندها به مقدار پیش فرض خود میوضعیت خروجیها از پورت سریال باشد در صورتی که فرمان رلهبا مقدار دادن به این پارامتر بعد از قطع ارتباط سریال، 
 .شوداگر این پارامتر صفر در نظر گرفته شود این عملکرد غیرفعال می

  
  هافرمان رله -4

مربوط به هر رله باید به یک  Relay Selectorدر متغیر . هر رله را تنظیم نمایید تا از پارامتري که براي آن تعریف شده فرمان بگیرد Selectorباید  هافرمان رلهبراي 
  :آیدمی بوجودکه در این صورت دو وضعیت . دکرهاي مختلفی صادر از قسمترا  هافرمان رلهتوان و می بیت اشاره شود شود

I.  گرفتن از پورت سریالفرمان  
II.  فرمان گرفتن ازDevice  

  .باشد... و  ، ورودي دیجیتال، مقایسه کننده ورودي دیجیتالو رطوبت سنسور دمامقایسه کننده ، Modbusتواند فرمان دهی مستقیم از میبه عبارتی این بیت 
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 تعیین  نحوهRelay selector  با توجه به شماره رله مورد نظر باید که،  باشدصورت می این بهRelay Selector از آنجا که براي فرمان دهی  .مربوطه را تنظیم کنید
 .براي تعیین این بیت از جدول متغیرهاي بیتی استفاده کنید .مربوطه وارد کنید Relay Selector، باید شماره بیت موردنظر را در ها باید به یک بیت اشاره کردرله

  
  افتد به این صورت که به ازاي هر ورودي یک خروجی رله داشته باشد و یا اینکه از گیرد دو وضعیت اتفاق میحالتی که رله از ورودي دیجیتال فرمان میبراي

 .مقایسه کننده آن استفاده کرده و بعد از تعداد خاصی که ورودي خورده شد خروجی رله داشته باشیم

 

i .پارامترهاي خروجی آنالوگ 

  (Output Selector)هاي آنالوگ فرمان خروجی -

  (Analog Out 1 ~ 2)هاي آنالوگ کنترل مستقیم خروجی -

  (Mode)نوع خروجی آنالوگ  -

  ( Mix Out1~2 , Max Out1 ~2)هاي آنالوگ محدوده بالا و پایین خروجی -

 ( Mix In1 ~2 , Max In 1~2)هاي آنالوگ هاي مربوط به خروجیمحدوده بالا و پایین ورودي -

  (Default)هاي آنالوگ مقدار پیش فرض خروجی -

  (Timer Default)زمان بازگشت به پیش فرض  -
 

  فرمان خروجی هاي آنالوگ  -1
براي تعیین فرمان هر . مربوط به هر کانال را تنظیم نمایید تا از پارامتري که براي آن تعریف شده فرمان بگیرد Selectorبراي فرمان خروجی هاي آنالوگ باید 

  . کانال باید یک کد وارد کنید که در جدول زیر هر کد و فرمان مربوط به آن آورده شده است

  

  فرمان  کد  فرمان  کد  فرمان  کد

 Float - (Value7) از پورت سریالگرفتن  مقدار 20 ورودي دیجیتال 1شمارنده کانال  Analog Out1    10مقدار گرفتن مستقیم از  0

  Float - (Value8) از پورت سریالگرفتن  مقدار 21 ورودي دیجیتال 2شمارنده کانال  Analog Out2    11مقدار گرفتن مستقیم از   1
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 SMT160سنسور  1دماي کانال  22 ورودي دیجیتال 3کانال شمارنده  Word 12 - (Value1) از پورت سریالگرفتن  مقدار 2

 SMT160سنسور  2دماي کانال  23 ورودي دیجیتال 4شمارنده کانال  Word  13 - (Value2) از پورت سریالگرفتن  مقدار 3

 SMT160سنسور  3دماي کانال  Float 24 - (Value1) از پورت سریالگرفتن  مقدار Word 14 - (Value3) از پورت سریالگرفتن  مقدار 4

  SMT160سنسور  4دماي کانال  Float  25 - (Value2) از پورت سریالگرفتن  مقدار Word 15 - (Value4) از پورت سریالگرفتن  مقدار 5

 مقدار متوسط Float 26 - (Value3) از پورت سریالگرفتن  مقدار Word 16 - (Value5) از پورت سریالگرفتن  مقدار 6

 دما/دماي سنسور رطوبت Float 27 - (Value4) از پورت سریالگرفتن  مقدار Word 17 - (Value6) از پورت سریالگرفتن  مقدار 7

 دما/رطوبت سنسور رطوبت Float 28 - (Value5) از پورت سریالگرفتن  مقدار Word 18 - (Value7) از پورت سریالگرفتن  مقدار 8

   Float - (Value6) از پورت سریالگرفتن  مقدار Word  19 - (Value8) از پورت سریالگرفتن  مقدار 9

  هاي آنالوگکنترل مستقیم خروجی -2
توان هر کانال را می Analog Out1~2هاي آنالوگ را در وضعیت فرمان از طریق پورت سریال تنظیم شده باشد، با مقدار دادن به در صورتی که فرمان خروجی
  .)4095 = 1 – 12^2باشد که در این صورت می 12bitدقت خروجی (باشدقابل تغییر می 4095~0مقدار این پارامتر بین . بصورت مستقیم کنترل نمود

  نوع خروجی آنالوگ  -3
  . گیرد باید این پارامتر را تنظیم نماییدوجی مورد استفاده قرار میبا توجه به اینکه کدام نوع خر. ند از نوع ولتاژي و یا جریانی باشداتوهاي آنالوگ مینوع خروجی

  . و کالیبره شده نخواهد بود در غیر اینصورت خروجی آنالوگ مقدار دقیق. حتماً نوع خروجی آنالوگ را با توجه به خروجی آنالوگ مورد استفاده تنظیم نمایید :توجه 

  هاي آنالوگ محدوده بالا و پایین خروجی -4
  10V ~ 0در بازه براي نوع ولتاژي این مقادیر . توان تنظیم نمودبه ازاي هر کانال را می (Min)ین خروجی آنالوگ یو حد پا (Max)مقدار حد بالایی خروجی آنالوگ  

  . باشندقابل تعیین می 20mA~0و براي نوع جریانی بین 

  هاي آنالوگ هاي مربوط به خروجیمحدوده بالا و پایین ورودي -5
با توجه به اینکه فرمان از کدام پارامتر . تنظیم شده باشد باید این پارامتر را تنظیم کنید پارامترهاي داخلی دستگاههاي آنالوگ از در صورتی که فرمان خروجی

  . شود حد بالا و پایین را باید تنظیم نماییددستگاه صادر می
  . باشدمی زیرت نمودار براي هر کانال به صور Analog Outنحوه محاسبه مقدار 

  

  هاي آنالوگ مقدار پیش فرض خروجی - 6
  . گردندها در دو لحظه از زمان به مقدار پیش فرض برمیخروجی. توان مقدار اولیه یا پیش فرض تعریف نمودبراي هر خروجی می

I. لحظه روشن شدن دستگاه 

II. البته این مورد بستگی به مقدار پارامتر ( .سریال باشد پورتو فرمان خروجی آنالوگ از  زمانی که ارتباط سریال قطع شودTimer Default دارد.( 

  زمان بازگشت به پیش فرض -7
-فرض خود می ها به مقدار پیشها از پورت سریال باشد در این صورت وضعیت خروجیبا مقدار دادن به این پارامتر بعد از قطع ارتباط سریال، اگر فرمان خروجی

  . شوداگر این پارامتر صفر در نظر گرفته شود این عملکرد غیر فعال می. روند
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  :1 مثال
تنظیم شده باشد و رنج دماي محیطی که این سنسور در آن قرار دارد )  SMT160سنسور ( دما  1خروجی آنالوگ را از کانال  2فرض کنید فرمان ورودي کانال 

در این حالت مقادیر حد بالا و پایین ورودي مربوط به خروجی آنالوگ کانال یک را به صورت زیر باید مقدار . و نوع خروجی آنالوگ جرانی باشد   ∁37° ~ ∁25°
  . بدهید

  

  
  
  
  

Selecter Analog Out2 = 1  
Max in2 = 37 
Min in2 = 25  

  

  . تغییرات خواهد داشت %100 ~ %0خروجی آنالوگ    ∁°37 ~ ∁°25در این صورت به ازاي بازه دمایی 

.J    ساعت و تاریخ  
 ساعت جاري دستگاه -

 نوع تاریخ دستگاه -

 تاریخ جاري دستگاه  -

 تنظیم ساعت و تاریخ -

 

 ساعت جاري دستگاه -1

هاي رجیستري دستگاه جداگانه قرار دارند که در جدول آدرسساعت، دقیقه و ثانیه هر کدام در یک آدرس . باشداین پارامتر نشان دهنده ساعت جاري دستگاه می
  .به آن اشاره شده است

 نوع تاریخ دستگاه -2

با انتخاب نوع تاریخ به صورت شمسی و یا میلادي، تنظیمات و عملکرد دستگاه متناسب با . تاریخ دستگاه به دو صورت شمسی و میلادي در نظر گرفته شده است
 .آن نوع انجام خواهند شد

 تاریخ جاري دستگاه -3

توانید تاریخ اید میبدون توجه به اینکه نوع تاریخ را چگونه تنظیم کرده. باشدهمانطور که ذکر شد تاریخ دستگاه به دو صورت شمسی و میلادي در دسترس می
 .شمسی و میلادي دستگاه که متناظر با یکدیگر هستند را مشاهده نمایید

  تنظیم ساعت و تاریخ -4
توان این کار را انجام می "تنظیم تاریخ "و  "تنظیم ساعت"ساعت و تاریخ دستگاه تنها با وارد کردن ساعت و تاریخ مورد نظر و اجراي دستورات براي براي تنظیم 

  .شودتنظیم تاریخ و ساعت با دو دستور جداگانه انجام می .داد

  . اه توجه کنیدبراي وارد کردن تاریخ براي تنطیم به نوع تاریخ تنظیمی دستگ :تذکر
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.K    رکوردر 

 هاتعداد داده -

 نوع نمونه برداري -

 کاراکتر جدا کننده در فایل -

 تنظیمات مربوط به هر داده -

 

 هاتعداد داده -1

تنظیمات "با توجه به این تعداد باید  .خواهید از آنها نمونه برداري شود را تعیین کنیدهایی را که میبراي شروع نمونه برداري اولین قدم این است که تعداد داده
  .را انجام دهید "مربوط به هر داده

  

 کاراکتر جدا کننده در فایل -2

در این دستگاه چند کاراکتر معمول به صورت پیش فرض در نظر گرفته . شودونه هر داده از داده بعدي از یک کاراکترجدا کننده استفاده میمبراي جدا کردن ن
که کارکتر دیگري غیر از این موارد مورد نظر باشد کافی است که کد اسکی معادل آن را در متغییر مربط به در صورتی . توانید از آنها استفاده کنیدشده که می

  .جداکننده وارد نمایید

Symbol  مقدار  کاراکتر جدا کننده  
"      " Tab  0 

":"  Semicolon  1 
","  Comma  2  

" " Space  3 
 ASCII Character  Other code 

 

 نوع نمونه برداري -3

  . تواند انجام شودثبت اطلاعات به دو صورت زمانی و یا تریگري می

 باشداین پارامتر بر حسب ثانیه می .در صورتی که نوع زمانی را انتخاب کرده باشید باید فواصل زمانی بین هر دو نمونه را مشخص کنید :زمانی. 

 براي تعیین بیت مورد  .در صورتی که نوع تریگري را انتخاب کرده باشید باید بیت تریگر مورد نظر براي نمونه برداري را مشخص نمایید :تریگري
 : وجود دارد براي نوع تریگري سه وضعیت .هاي بیتی دستگاه استفاده کنیدتوانید از جدول آدرسمی نظر خود
 on  off  
 off  on 
 on off 

 
 

 فایل خروجینوع  -4

  .باشد) csv.(و یا فایل اکسل ) txt.(تواند در دو فرمت فایل متنی فایل خروجی می

 نوع ذخیره سازي  -5

  :زمان ذخیره کردن فایل روي کارت حافظه به روش هاي زیر امکان پذیر است

  نوع ذخیره سازي  مقدار 
0  Every day at 00:00 
1  Every 12 hour (00:00, 12:00) 
2  Every 8 hour (00:00, 8:00, 16:00) 
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 تنظیمات مربوط به هر داده - 6

  .هاي اعشارتعداد رقم) 3آدرس داده ) 2فرمت داده ) 1: این تنظیمات عبارت است از. بعد از انجام تنظیمات عمومی باید تنظیمات خاص هر داده را انجام دهید
 .فرمت داده را با توجه به جدول زیر وارد کنید

  فرمت داده  Log Formatمقدار 
0XC0  Signed Long 
0xA0  Signed Int 
0x90  Char Signed  
0x80  Float 
0x40  Unsigned Long 
0x20  Unsigned Int 
0x10  Unsigned Char 

  

.l    دستورات 

 بهرا  هافرمان تواندستورالعمل می رجیستربا مقدار دادن به . توان از رجیستر دستور العمل استفاده کردبراي انجام یک عملیات خاص و تعریف شده می
 Value cut sensor ،Relay، مقدار پایینوبالا  set pointمقدار ل تعیین یتوان عملیاتی از قبهایی تعبیه شده که میفرمانها این دستگاهدر  .کرددستگاه صادر 

selector  لیست دستورات در زیر آمده است. را انجام داد... و:  

 

   

  دستور توضیح

 10  .شوددستگاه ریست می
 12  هاي دیجیتالست کردن کانتر وروديیر

  .شودذخیره می EEPRAMدر حافظه ماندنی  RAMمحتویات حافظه 
 20  .بعد از عوض کردن مقدار هر پارامتر براي ذخیره آن باید از این دستور استفاده نماییم *

 SMT160  30 اي مرحله اول کالیبراسیون دو نقطه
 SMT160  31اي مرحله دوم کالیبراسیون دو نقطه

 SMT160  32اي مرحله اول کالیبراسیون تک نقطه
 33  به مقدار اولیه کارخانه SMT160بازگشت مقادیر کالیبراسیون کانال انتخاب شده 

 60  تغییر مد ارتباطی پورت دوم براي آپلود کردن اطلاعات درون کارت حافظه

 Float 70هاي سفارشی نوع مقایسه کننده Setpointمقادیر  بازگشت

 Word  71هاي سفارشی نوع مقایسه کننده Setpointمقادیر  بازگشت

 110  تنظیم ساعت

 111  تنظیم تاریخ

 200  درخواست مرحله اول کالیبره ولتاژ کانال انتخاب شده خروجی آنالوگ

 201  خروجی آنالوگدرخواست مرحله دوم کالیبره ولتاژ کانال انتخاب شده 

 202  اتمام کالیبره ولتاژ کانال انتخاب شده خروجی آنالوگ

 210  درخواست مرحله اول کالیبره جریان کانال انتخاب شده خروجی آنالوگ

 211  درخواست مرحله دوم کالیبره جریان کانال انتخاب شده خروجی آنالوگ

 212  اتمام کالیبره جریان کانال انتخاب شده خروجی آنالوگ

 100  مقادیر اولیه کارخانهتمامی پارامترها و تنظیمات دستگاه به  بازگشت



TIKA Engineering Co. (LTD)                                                                    شرکت مهندسی تیــــکا  

32 
 

Ver1.2 

 هاي دستگاه جدول آدرس

 :آدرس متغییرهاي بیتی مطابق جدول زیر است

 ردیف
Address 

( Decimal ) 
Coil Remark 

Read 
Write 

Description 

١ 0001 (0000) Output0 

- R 

 هاوضعیت خروجی

 باشددستگاه قابل سفارش می هايتعداد خروجی. 

 هاي کمتري ممکن است دستگاهی که شما در اختیار دارید تعداد خروجی
 .باشندهاي اضافی بدون استفاده میداشته باشد در اینصورت آدرس

 شودفعال شود مقدار آدرس مربوطه یک می اگر خروجی  

٢ 0002 (0001) Output1 
٣ 0003 (0002) Output2 
۴ 0004 (0003) Output3 
۵ 0005 (0004) Output4 
۶ 0006 (0005) Output5 
٧ 0007 (0006) Output6 
٨ 0008 (0007) Output7 

٩  0009 (0008) 
~0016 (0015) 

Reserved - R رزرو 

١٠ 0015 (0016) Input 0 

-  R 
  هاوضعیت ورودي

 .شودیک میاگر ورودي فعال شود مقدار آدرس مربوطه * 
١١ 0016 (0017) Input 1 
١٢ 0019 (0018) Input 2 
١٣ 0020 (0019) Input 3 

١۴ 0021(0020) 
~0032 (0031) 

Reserved - R رزرو 

١۵ 0033 (0032) Comparator 0 Comparator Temp 1 

R خروجی مقایسه کننده ها 

١۶ 0034 (0033) Comparator 1 Comparator Temp 2 
١٧ 0035 (0034) Comparator 2 Comparator Temp 3 
١٨ 0036 (0035) Comparator 3 Comparator Temp 4 
١٩ 0037 (0036) Comparator 4 Counter DI 1 
٢٠ 0038 (0037) Comparator 5 Counter DI 2 
٢١ 0039 (0038) Comparator 6 Counter DI 3 
٢٢ 0040 (0039) Comparator 7 Counter DI 4 
٢٣ 0041 (0040) Comparator 8 Temp SHR11 
٢۴ 0042 (0041) Comparator 9 Humi SHR11 
٢۵ 0043 (0042) Comparator 10 Avrage Temp 

٢۶ 0065 (0064) 
        ~ 0072 (0071) 

Comparator 
Float 

- R  هاي مقایسه کنندهوضعیتFloat 

٢٧ 0073 (0072) 
        ~ 0080 (0079) 

Comparator 
Word 

 - R  هاي مقایسه کنندهوضعیتWord 

٢٨ 0081 (0080) 
        ~ 0088 (0087) 

Comparator 
Float 

- R  هاي باندي  مقایسه کنندهوضعیتFloat 

٢٩ 0089 (0088) 
        ~ 0096 (0095) 

Comparator 
Word 

 - R  هاي باندي مقایسه کنندهوضعیتWord 

٣٠ 0097 (0096) 
        ~ 0160 (0159) 

Reserved - R رزرو 

٣١ 0161 (0160) Default Out0 

 
R 
W 

  هاوضعیت پیش فرض خروجی
 باشندهاي دستگاه میاین متغییرها مشخص کننده مقدار پیش فرض خروجی. 

 هاي کمتري ممکن است دستگاهی که شما در اختیار دارید تعداد خروجی
 .باشندهاي اضافی بدون استفاده میداشته باشد در اینصورت آدرس

٣٢ 0162 (0161) Default Out1 
٣٣ 0163 (0162) Default Out2 
٣۴ 0164 (0163) Default Out3 
٣۵ 0165 (0164) Default Out4 
٣۶ 0166 (0165) Default Out5 
٣٧ 0167 (0166) Default Out6 
٣٨ 0168 (0167) Default Out7 

٣٩ 0169 (0168) 
~0176 (0175) 

Reserved  
R 
W 

 رزرو

۴٠  0177 (0176) D/R Out0 

 
R 
W 

Direct / reverse  
 توان فرمان گرفتن ها میتوسط این بیتDirect  ویاRevers ها را تعیین خروجی

 .کرد

 کمتري هاي ممکن است دستگاهی که شما در اختیار دارید تعداد خروجی
 .باشندهاي اضافی بدون استفاده میداشته باشد در اینصورت آدرس

۴١  0178 (0177) D/R Out1 
۴٢  0179 (0178) D/R Out2 

۴٣  0180 (0179) D/R Out3 
۴۴ 0181 (0180) D/R Out4 
۴۵ 0182 (0181) D/R Out5 
۴۶ 0183 (0182) D/R Out6 
۴٧ 0184 (0183) D/R Out7 



TIKA Engineering Co. (LTD)                                                                    شرکت مهندسی تیــــکا  

33 
 

Ver1.2 

۴٨ 0185 (0184)~ 
0192 (0191) 

Reserved  
R 
W 

 رزرو

۴٩ 0193 (0192) Command Out0 

 
R 
W 

  هافرمان مسقیم خروجی
 ها فرمان دادتوان به طور مستقیم به خروجیها میتوسط این بیت. 

 هاي کمتري ممکن است دستگاهی که شما در اختیار دارید تعداد خروجی
  .باشندهاي اضافی بدون استفاده میآدرسداشته باشد در اینصورت 

۵٠ 0194 (0193) Command Out1 
۵١ 0195 (0194) Command Out2 
۵٢ 0196 (0195) Command Out3 
۵٣ 0197 (0196) Command Out4 
۵۴ 0198 (0197) Command Out5 
۵۵ 0199 (0198) Command Out6 
۵۶ 0200 (0199) Command Out7 

۵٧ 0201 (0200) 
~ 0321 (00320) 

Reserved  
R 
W 

  رزرو
  

 :آدرس متغییرهاي رجیستر دستگاه مطابق جدول زیر است

Address 
( Decimal ) Register Name Type Read 

Write Description 

40001 
(0000) Device ID Unsigned  

Int  R مشخصه دستگاه 
40002 
(0001) Name  Factory[4] Unsigned  

Int R نام شرکت سازنده در این رجیستر می باشد 
40006 
(0005) Hard Version Float R نسخه سخت افزار در این رجیستر می باشد 
40008 
(0007) Soft Version Float R نسخه نرم افزار در این رجیستر می باشد 
40010 
(0009) Serial Unsigned  

Int[8] R در این رجیستر می باشد شماره سریال دستگاه 
40018 
(0017) Device Code Unsigned  

long int R کد دستگاه  

40020 
(0019) Smt Error Unsigned  

Int R 

  سنسور مربوطه  شماره بیت  SMT160خطاي سنسور دما 
  1کانال   1
  2کانال   2
  3کانال   3
  4کانال   4
  سنسور مربوط به رطوبت و دما  5

 

 Floatگیري شده دستگاه از نوع پارامترهاي اندازه
40031 
(0030) Parameter In 1 Float R  سنسور  1دماي کانالSMT160 
40033 
(0032) Parameter In 2 Float R  سنسور  2دماي کانالSMT160 
40035 
(0034) Parameter In 3 Float R  سنسور  3دماي کانالSMT160  
40037 
(0036) Parameter In 4 Float R  سنسور  4دماي کانالSMT160 
40063 
(0062) Average 1 Float R پارامتر متوسط گیري شده 
40069 
(0068) Dew PointInt Float R نقطه شبنم  
40071 
(0070) Temperature Shr11 Float R دماي سنسور رطوبت و دما  
40073 
(0072) Humidity Shr11 Float R  سنسور رطوبت و دمارطوبت  

  پارامترهاي ساعت و تاریخ دستگاه
40101 
(0100) Hour Int R ساعت  
40102 
(0101) Minute Int R دقیقه  
40103 
(0102) Second Int R ثانیه  
40104 
(0103) Day_Miladi Int R روز میلادي  
40105 
(0104) Month_Miladi Int R ماه میلادي  
40106 
(0105) Year_Miladi Int R سال میلادي  
40107 
(0106) Day_Shamsi Int R روز شمسی  
40108 
(0107) Month_Shamsi Int R ماه شمسی  
40109 
(0108) Year_Shamsi Int R سال شمسی  
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  Wordگیري شده دستگاه از نوع پارامترهاي اندازه
40131 
(0130) Parameter In1 *10 Signed Int R ) سنسور  1دماي کانالSMT160 * (10  
40132 
(0131) Parameter In2 *10 Signed Int R ) سنسور  2دماي کانالSMT160 * (10  
40133 
(0132) Parameter In3 *10 Signed Int R ) سنسور  3دماي کانالSMT160 * (10  
40134 
(0133) Parameter In4 *10 Signed Int R ) سنسور  4دماي کانالSMT160 * (10 
40135 
(0134) Parameter In5 *10 Signed Int R  1شمارنده ورودي دیجیتال کانال 
40136 
(0135) Parameter In6 *10 Signed Int R  2شمارنده ورودي دیجیتال کانال 
40137 
(0136) Parameter In7 *10 Signed Int R  3شمارنده ورودي دیجیتال کانال 
40138 
(0137) Parameter In8 *10 Signed Int R  4شمارنده ورودي دیجیتال کانال 
40147 
(0146) Average * 10 Signed Int R  10*  گیري شدهمتوسط پارامتر  
40150 
(0149) Dew PointInt Signed Int R  10* نقطه شبنم  
40151 
(0150) 

Temperature Shr11 * 
10 Signed Int R 10*   دماي سنسور رطوبت و دما  

40152 
(0151) Humidity Shr11 * 10 Signed Int R 10*   رطوبت سنسور رطوبت و دما  

  پارامترهاي مربوط به خطاي سنسور رطوبت و دما
40209 
(0208) Error Temperature Unsigned  

Int R سنسور رطوبت و دما نشان دهنده خطا در خواندن دما  
40210 
(0209) Error Humidity Unsigned  

Int R سنسور رطوبت و دما نشان دهنده خطا در خواندن رطوبت  
  هاي دستگاهتعداد ورودي

40217 
(0216) Number Analog Out Unsigned  

Int R هاي آنالوگتعداد خروجی  
40218 
(0217) Number Digital Out Unsigned  

Int R  دیجیتال هايخروجیتعداد  
      

  هاخروجی دیجیتال و مقایسه کننده/وروديوضعیت 
40221 
(0220) Status output Unsigned  

Int R 
با  –باشند ها در این آدرس بصورت رجیستري قابل خواندن نوشتن میخروجی(15تا  0 دیجیتال هايوضعیت خروجی

  ) 06و  03دستور 
40222 
(0221) Status input Unsigned  

Int R 03با دستور  –ورودیها در این آادرس بصورت رجیستري قابل خواندن هستند (15تا   0 دیجیتال هايوضعیت ورودي ( 
40223 
(0222) Status Comparator Unsigned  

Int R هاي وروديوضعیت مقایسه کننده  

40225 
(0224) Status Compare Unsigned  

Int R 

  وابسته هاي سفارشیوضعیت مقایسه کننده
  Floatهاي نوع مقایسه کننده: پایینبایت 

 Wordهاي نوع مقایسه کننده: بایت بالا

40225 
(0224) Status Compare Unsigned  

Int R 

  باندي هاي سفارشیوضعیت مقایسه کننده
  Floatهاي نوع مقایسه کننده: بایت پایین

 Wordهاي نوع مقایسه کننده: بایت بالا

40231 
(0230) Defult output Unsigned  

Int R-W 15تا  0 دیجیتال هايمقدار پیش فرض خروجی 
40232 
(0231) Direct/Reverse Unsigned  

Int R-W  وضعیتDirect  یاReverse دیجیتالهاي بودن فرمان خروجی  
40233 
(0232) Control Output Unsigned  

Int R-W هاي دیجیتالفرمان خروجی  
40241 
(0240) Filter Unsigned  

Int R-W فیلتر ورودي دیجیتال 

  پارامترهاي مربوط به ارتباط سریال
40242 
(0241) Continuse Time Unsigned  

Int  R-W تنظیم زمان براي مد ارسال پیوسته  
40245 
(0244) Timer Default Unsigned  

Int  R-W ها به مقدار پیش فرضزمان بازگشت خروجی 

40246 
(0245)  Address Port 1 Unsigned  

Int  R-W 
  .کندآدرس دستگاه در شبکه را مشخص میکه  جهت ذخیره آدرس در ارتباط سریال

  باشدها میآدرس یک آدرس عمومی همه دستگاه. باشدمی 247تا  1هاي معتبر از آدرس

40247 
(0246)  Baud Rate Port 1 Unsigned  

Int  R-W 

  سریالجهت ذخیره نرخ ارسال در ارتباط 

6 5 4 3 2 1 Value 
57600b/s  38400b/s 19200b/s 9600b/s 4800b/s 2400b/s Baud 

Rate   
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40248 
(0247)  Parity Port 1 Unsigned  

Int  R-W 

  پریتی پورت سریال
Parity Byte high 
None 
Even  
Odd 

Default – 0 
1 
2   

40249 
(0248) INSTRUCTION Unsigned  

Int  R-W 
  دستورالعملرجیستر 

براي این دستگاه در بخش چهارم قسمت   مقادیر معتبر .کنیمرا براي دستگاه صادر می هابا مقدار دادن به این رجیستر فرمان
  .دستورات آورده شده است

40250 
(0249) Protocol Port 1 Unsigned  

Int  R-W  پورت اول پروتکلتنظیم  

40251 
(0250)  Address Port 2 Unsigned  

Int  R-W 
  .کندآدرس دستگاه در شبکه را مشخص میکه  جهت ذخیره آدرس در ارتباط سریال

  باشدها میآدرس یک آدرس عمومی همه دستگاه. باشدمی 247تا  1هاي معتبر از آدرس

40252 
(0251)  Baud Rate Port 2 Unsigned  

Int  R-W 

  جهت ذخیره نرخ ارسال در ارتباط سریال

6 5 4 3 2 1 Value 
57600b/s  38400b/s 19200b/s 9600b/s 4800b/s 2400b/s Baud 

Rate   

40253 
(0252)  Parity Port 2 Unsigned  

Int  R-W 

  پریتی پورت سریال
Parity Byte high 
None 
Even  
Odd 

Default – 0 
1 
2   

40254 
(0253) Protocol Port 2 Unsigned  

Int  R-W  دومپورت  پروتکلتنظیم  
 پارامترهاي تنظیمی سنسورها

40259 
(0258) Value Cut Temp Int  R-W شودمقداري که در صورت خرابی سنسور خوانده می 
40265 
(0264) Offset Temp CH 1 Signed  Int R-W  اصلیآفست دما  
40266 
(0265) Offset Temp CH 1 Signed  Int R-W  1کانال آفست دما  
40267 
(0266) Offset Temp CH 2 Signed  Int R-W  2کانال آفست دما  
40268 
(0267) Offset Temp CH 3 Signed  Int R-W  3کانال آفست دما  
40269 
(0268) Offset Temp CH 4 Signed  Int R-W  4کانال آفست دما  

 پارامترهاي تنظیمی سنسور رطوبت و دما
40260 
(0259) Value Cut Hum&Dew Int  R-W  شودکه در صورت خرابی سنسور خوانده میمقداري 
40261 
(0260) Offset Temperature Int  R-W آفست دما(Dew)   براي سنسورSHT11 
40262 
(0261) Offset Humidity Int R-W  آفست رطوبت براي سنسورSHT11 

  تنظیمات ساعت و تاریخ
40271 
(0270) Hour Set Unsigned  

Int  R-W تنظیم ساعت  
40272 
(0271) Minute Set Unsigned  

Int  R-W تنظیم دقیقه  
40273 
(0272) Second Set Unsigned  

Int  R-W تنظیم ثانیه  
40274 
(0273) Day Set Unsigned  

Int  R-W تنظیم روز  
40275 
(0274) Month Set Unsigned  

Int  R-W تنظیم ماه  
40276 
(0275) Year Set Unsigned  

Int  R-W تنظیم سال  
  هاي دیجیتالتنظیمات فرمان خروجی

40282 
(0281) Relay Selector Unsigned  

Int  R-W 1 دیجیتال خروجیگر فرمان انتخاب 
40283 
(0282) Relay Selector Unsigned  

Int  R-W 2 دیجیتال خروجیگر فرمان انتخاب 
40284 
(0283) Relay Selector Unsigned  

Int  R-W 3 دیجیتال خروجیگر فرمان انتخاب 
40285 
(0284) Relay Selector Unsigned  

Int  R-W 4 دیجیتال خروجیگر فرمان انتخاب 
40286 
(0285) Relay Selector Unsigned  

Int  R-W 5 دیجیتال خروجیگر فرمان انتخاب 
40287 
(0286) Relay Selector Unsigned  

Int  R-W 6 دیجیتال خروجیگر فرمان انتخاب 
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40288 
(0287) Relay Selector Unsigned  

Int  R-W 7 دیجیتال خروجیگر فرمان انتخاب 
40289 
(0288) Relay Selector Unsigned  

Int  R-W 8 دیجیتال خروجیگر فرمان انتخاب 

  هاي عمومیتنظیمات مقایسه کننده
40397 
(0396) Set High-Word signed  

Int[11]  R-W  محدوده عملکرد بالاي مقایسه کننده از نوعint 
40421 
(0420) Set Low-Word signed  

Int[11]  R-W  محدوده عملکرد پایین مقایسه کننده از نوعint 

  تنظیمات رکوردر
40469 
(0468) Sample Size Unsigned  

Int  R-W خواهیم نمونه برداري کنیمهایی که میتعداد داده  

40470 
(0469) Mode Sampling Unsigned  

Int  R-W 
  نوع نمونه برداري

  زمانی: 0
  تریگري: 1

40471 
(0470) Time Of Sample Unsigned  

Int  R-W فاصله زمانی بین دو نمونه در حالت نمونه برداري زمانی  
40472 
(0471) Miladi/Shamsi Unsigned  

Int  R-W  شمسی/ میلادي (نوع تقویم دستگاه(  
40473 
(0472) Trigger Bit Logger Unsigned  

Int  R-W آدرس بیت تریگر در حالت نمونه برداري زمانی  

40474 
(0473) Separator Unsigned  

Int  R-W 

 

  جداکننده پارامترها از یکدیگر در فایل
  

  مقدار  کاراکتر جدا کننده
Tab  0 

Semicolon  1 
Comma  2  
Space  3 

Ascii Character  otherwisw   

40475 
(0474) Log Format Unsigned  

Int R-W 

  

  فرمت داده  Log Formatمقدار   فرمت داده
0XC0  Signed Long 
0xA0  Signed Int 
0x90  Char Signed  
0x80  Float 
0x40  Unsigned Long 
0x20  Unsigned Int 
0x10  Unsigned Char   

40486 
(0485) Add Log Unsigned  

Int R-W 
  آدرس داده

 هاي دستگاه پیدا کرده و در متغیر آدرس داده را باید از روي جدول آدرسAdd Logg وارد کنید.  
40497 
(0496) Point Data Log Unsigned  

Int R-W 10~0عددي بین ( تعداد رقم اعشار داده(  

40508 
(0507) Type file Unsigned  

Int R-W 

  MMCانتخاب فرمت فایل ذخیره شده روي 
  نوع فایل  Type fileمقدار 

0  .txt 
1  .csv   

  تنظیمات خروجی آنالوگ
40523 
(0522) 

Command Selecter 
Analog Out1 

Unsigned  
Int R-W  1انتخاب گر فرمان خروجی آنالوگ کانال 

40524 
(0523) 

Command Selecter 
Analog Out2 

Unsigned  
Int R-W  2انتخاب گر فرمان خروجی آنالوگ کانال 

40527 
(0526) Analog Out1 Unsigned  

Int R-W  1مقدار خروجی آنالوگ کانال 
40528 
(0527) Analog Out2 Unsigned  

Int R-W  2مقدار خروجی آنالوگ کانال 
40531 
(0530) Default Out1 Unsigned  

Int R-W  1مقدار پیش فرض خروجی آنالوگ کانال 
40532 
(0531) Default Out2 Unsigned  

Int R-W  2مقدار پیش فرض خروجی آنالوگ کانال 
40535 
(0534) Type Analog Out1 Unsigned  

Int R-W  1نوع خروجی آنالوگ کانال 
40536 
(0535) Type Analog Out2 Unsigned  

Int R-W  2نوع خروجی آنالوگ کانال 
40539 
(0538) Max Out1 Float R-W  1حد بالاي خروجی آنالوگ کانال 
40541 
(0540) Max Out2 Float R-W  2حد بالاي خروجی آنالوگ کانال 
40547 
(0546) Mix Out1 Float R-W 1 حد پایین خروجی آنالوگ کانال 
40549 
(0548) Mix Out2 Float R-W  2 خروجی آنالوگ کانالحد پایین 
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40555 
(0554) Value1 for Calibration Float R-W مقدار اول براي کالیبراسیون خروجی آنالوگ  
40557 
(0556) Value2 for Calibration Float R-W مقداردوم  براي کالیبراسیون خروجی آنالوگ  
40559 
(0558) Selector CH Unsigned  R-W  آنالوگ براي کالیبراسیونانتخاب کانال خروجی  
40561 
(0560) 

Max In for Analog 
Out1 Float R-W 1 حد بالاي ورودي مربوط به خروجی آنالوگ کانال 

40563 
(0562) 

Max In for Analog 
Out2 Float R-W 2ل رودي مربوط به خروجی آنالوگ کاناحد بالاي و  

40569 
(0568) 

Min In for Analog 
Out1 Float R-W 1 حد پایین ورودي مربوط به خروجی آنالوگ کانال 

40571 
(0570) 

Min In for Analog 
Out2 Float R-W 2 حد پایین ورودي مربوط به خروجی آنالوگ کانال 

  هاي سفارشیتنظیمات مقایسه کننده
40577 
(0576) SelectorCompareFloat Unsigned  

Int[8] R-W هاي ورودي مقایسه کننده انتخاب گرFloat  
40685 
(0584) SelectorCompareWord Unsigned  

Int[8] R-W هاي ورودي مقایسه کننده انتخاب گرWord  
40693 
(0592) ValueFloat Float[8] R-W هاي سفارشی نوع مقدار دهی مستقیم ورودي مقایسه کنندهFloat  )مقدار دادن از طریق پورت سریال(  
40609 
(0608) ValueWord signed  

Int[8] R-W هاي سفارشی نوع مقدار دهی مستقیم ورودي مقایسه کنندهWord )مقدار دادن از طریق پورت سریال(  
40617 
(0616) SetHighFloatCmp Float[8] R-W هاي مقایسه کننده حد بالايFloat  
40633 
(0632) SetLowFloatCmp Float[8] R-W هاي مقایسه کننده حد پایینFloat  
40649 
(0648) SetHighWordCmp signed  

Int[8] R-W هاي مقایسه کننده حد بالايWord  
40657 
(0656) SetLowWordCmp signed  

Int[8] R-W هاي مقایسه کننده حد پایینWord  
40445 
(0444) Hys-Float Float[8] R-W  مقایسه کننده از نوع باند هیسترزیس برايfloat  
40461 
(0460) Hys-Word signed  

Int[8] R-W  مقایسه کننده از نوع باند هیسترزیس برايint  
  تنظیمات پارامترهاي متوسط گیري شده

40665 
(0664) Start Average Int R-W نقطه شروع براي متوسط گیري 
40667 
(0668) End Average Int R-W نقطه اتمام براي متوسط گیري 
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   MODBusمختصري راجع به پروتکل 
روش تبادل اطلاعات بصورت . وجود دارد   Slaveو چندین   Masterیک Busشود، در هر دو سیمه روي پورت سریال استفاده می  Busدر این پروتکل از یک  

  .پاسخ است که کدهاي درخواست اصلی به شرح زیراست درخواست و

Read  Holding  Register 03  
Read  Input  Register 04  
Write  Single  Register 06  
Write  Multiple  Register 16  

  
 

Read  Coils 01  
Read  discrete  InPuts 02  
Write  Single  Coil 05  
Write  Multiple  Coils 15  

 
   :مثال

 .کنیمبراي دستگاه ارسال می PLCبخوانیم، براي این کار فریم زیر را توسط  PLC را توسط این پروتکل و از طریق  (0020) 40021آدرس خواهیم می  

 

  
Slave Addreee : آدرس دستگاه  

Function :کد درخواست که از جدول فوق استفاده شده است.   
Starting Address  :0020ستگاه است، در اینجا آدرس آدرس شروع محل خواندن که مربوط به آدرس رجیسترهاي داخلی د Decimal  :  0014  Hex است.   

Number of Register Hi : با فرمت پارامتر 1تعداد رجیسترهاي مورد نظر که در اینجا تعداد Float  0002رجیستر مدنظر است    2یعنی  Decimal  :  0002 Hex 

CRC16 : کد خطايCRC  
  .شودارسال می PLCزیر به   Frameپاسخ میدهد   PLCدر حالت پاسخ که دستگاه به 

  

  

  
Byte Count  :تعداد بایت هاي دیتاي ارسالی است. 

 .تر شودکمکاراکتر    3.5فریم نباید از  دوو فاصله بین  بیشتر کاراکتر  1.5بایت نباید از  دوفاصله بین : نکته
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ششمبخش   
  MMCراهنماي آپلود کردن اطلاعات از 

. دارید RS485به  USBیا مبدل  RS485به  RS232و مبدل  Indigo Terminal Emulatorبراي دریافت اطلاعات داخل کارت حافظه نیاز به نرم افزار جانبی 

   .قرار دارد Softwareشاخه محصولات شرکت تیکا در  CDاین نرم افزار در 

  

  آماده کردن ابزار: 1مرحله 
  .مطابق شکل زیر به کامپیوتر وصل کنیدمبدل  توسط دستگاه را 2پورت نصب کرده ودر مرحله اول نرم افزار  را 

  
 .انجام دهید به شرح زیر تنظیمات مربوط به ارتباط سریال راکامپیوتر خود را انتخاب کرده و  comپورت  .را باز کنید Indigo Terminal Emulatorنرم افزار 

- Type Connection = Serial 
- BoudRate   = 57600 
- Parity   = None 
- Date Bit   = 8 
- Stop Bit   = 2 

 
   .که در شکل مشخص شده است را بزنید runکلید 
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مسیر فایل را انتخاب  openدر پنجره  .کلیک کنید Changeشود روي کلید در پنجره اي که باز می. را بزنید Log Date To Fileگزینه  Sessionاز منوي 

در قسمت بالاي سمت راست نرم افزار علامت ذخیره اطلاعات درون فایل نمایش داده . را بزنید OKسپس کلید . را بزنید openکرده و پس از تعیین نام فایل کلید 

  .شودمی

  
  

  

  انجام عملیات آپلود: 2مرحله 
 

با توجه به اینکه . ها و جواب هاي معتبر براي آنها آورده شده استدر جدول زیر سؤال. شودمی بعد از روشن کردن دستگاه یکسري سؤال از کاربر پرسیده

  .را بزنید Enterبراي ارسال کاراکتر باید کلید . شود باید جواب معتبر براي آن را براي دستگاه ارسال کنیدچه سؤالی از کاربر پرسیده می

  جواب معتبر
  سؤال

  کاراکتر  عملکرد

اسکی پروتکل  A, a Please Choose the protocol? A:Ascii , M:Modbus 
After 10 sec automatically select Modbus... پروتکل مدباس M, m 

 U,u آپلود فایل

What do you want to do? U:Uploade , D:Delete , M:Modbus  دهددر این ورژن هیچ عملیاتی انجام نمی(پاك کردن فایل(  D, d 

 M, m پروتکل مدباس

)هاي موجود در کارت حافظهتا تعداد فایل 1از (شماره فایل   1~… Enter the file number: 

  

را ارسال کنید  ”a“و یا  ”A“در صورتی که کاراکتر . شود که پروتکل ارتباطی را انتخاب کنددر اولین ارتباط از کاربر خواسته می. دستگاه را روشن کنید

 10اگر به مدت  .را ارسال کنید این پورت به صورت مدباس در اختیار خواهد بود ”m“و یا  ”M“ در صورتی که کاراکتر .پورت در مد اسکی در اختیار خواهد بود

  .هد بودبه طور اتوماتیک بصورت پروتکل مدباس خوا 2را براي دستگاه ارسال نکنید پورت  ”a“و یا  ”A“ ثانیه کاراکتر

شود که عملیات مورد و بعد از آن از کاربر خواسته می .هاي ذخیره شده در کارت حافظه نمایش داده خواهد شدفهرست فایل ”a“و یا  ”A“ با ارسال کاراکتر

  .را ارسال کنید ”u“و یا  ”U“کاراکتر  MMCبراي آپلود کردن فایل از . نظر خود را وارد کند
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هاي داخل کارت حافظه شماره فایل مورد نظر خود را وارد کرده و کلید با توجه به فهرست فایل. خواهد شماره فایل را وارد کندمیدر این مرحله از کاربر 

Enter را بزنید.  

  .شود که عملیات مورد نظر خود را وارد کندپس از اینکه آپلود فایل انجام شد مجدداً از کاربر خواسته می

 .کندپروتکل به مدباس تغییر می ”m“و یا  ”M“منتظر پاسخ کاربر است با ارسال کاراکتر در هر مرحله که دستگاه  -

 .شودهاي داخل کارت حافظه نمایش داده میفهرست فایل ”l“و یا  ”L“در هر مرحله که دستگاه منتظر پاسخ کاربر است با ارسال کاراکتر  -

  .شودسؤال درخواست پرسیده می ”r“و یا  ”R“در هر مرحله که دستگاه منتظر پاسخ کاربر است با ارسال کاراکتر  -

 .کتري براي دستگاه ارسال نکنیدادقت داشته باشید که در هر مرحله که دستگاه در حال ارسال اطلاعات براي کامپیوتر است کار :تذکر

  lOggEr TiKAراهنماي استفاده از برنامه 

جهت انجام تنظیمات مربوط به ثبت اطلاعات  این نرم افزار صرفاً

(Logger) هاي ثبت شده در دستگاه و یا آپلود فایلTM-1230 باشدمی.  

 Serial Parameterبعد از باز کردن نرم افزار در پنجره فقط صفحه 

انتخاب پورتی (بعد از انجام تنظیمات مربوط به ارتباط سریال . وجود دارد

متناسب  Parityو  Baudrateکه دستگاه به آن متصل شده، آدرس دستگاه 

را بزنید در این حالت شما باید در  Connectکلید ) با تنظیمات دستگاه

  . باشد را ببینیدمی TM-1230که مشخصه دستگاه  1230مقدار  IDقسمت 

  

  

  

  

  

- هر صفحه می tabشود با کلیک کردن روي به پنجره اضافه می Upload Fileو  Setting Logرا زدید دو صفحه دیگر به نام هاي  Connectبعد از اینکه کلید 

  . توانید وارد آن شوید
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تا زمانی که . را بزنید Startبراي شروع عملیات کلید . را واکشی کرد MMCمی توان اطلاعات ثبت شده دستگاه در فایل هاي داخل  Uplood Fileدر صفحه 

  ) غیر فعال هستند List و Uploadکلید (توانید اطلاعاتی از دستگاه دریافت کنید _این کلید را نزده باشید نمی

  
و نیز مخفی  Serial Parameterو  Setting Logباشد همچنین دو صفحه شود که براي خاتمه دادن به عملیات مینمایان می Endکلید  Startبا فشردن کلید 

  . همچنان غیر فعال است چون شماره فایلی براي دریافت وارد نشده است Uploadکلید . فعال شده است Listشود که کلید در این حالت مشاهده می. شوندمی

  

   .شودنمایش داده می TM-1230هاي موجود در کارت حافظه داخل دستگاه در این صفحه، لیست فایل Listبا فشردن کلید 
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  . شودشود که پس از وارد کردن شماره فایل کلید آپلود فعال میمشاهده می. وارد کنید Numericبا توجه به فایل لیست شماره فایل مورد نظر را در قسمت 

  . شودهاي موجود درون کارت حافظه دستگاه باشد عملیات آپلود انجام نمیدر صورتی که عدد وارد شده بزرگتر از تعداد فایل* 

  
بعد از دریافت فایل شماره فایل برابر صفر قرار . شودفایل مورد نظر دریافت شده و نمایش داده می Uploadپس از وارد کردن شماره فایل و فشردن کلید 

  . شودنیز غیر فعال می Uploadگیرد و کلید می
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در این پنجره مسیر فایل و نام فایل را انتخاب . شودپنجره زیر باز می Saveلید با فشردن ک. کنیماستفاده می Saveبراي ذخیره اطلاعات دریافتی از کلید 

  .را بزنید Okکنید و سپس 

  

  . شودنمایش داده می Output Fileمسیر آخرین فایل ذخیره شده در قسمت . شودفایل در مسیر داده شده و با نام داده شده ذخیره می

  
 . را بزنید Endحتماً باید کلید  Upload Fileبراي خروج از صفحه * 

- عدد می 11حداکثر تعداد داده براي نمونه برداري  TM-1230در دستگاه . شودانجام می (Log)تنظیمات مربوط به ثبت اطلاعات  Setting Logدر صفحه 

  . شوندفعال و قابل تنظیم می با تنظیم تعداد داده پارامترهاي مربوط به آن از جمله فرمت، آدرس و تعداد نقطه اعشار داده. باشد

  : تواند یکی از چهار حالت زیر باشدنوع نمونه برداري می
- Time 
- Trigger   (off       on) 
- Trigger   (off        on) 
- Trigger   (off    on) 
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فعال و قابل تنظیم خواهد شد و در صورتی که یکی از انواع تریگري را  Time of sampleانتخاب کرده باشید گزینه  Timeدر صورتی که نوع نمونه برداري را 

  . براي انتخاب بیت تریگر براي ثبت اطلاعات فعال و قابل تنظیم خواهد شد Trigger Bitانتخاب نمایید گزینه 

  . هاي زیر باشدتواند یکی از کاراکترتعیین کننده کاراکتر جداکننده در فایل خروجی است که می Separatorپارامتر 
"      " Tab 

" ; "  Semi colon 
" " Space 
"  ," Comma 

  . باشدبراي تعیین زمان ذخیره سازي فایل قبلی و ایجاد فایل جدید می Save Typeپارامتر 

 Every day at   (00:00) 
 Every 12 hour (00:00 , 12:00) 
 Every 8 hour   (00:00 , 08:00 , 16:00) 

این .. شوندخواهیم از آن نمونه برداري و ثبت نماییم، استفاده میاي که مینیز براي انجام تنظیمات مربوط به داده Data Itemپارامترهاي موجود در قسمت 

  . انجام دهید TM-1230هاي رجیستري موجود در راهنماي دستگاه پارامترها را با توجه به جدول آدرس
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http://tikaeng.ir/page.php?155 

  


