
     TIKA Engineering Co. (LTD)                                                     شرکت مهندسی تیــــکا 

1 
 

 

  

  ترانسمیتر قابل برنامه ریزي عمومیدفترچه راهنماي 

  

  شرکت مهندسی تیکا
  هاي اندازه گیري کمیت هاي برق ، وزن ، دما ، رطوبت و ارائه دهنده خدماتتولید کننده دستگاه

  ..،  PLC   ،HMI  ،Indicator  ،Transmiterدر زمینه اتوماسیون صنعتی   

  : سایر محصولات

  جانکشن باکس 
  TD-1000نمایشگر وزن 
 ) Revere , Zemic , Bongshin( انواع لودسل 

   TD - 1520آمپر متر تکفاز  –ولتمتر 
   TD - 1540آمپر متر سه فاز  –ولتمتر 

   TD - 1525)  نمایشگر( واتمتر تکفاز 
     TM – 1510ترانسمیتر کمیت هاي برق تکفاز 

  TM – 1530ترانسمیتر کمیت هاي برق سه فاز 
  ترانسمیتر رطوبت و دما

      TD 1200 72*36ترموستات 
   TM – 1450ماژول خروجی آنالوگ  TM – TMP8کاناله دما  8ترانسمیتر 

   TM – 1470ماژول ورودي آنالوگ 
    TM 1410خروجی دیجیتالی  –ماژول ورودي 

  
 

 

براي انجام تنظیمات دستگاه از نمونه برنامه مربوطه که در مسیر زیر قرار دارد . باشدمی 1~2.3هاي ورژن این راهنما مربوط به دستگاه :اخطار
  ...Tika CD\Example\HMI PanelMaster TM-12xx TM-14xx Ver1~2.3\                                                                  :استفاده کنید

هاي ویژگی ولیها داراي امکانات مشابه با این ورژن بوده و بالاتر استفاده شود، چون این دستگاه 3هاي ورژن شود از دستگاهپیشنهاد می :پیشنهاد
  .را دارند ارتقاو بالاتر قابلیت  3هاي ورژن دستگاه همچنین. بیشتري دارد
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    بخش اول
  معرفی

  .باشدباشد که نوع و تعداد آنها قابل انتخاب و سفارش میتعدادي ورودي خروجی می این دستگاه داراي   
  :باشندمی قابل سفارش زیر به شکل ي دستگاههاورودي

 ورودي دیجیتال - 1

  SMT 160ورودي دما با سنسور هوشمند  - 2

 )20mA~0یا  10V~0یا  5V~0( آنالوگ ورودي - 3

 )گردددر نظر گرفته شده است که با سفارش مشتري مونتاژ می Optionبه عنوان ( رطوبت و دمادیجیتال سنسور  - 4

  :باشندشکل زیر قابل سفارش میبه  ي دستگاههایخروج
 )20mA~0یا  10V~0( آنالوگ یخروج - 1

 )اي یا ترانزیستوريرله(دیجیتال  یخروج - 2

 Modbus / RTUبا پروتکل  RS485خروجی سریال  - 3
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  هاویژگی
  قابل اتصال بهPC , HMI , PLC  و ... 

 توسط پورت  امکان شبکه کردن چندین دستگاهRS485  رويBUS دو سیمه 
 هابراي انجام تنظیمات و مانیتورینگ و کنترل خروجیافزار کامپیوتري داراي نرم  

  موارد استفاده 
  انبارها*    صنایع غذایی*     مرغداري*    اتوماسیون خانگی*     اتوماسیون صنعتی *

  بلوك دیاگرام

 

  محصولشرح 
توانید هاي آن به راحتی قابل انتخاب و سفارش باشد، و شما میخروجی/نوع ورودياین دستگاه یک ترانسمیتر عمومی است و این قابلیت را دارد که تعداد و 

توان چندین دستگاه را توسط دو میتعبیه شده روي این دستگاه  Modbus-RTU (RS485(توسط پورت  .با توجه به نیاز و کاربردتان مدل مطلوب را انتخاب نمایید
   .قرار داد... و  PLC  ،Indicatorو یا در اختیار  کرده کنترلو  را مانیتورینگ Dataارتباط داد و رشته سیم به صورت شبکه 

 هايخروجیتوانید تعیین کنید که به عنوان مثال می. هاي آن را برنامه ریزي کنیدها و خروجیتوانید ورودياین ترانسمیتر قابل برنامه ریزي بوده و شما می
  :دستگاه با توجه به یکی از پارامترهاي زیر فرمان قطع یا وصل بگیرد دیجیتال

 )دما، رطوبت، مقدار ورودي آنالوگ، شمارنده ورودي دیجیتال(گیري شده در ورودي پارامترهاي اندازه -

 وضعیت ورودي دیجیتال -

 خارجی Masterاز طریق پورت سریال و توسط  -
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  :از طریق پارامترهاي زیر انجام داد را هاي آنالوگخروجیتوان کنترل همچنین می
 )دما، رطوبت، مقدار ورودي آنالوگ، شمارنده ورودي دیجیتال(گیري شده در ورودي پارامترهاي اندازه -

 خارجی Masterاز طریق پورت سریال و توسط  -
  

 توان توسط پورت سریال و بوسیله نرم افزار انجام دادتمامی تنظیمات دستگاه را می  . 
  220توان با تغذیه را می دستگاهاینV – AC  24و یا با تغذیهV – DC سفارش داد .  

افزار مشاهده توانید توسط نرمها را میوضعیت ورودي. باشدمی 30v~8هاي دیجیتال به صورت ایزوله و محدوده ولتاژ ورودي ورودي: ورودي دیجیتال -1
  .افزاري ریست کردتوان به صورت نرمرا می شمارندهدر نظر گرفته شده است، این  شمارندهبراي هر کانال ورودي دیجیتال یک  .نمایید

  )قابل تنظیم( 10V~0    :در حالت ولتاژ در محدوده  :ورودي آنالوگ -2
  )قابل تنظیم( 20mA~0    :در حالت جریان در محدوده

ورودي پس از محاسبات و پردازش گیري شده از مقادیر اندازه. باشندمی SMT160سنسورهاي دماي این دستگاه سنسور هوشمند :  SMT160سنسور دما -3
  .باشندها میقابل تنظیم براي فرمان دادن به خروجی Setpointهر کانال دما داراي . باشدصورت سریال قابل دسترس میبه 

  باشدمتر قابل افزایش می 20طول کابل این سنسورها تا.  
  .کندگیري میدیجیتالی است که یک کانال دما و یک کانال رطوبت را با دقت بالا اندازهاین سنسور یک سنسور : سنسور رطوبت و دما -4
قابل  Mod Bus – RTUپروتکل  پاسخبا روش درخواست و  RS485در این حالت اطلاعات و تنظیمات دستگاه از طریق پورت سریال  :خروجی سریال -5

هاي آنالوگ، دماي هر کانال، مقادیر ورودي، هاي دیجیتالوضعیت ورودي و خروجی: مثال شاملاطلاعات قابل خواندن در این مد بعنوان  .دسترسی است
  .باشددستگاه، نسخه نرم افزار و سخت افزار و غیره می ID، مقادیر رطوبت و دما

. باشدپارامترهاي ورودي و خروجی دیجیتال و غیره میمشخصات ارتباطی، پارامترهاي کالیبراسیون، پارامترهاي خروجی آنالوگ، : پارامترهاي تنظیمی شامل
از طریق  Busها روي در این حالت هر یک از متغیرهاي اطلاعات و پارامترهاي تنظیمی داراي یک آدرس منحصر به فرد بوده و کاربر با قرار دادن این آدرس

  .ها در جدول راهنماي دستگاه آورده شده استلیست این آدرس. کندبه محتواي آنها دسترسی پیدا می MudBus – RTU پروتکل
هاي دیجیتال به چه صورتی و از نتیجه چه عملیاتی صادر شود، بنابراین یکی از دو توانید تعیین کنید که فرمان خروجیشما می :خروجی دیجیتال - 6

 :آوردوضعیت زیر را پیش می

a( فرمان گرفتن از پورت سریال 
b(   فرمان گرفتن ازDevice )گیري شده دستگاهاز پارامترهاي اندازه(  

هاي آنالوگ به چه صورت و از نتیجه چه عملیاتی صادر شود، بنابراین یکی از دو وضعیت توانید تعیین کنید که کنترل خروجیشما می :خروجی آنالوگ -7
  : آوردزیر را پیش می

a( پورت سریال  طریق از کنترل)خروجی آنالوگ کنترل مستقیم ( 

b( طریق از کنترل Device ) کندخروجی آنالوگ استفاده می کنترلدستگاه براي  گیري شدهاندازهاز پارامترهاي ( 

 .کنندها مقایسه میSetpointرا با  Dataها مقادیر مقایسه کننده. دو دسته مقایسه کننده در نظر گرفته شده است در این دستگاه :مقایسه کننده - 8

a( هاهاي وروديمقایسه کننده 

هاي تنظیم Setpointگیري شده را با ها پارامترهاي اندازهمقایسه کننده .یک مقایسه کننده در نظر گرفته شده است دستگاه ازاي هر وروديبه 
 .گذارندشده مقایسه کرده و نتیجه را در یک بیت در اختیار می

b( هاي سفارشی مقایسه کننده  

این دسته از مقایسه  .توانید ورودي آن را انتخاب کنیدکه شما می. نیز در دسترس شما قرار دارد سفارشی مقایسه کننده 32 در این دستگاه
توانید نتیجه حاصل از مقایسه را روي می ،با تعیین ورودي و حد بالا و پایین براي مقایسه کننده .باشندمی Wordو  Floatها در دو نوع کننده

  .آنها استفاده نماییدهاي مربوطه مشاهده کرده و از بیت

 ها و یا براي کاربردهاي مورد نظر در برنامه براي فرمان دادن به رله ،توانیدهاي مقایسه کننده میاز بیتPLC  وHMI  استفاده کنید... و. 
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  مشخصات فنی

  

  
   

  :سنسور رطوبت و دما
 SHT11) ساخت سوئیس(  نوع سنسور
  400C~123.80C , 0~100%RH-  گیريرنج اندازه

±   , ℃ 0.4±  درجه تفکیک  ܪܴ 3%

 30s~5  زمان پاسخ دما
 8s  زمان پاسخ رطوبت

  
  :SMT160ورودي سنسور 

  300C~1300C-  محدوده دما
  0.70C  گیري       خطاي اندازه

  
 

  :ورودي دیجیتال
  30v DC~8  محدوده ولتاژ ورودي

  1Kv DC  ایزولاسیون
   وروديحداکثر فرکانس 

  

  :خروجی دیجیتال
 250v AC – 1A  خروجی رله

  30v DC – 5A  
 28v DC – 200mA~8  خروجی ترانزیستوري

             
  :ورودي آنالوگ

  جریان -ولتاژ   ورودي نوع
  5V  ,  0~10V~0  محدوده ولتاژ ورودي

 20mA~0  محدوده جریان ورودي
 10Bit  درجه تفکیک

  

  :خروجی آنالوگ
 10v~0قابل تعریف در محدوده   خروجی ولتاژ

 20mA~0قابل تعریف در محدوده   خروجی جریان
 12Bit  درجه تفکیک

 5mSec  )%90~%10(زمان پاسخ خروجی 

  :مشخصات ارتباطی
  Boud Rate: 2400~57600  با RS485پورت ارتباطی 

  ModBus-RTU  پروتکل ارتباطی       

  220v AC – 50~60Hz                                                          :تغذیه
  Or  
24v DC 

  :شرایط محیطی
 100C~600C-  دماي عملکرد

 200C~850C-  دماي نگهداري
 %90~%30  رطوبت

  

  

  mm 59 * 88 * 108                                :ابعاد دستگاه جعبه بزرگ
  mm 59 * 88 * 72                               :ابعاد دستگاه جعبه متوسط
  mm 59 * 88 * 37                               :ابعاد دستگاه جعبه کوچک
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  جعبه بزرگ دیاگرام سیم بندي

  کد سفارش دستگاه جعبه بزرگ
  :باشدسفارش دستگاه به شرح زیر میکد 

  
Ex1: TM1201  .باشدمی 220V-ACخروجی رله و با تغذیه  8و  SMT160کانال سنسور دماي  8دستگاه با  – 8SMT8DOR–AC 
Ex2: TM1401  .باشدو داراي سنسور رطوبت و دما می 220V-ACخروجی آنالوگ و با تغذیه  4ورودي آنالوگ و  8دستگاه با  – 8AI4AO–AC–RH 

  عمومی قابل I/Oترانسمیتر
  ) Aجعبه ریلی ( برنامه ریزي

  خروجی/ورودي
  8DI:             کانال ورودي دیجیتال          8
  8DOR:           )رله(کانال خروجی دیجیتال8
  8DOT: ) ترانزیستور(کانال خروجی دیجیتال8
 8AI:        کانال ورودي آنالوگ                 8
 
  

  تغذیه
AC:   110~240V Ac (Switching)  
DC:   24V DC – Non Isolated  
DCS: 24V DC –Isolated 

  
  سنسور رطوبت و دما

 RH 

  خروجی/ورودي
  8DI:            کانال ورودي دیجیتال          8
  8DOR:          )رله(کانال خروجی دیجیتال8
  8DOT:          )رله(کانال خروجی دیجیتال8
  4AO:          کانال خروجی آنالوگ           4
  4AOS:       کانال خروجی آنالوگ ایزوله    4
 

TM-1401  

  خروجی/ورودي
  smt160            :8SMTکانال سنسور دما 8

  تغذیه
AC:   110~240V Ac (Switching)  
DC:   24V DC – Non Isolated  
DCS: 24V DC –Isolated 

  سنسور رطوبت و دما  
RH  

  

  عمومی قابل I/Oترانسمیتر
  ) Aجعبه ریلی ( برنامه ریزي

  خروجی/ورودي
  smt160            :8SMTکانال سنسور دما 8
  8DI:        کانال ورودي دیجیتال               8
 8DOR:کانال خروجی دیجیتال                 8
  8DOT: ) ترانزیستور(کانال خروجی دیجیتال8
 8AI:       کانال ورودي آنالوگ                  8
  4AO:کانال خروجی آنالوگ                      4
 4AOS:کانال خروجی آنالوگ ایزوله            4

TM-1201   
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  جعبه متوسط بندي دیاگرام سیم

  
  کد سفارش دستگاه جعبه متوسط

  :باشدسفارش دستگاه به شرح زیر میکد 
  

  
 EX1: TM1202–4SMT2AO–DC  .باشدمی 24V-DCکانال خروجی آنالوگ و با تغذیه  2و  SMT160کانال سنسور دماي  4دستگاه با 
 EX2: TM1402–4DI4DI-DC–RH  .باشدو داراي سنسور رطوبت و دما می 220V-ACورودي دیجیتال و با تغذیه  8دستگاه با 

  عمومی قابل I/Oترانسمیتر
  ) Bجعبه ریلی ( برنامه ریزي

  خروجی/ورودي
  4DI:             کانال ورودي دیجیتال          4
  4DOR:           )رله(کانال خروجی دیجیتال4
  4DOT: ) ترانزیستور(کانال خروجی دیجیتال4
 4AI:        کانال ورودي آنالوگ                 4
 
  

  تغذیه
AC:   110~240V Ac (Switching)  
DC:   24V DC – Non Isolated  
DCS: 24V DC –Isolated 

  
  سنسور رطوبت و دما

 RH 

  خروجی/ورودي
  4DI:            کانال ورودي دیجیتال          4
  4DOR:          )رله(کانال خروجی دیجیتال4
  4DOT:          )رله(کانال خروجی دیجیتال4
  2AO:          کانال خروجی آنالوگ           2
  2AOS:       کانال خروجی آنالوگ ایزوله    2
 

TM-1402  

  خروجی/ورودي
  smt160            :4SMTکانال سنسور دما 4

  تغذیه
AC:   110~240V Ac (Switching)  
DC:   24V DC – Non Isolated  
DCS: 24V DC –Isolated 

  سنسور رطوبت و دما  
RH  

  

  عمومی قابل I/Oترانسمیتر
  ) Bجعبه ریلی ( برنامه ریزي

  خروجی/ورودي
  smt160            :4SMTکانال سنسور دما 4
  4DI:        کانال ورودي دیجیتال               4
 4DOR:کانال خروجی دیجیتال                 4
  4DOT: ) ترانزیستور(کانال خروجی دیجیتال4
 4AI:       کانال ورودي آنالوگ                  4
  2AO:     کانال خروجی آنالوگ                 2
 2AOS:کانال خروجی آنالوگ ایزوله            2

TM-1202  
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  عمومی قابل I/Oترانسمیتر
  ) Cجعبه ریلی ( برنامه ریزي

  خروجی/ورودي
  2DI:             کانال ورودي دیجیتال          2
  2DOR:           )رله(کانال خروجی دیجیتال2
  2DOT: ) ترانزیستور(کانال خروجی دیجیتال2
  2AI:        کانال ورودي آنالوگ                 2
 
  

  تغذیه
DC:   24V DC – Non Isolated  
DCS: 24V DC –Isolated 

  
  

  سنسور رطوبت و دما
 RH 

  خروجی/ورودي
  2DI:            کانال ورودي دیجیتال          2
  2DOR:          )رله(کانال خروجی دیجیتال2
  2DOT:          )رله(کانال خروجی دیجیتال2
  1AO:          کانال خروجی آنالوگ           1
  1AOS:       کانال خروجی آنالوگ ایزوله    1
 

TM-1403  

  خروجی/ورودي
  smt160            :2SMTکانال سنسور دما 2

  تغذیه
DC:   24V DC – Non Isolated  
DCS: 24V DC –Isolated 

  
  سنسور رطوبت و دما  

RH  
  

  عمومی قابل I/Oترانسمیتر
  ) Cجعبه ریلی ( برنامه ریزي

  خروجی/ورودي
  smt160            :2SMTکانال سنسور دما 2
  2DI:        کانال ورودي دیجیتال               2
 2DOR:کانال خروجی دیجیتال                 2
  2DOT: ) ترانزیستور(کانال خروجی دیجیتال2
 4AI:       کانال ورودي آنالوگ                  2
  1AO:کانال خروجی آنالوگ                      1
 1AOS:کانال خروجی آنالوگ ایزوله            1

TM-1203  

  جعبه کوچک دیاگرام سیم بندي

  
  

  کد سفارش دستگاه جعبه کوچک
  :باشدسفارش دستگاه به شرح زیر میکد 

  
  

  RH-DC–2SMT1AO-TM1203 :EX1  .باشدغیرایزوله و داراي سنسور رطوبت و دما می 24V-DCخروجی آنالوگ و با تغذیه  1و  SMT160کانال سنسور دماي  2دستگاه با 
  RH-SDC–1AOS1AOS-TM1403 :EX2  .باشدایزوله و داراي سنسور رطوبت و دما می 24V-DCخروجی آنالوگ و با تغذیه  2دستگاه با 
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   بخش دوم
  خطر و احتیاط

a( خطر آسیب دیدن دستگاه :  
 مسئول مشکلات ناشی از عدم عملکرد صحیح در غیر اینصورت سازنده این دستگاه نبایستی . این وسیله بایستی توسط متخصصان مربوطه نصب گردد

 . وسیله تلقی گردد

 کوتاهی  قبل از هر کاري از قطع برق مطمئن شده و سپس شروع به نصب و برقراري اتصالات نمائید و همواره اتصالات را چک کنید تا لختی و یا اتصال
 .رخ نداده باشد

  و اطمینان حاصل کنید که جعبه محکم درجاي خود قرار گرفته است ببندیدجعبه را قبل از راه اندازي و اعمال ولتاژ به دستگاه درب و پوشش. 

 همواره دستگاه را با ولتاژ تغذیه نامی راه اندازي کنید . 
  

b( ل از استفاده از دستگاهبق:  
  . قبل از هر گونه اتصال و نصب دستگاه محتویات این کتابچه راهنما را بدقت بخوانید

  . کنترل نمایید دریافت دستگاه هنگامموارد زیر را به 
 بسته بندي جعبه از شرایط مناسبی برخوردار باشد . 

 کالا در هنگام حمل و نقل آسیب ندیده باشد . 

 بسته بندي حاوي محصول به همراه ترمینال نصب شده بر روي آن باشد. 

 CD همراه که شامل نرم افزار و راهنماي استفاده است .  

  نصب و اتصالات
i.   نصب :  

گیرد و سپس شود که طریقه جازدن آن بدین صورت است که ابتدا قسمت بالایی از شیار زیر دستگاه روي ریل قرار میاین دستگاه بر روي ریل نصب می
   .شودمی محکمقسمت پایینی از شیار زیر دستگاه که یک نگهدارنده است با فشار به سمت پایین جا زده شده و 

  
ii.  اتصالات :  

  6ه مطابق شکل صفح

  : اتصال تغذیه -1
  . باشد 24VDCیا  220VACتواند تغذیه می

  به برچسب روي دستگاه توجه فرماییدبراي اتصال تغذیه.  

 

  :RS485  اتصال -2
  .شودها استفاده میبراي شبکه کردن چندتا دستگاه از این پایه

  

  220در صورتی که دستگاه در انتهاي شبکه قرار داشته باشد از مقاومتΩ شوداستفاده می. 
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 . شوندهاي تحت شبکه مطابق شکل زیر به هم وصل میدستگاه

  

 :Vdc 12خروجی   -3

 .استفاده از آن باید احتیاط کردن دهی این خروجی محدود بوده و درالبته جریا. براي اتصالات ورودي و خروجی در نظر گرفته شده است 12Vdcیک خروجی 
  .می باشد 100maداکثر جریان ح

  

  : SMT 160سنسور دیجیتالی  ورودي -4
  : شوندزیر به دستگاه وصل میباشد که مطابق شکل می SMT160 سنسور این دستگاه

~

زمرق

یبآ

هایس

 

 :ورودي دیجیتال -5

  .باشددر دسترس می NPNبصورت  هاورودي
 صورت توانند به دوورودي دیجیتال می NPN  وPNP  در هنگام در صورت نیاز به این نوع ورودي . باشداین ماژول بر روي دستگاه قابل نصب میباشند که

   .باید ذکر شود سفارش دستگاه

 
  30 ~ 8محدوده ولتاژ وروديVdc باشدمی. 
 بجاي استفاده از تغذیه بیرونی می توان از تغذیه داخلی استفاده نمود . 
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   : دیجیتال خروجی  - 6
   . باشدها به دو صورت ترانزیستوري و رله اي قابل سفارش میخروجی

 خروجی ترانزیستوري : 

  : باشدمی ها مانند شکل زیرنحوه اتصال خروجی. کنند و به تغذیه بیرونی احتیاج دارندعمل می Sinkها بصورت خروجیاین 

  
   28 ~ 8محدوده تغذیهVdc  200  و جریان هر خروجی برابرmA باشدمی   . 
 استفاده نمودتوان از تغذیه داخلی بجاي استفاده از تغذیه بیرونی می . 

  

 خروجی رله:  
باشد می 1کنید نحوه اتصال به صورت شکلاگر از یک ولتاژ خارجی استفاده می. ها باید از بیرون تامین شود که به دو صورت امکان پذیر استتغذیه رله

 . باشدمی 2نحوه اتصال به صورت شکل )هاي جعبه بزرگ و متوسطدر دستگاه( کنیدولی اگر از ولتاژ خروجی دستگاه استفاده می
  

COM

OUT0

OUT1

OUT2

OUT3Load 4

Load 3

Load 1

Load 2

VD

~

V+

V-

Vdc

کش 1ل

COM

OUT0

OUT1

OUT2

OUT3Load 4

Load 3

Load 1

Load 2

VD

~

V+

V-

کش   2ل

 250هر رله برابر  خروجی توانVac , 1A باشدمی 
 

   :ورودي آنالوگ -7
  : توان از سه استاندارد زیر استفاده کردبراي اعمال ورودي آنالوگ به این دستگاه می

  5 ~ 0ورودي ولتاژV  

  10 ~ 0ورودي ولتاژV  

  20 ~ 0ورودي جریانmA  
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براي تنظیمات نرم افزاري به . گیرد باید تنظیمات مربوط به آن را به صورت نرم افزاري و سخت افزاري انجام دهیدبه ازاي اینکه کدام آنالوگ مورد استفاده قرار می
در . براي تنظیم سخت افزار باید در جعبه را باز کرده و جامپر مربوطه را به نوع ورودي اعمالی را قرار دهید. بخش سوم، راهنماي استفاده از نرم افزار مراجعه کنید

  . شکل زیر نمایی از داخل جعبه آورده شده است

  

  

  : خروجی آنالوگ -8
    :گیردابق شکل زیر انجام میطاتصال خروجی آنالوگ م

  

  10در مد جریانی مقاومت داخلی دستگاه برابرΩ باشدمی. 

  125داخلی دستگاه برابر  ي مقاومتولتاژدر مدΩ باشد می  .  
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   بخش سوم
  راهنماي استفاده از نرم افزار

-HMI PanelMaster TM-12xx TM سپس روي فایل. نماییدهمراه دستگاه است را نصب  CD، که در Panel Masterپس از انجام اتصالات دستگاه، نرم افزار 

14xx در که در فولExample  شود اي که باز میدر پنجره .بل کلیک کرده و آنرا اجرا نماییدقرار دارد داOn-Line  را انتخاب کرده و روي گزینهRun در . کلیک کنید
با زدن هر توانید شما میشود که باز می) اصلیپنجره (اي بعد از برقراري ارتباط سریال در پنجره. این حالت باید ارتباط سریال بین کامپیوتر و دستگاه برقرار باشد

را  دستگاهو کد  افزار و نسخه سخت افزار، نسخه نرمدستگاه متصل شده به کامپیوتر IDتوانید در این صفحه شما می. شویدکلیدها وارد پنجره مربوطه  از یک
  . مختلف مربوط به هر ماژول را در صفحه مربوط به آن مشاهده نمایید هايتوانید قسمتمیاید با توجه به دستگاهی که تهیه کرده .نماییدمشاهده 

  

شرکت باشد و شما درصورت بروز مشکل و یا خرابی و یا هر گونه سوال درمورد دستگاه باید این کد را به اید داراي یک کد میدستگاهی که شما تهیه کرده :توجه
  .توانید مشاهده کنیداین کد را در صفحه اول نرم افزار دستگاه می .اعلام کنید سازنده

  : هاي مختلف نرم افزار به چند نکته زیر توجه کنیدقبل از معرفی بخش

قسمت در نظر ها در هر ها و خروجیجعبه بزرگ، متوسط و کوچک موجود است به همین دلیل ماکزیمم حالت را براي ورودي اندازه این دستگاه در سه :1نکته 
هاي اضافه بدون خروجی- باشد و وروديها متناظر با دستگاه در دسترس شما میخروجی- توجه داشته باشید که تعداد ورودي. باشدمی 16ابر با رایم که بگرفته

  .استفاده خواهند بود

  .باشدعدد می 2به ازاي هر ماژول  هاها و خروجیدقت داشته باشید که تعداد ورودي TM-1403و  TM-1203هاي در دستگاه :توجه

در (مقایسه کننده اول مربوط به چهار ماژول اصلی دستگاه  16در نظر گرفته شده است که  )هاماژول( هاورودي براي مقایسه کننده 20در این دستگاه : 3نکته
و مقایسه به ترتیب مربوط به دما و رطوبت سنسور رطوبت و دما  19و  18ه و مقایسه کنند Average  tempمربوط به  17باشد و مقایسه کننده می) جعبه بزرگ

  . باشدمیمربوط به متوسط ورودي آنالوگ  20کننده 

فرض کنید که دستگاه شما به صورت زیر . توجه داشته باشید که موقعیت هر ماژول در دستگاه تعیین کننده شماره مقایسه کننده مربوط به آن خواهد بود: 4نکته
  . باشد

   SMT160                   1ماژول
   Digital In               2ماژول
  Digital Out                 4و  3 ماژول

  . خواهد بود ،باشدمی SMT160که سنسور هوشمند  1مربوط به ماژول  4 ~ 1در این صورت مقایسه کننده 
  . که در اینجا ورودي دیجیتال است خواهد بود 2مربوط به ماژول  8 ~ 5مقایسه کننده 
  . که در اینجا خروجی دیجیتال است خواهد بود 3مربوط به ماژول  12 ~ 9مقایسه کننده 
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  . که در اینجا خروجی دیجیتال است خواهد بود 4مربوط به ماژول  16 ~ 13مقایسه کننده 
  . باشدمی SMT160ها سنسور مربوط به متوسط دماي ورودي 17مقایسه کننده 

باشد، مقایسه کننده سوم و چهارم عدد می 2ها به ازاي هر ماژول ها و خروجیبا توجه به این که تعداد ورودي TM-1403و  TM-1203هاي در دستگاه :توجه
  .در هر ماژول بدون استفاده خواهد بود

هاي ورودي مربوط به شمارنده intمربوط به دما و رطوبت و مقادیر آنالوگ و نوع  floatدر نظر گرفته شده که نوع   , floatintبالا و پایین دو نوع  Setبراي  :5نکته 
 . باشددیجیتال می

این دسته از  .دباشمی قابل تنظیم هاي سفارشیاین مقایسه کننده ورودي. سفارشی در نظر گرفته شده است مقایسه کننده 32 در این دستگاه: 3نکته
-توانید نتیجه حاصل از مقایسه را روي بیتبا تعیین ورودي و حد بالا و پایین براي مقایسه کننده می .باشندمی Wordو  Float  ها در دو نوعمقایسه کننده

  .هاي مربوطه مشاهده کرده و از آنها استفاده نمایید
 

1  (Digital input  
هاي دیجیتال، شمارنده توانید وضعیت وروديدر این صفحه شما می. هاي دیجیتال خواهید شددر صفحه اول وارد صفحه ورودي Digital Inputبا زدن کلید 

مربوط به هر ورودي و مقایسه کننده مربوط به آنها را مشاهده 
ها در این کردن شمارنده رو صف filterنمایید همچنین پارامتر 

  . باشدصفحه قابل کنترل می

  شمارنده هر کانال ورودي به ازاي هر بار اعمال ورودي به
  . یابدآن کانال افزایش می

 ها در این قسمت شمارنده هر کانال را با مقایسه کننده
مربوط به آن کانال مقایسه ) intاز نوع ( Set highمقدار 

کند و در صورت برابر بودن مقایسه کننده یک خواهد می
   .شد

 ها کافی است یر مقایسه کنندهکردن مقاد ربراي صف
  . کنید Resetدستگاه را 

 ها کلید اي صفر کردن مقایسه شمارندهربReset Counter  را
  . بزنید

  با زدن کلیدdefault  تمامی تنظیمات دستگاه به مقدار
  . گرددباز می) مقادیر تنظیم شده کارخانه(پیش فرض خود 

  توجه داشته باشید بعد از تغییر مقدار فیلتر حتماً بایدDownload  و
 .را بزنید تا تغییرات شما ذخیره شوند Resetبعد 

2  (Digital Output   
در صفحه وارد صفحه مربوط به  Digital Outputبا زدن کلید 

باشد این صفحه شامل چندین قسمت می. شویدهاي دیجیتال میخروجی
  : آن در زیر آورده شده استکه توضیحات 

I. Status Output: دهدها را نشان میاین قسمت وضعیت خروجی .  
II. Reverse Output: هها خروجی مربوطبا فعال کردن هر کدام از این بیت 

 ) Direct / Reverse. (گیردبه صورت معکوس فرمان می
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III. Selector Output: فرمان رله از کدام قسمت صادر شود ید کهتعیین کنتوانید در این قسمت می .  
IV. Setting:  پارامترTimer Default )توان تعیین کردمیدر این قسمت را ) زمان بازگشت به پیش فرض.  
V. Controller Output: ها را خروجی توانیددر این قسمت میها را در وضعیتی که از پورت سریال فرمان بگیرند تنظیم کرده باشید در صورتی که فرمان گرفتن رله

  . به طور مستقیم کنترل نمایید
VI. Default Output :باشد به عبارتی وضعیت رله را هنگامی که فرمانی براي رله این پارامتر تعیین کننده وضعیت اولیه رله در هنگام روشن شدن دستگاه می

 . کندصادر نشده تعیین می
 
  بعد از انجام تنظیمات مورد نظر کلیدDownload  و بعدReset را بزنید تا تنظیمات جدید ذخیره شوند .  

3  (SMt160   
در صفحه اول وارد صفحه مربوط به سنسور  SMT160با زدن کلید 

SMT160 باشدهاي مختلف آن به شرح زیر میقسمت. خواهید شد:  

I. Setting : پارامترهايValue Cut Sensor , Number Sensor  
 . توانید تنظیم کنیدرا می

II. Themprater : در این قسمت دماي هر کانال و همچنین
 Number Sensorمیزان دماي متوسط که با توجه به 

 . توانید مشاهده کنیدشود را میمحاسبه می

III. Compare Status :قسمت ها در اینوضعیت مقایسه کننده 
 . باشدقابل مشاهده می

 

  مقایسه کننده در این قسمت دماي هر کانال را با مقدارSet Low , Set high ) از نوعFloat ( مربوط به
تر از این بازه باشد خروجی مقایسه کننده را کند و در صورتی که بالاتر یا پایینمیآن کانال مقایسه 

  .باشدمی روبه رو، که به صورت شکل دهدتغییر می
 ها کافی است دستگاه را مقایسه کننده براي صفر کردن مقادیرReset کنید . 
  با زدن کلیدdefault  مقادیر تنظیم شده کارخانه(تمامی تنظیمات دستگاه به مقدار پیش فرض خود (

 . گرددباز می
  بعد از انجام تنظیمات مورد نظر کلیدDownload  و بعدReset را بزنید تا تنظیمات جدید ذخیره شوند . 

  SMt160کالیبره  4)
را کالیبره  SMT160در این صفحه می توانید کانال هاي ورودي 

. ابتدا کانال مورد نظر را از منوي کشویی انتخاب کنید . نمایید
 Temp CHبا انتخاب کانال مقدار را می توانید در قسمت 

  . مشاهده نمایید

 ايکالیبراسیون دو نقطه: دبراي کالیبراسیون دو روش وجود دار
روش کار به ازاي هر دو روش در . ايو کالیبراسیون تک نقطه

   .   زیر آورده شده است

  : ايکالیبراسیون دو نقطه - 
همانطور که در بالا گفته شد ابتدا کانال مورد نظر را انتخاب 

را  Set Pointاي باید دو براي کالیبراسیون دو نقطه. نمایید
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مقداري وارد کرده و دماي  Set2را بزنید و بعد در  Cal.1مقداري را وارد کرده و دماي محیط را به آن مقدار برسانید و سپس  Set1به این صورت که در  دتعیین کنی
  . را بزنید Cal.2محیط را به آن مقدار برسانید و حال 

  : ايکالیبراسیون تک نقطه - 
وارد کرده و دماي محیط را به آن مقدار برسانید و سپس  Set1مقداري را در . دارید Setpointیک در این روش فقط نیاز به . ابتدا کانال مورد نظر را انتخاب نمایید

Cal را بزنید .  
  بعد از اعمال تغییرات باید کلیدDownload  و بعدReset در . را بزنید

شود و دستگاه طبق آنها غیر اینصورت تنظیمات شما ذخیره نمی
  . عمل نخواهد کرد

  با زدن کلیدDefault Cal  به ازاي کانال انتخاب شده مقادیر کالیبره
  . گرددمربوط به کانال به تنظیمات کارخانه باز می

 هاي ورودي به تعداد کانالSMT160  دستگاه و کانال انتخابی خود
 . هاي اضافه بدون استفاده خواهند بوددقت کنید، کانال

 
5  (teMp & HuMi   

-وارد صفحه مربوط به سنسور رطوبت و دما می Temp & Humiبا زدن کلید 

را ) intو هم از نوع  floatهم از نوع (توانید دما و رطوبت در این صفحه می. شوید
در این صفحه علاوه بر مقادیر دما و رطوبت خطاي مربوط به هر کدام . مشاهده کنید

  . صفر باشدتوانید مشاهده کنید که در حالت عملکرد عادي باید برابر را نیز می
  و مقایسه  به دما مربوط 18همانطور که در شکل مشخص شده که مقایسه کننده

 .باشدمربوط به رطوبت می 19کننده 
  با تنظیم مقادیرOffset Humi , Offset Temp  می توانید دما و رطوبت را کالیبره

 . کنید
  بعد از انجام تغییرات باید کلیدDownload  و بعدReset  را بزنید تا تنظیمات

 . جدید ذخیره شوند
 ها مقادیر دما و رطوبت را با مقدار مقایسه کنندهSet high  وSet Low  زیر خواهد بود، که به صورت شکل کندن مقایسه میآمربوط به. 

ورخ ج یاقم ی ننک هس 18هد

امد

Set high18

Set low18

ورخ ج یاقم ی ننک هس 19هد

ر بوط ت
Set high19

Set low19

 

  ورودي آنالوگ  6 ) 
در . هاي آنالوگ خواهید شدوارد صفحه مربوط به ورودي Analog Inputبا زدن کلید 

  . توانید پارامترهاي زیر را مشاهده نماییداین صفحه شما می

I. Analog In  : در این قسمت به ازايIn1~In8  ورودي اعمال شده به هر
 Max In با توجه به  Out1~Out8وانید ببینید و به ازاي تمیکانال ورودي را 

 . توان خروجی را مشاهده کردتعیین شده براي هر کانال می Max Out و 

II. Setting  :توان تعیین کردرا میآنالوگ  هايدر این قسمت تعداد ورودي . 



     TIKA Engineering Co. (LTD)                                                     شرکت مهندسی تیــــکا 

18 
 

III. Compare Status  :باشدها در این قسمت قابل مشاهده میوضعیت مقایسه کننده . 

  کالیبره ورودي آنالوگ  7 )
 در مرحله اول براي. شودمی در این صفحه عمل کالیبراسیون انجام

کالیبره کردن ابتدا باید کانال مورد نظر را از منوي کشویی انتخاب 
به ورودي عملیات  Max , Minنمایید و سپس با وارد کردن دو نقطه 

  .کالیبره را انجام دهید

صفر را  Y1را به کانال ورودي مورد نظر اعمال کنید و در  Minورودي 
را به  Maxدر مرحله بعد ورودي . را بزنید Cal.1و سپس  وارد نمایید

را وارد کنید و با زدن  1024عدد  Y2کانال ورودي اعمال کرده و در 
Cal.2 توان این عملیات را به می. (شودعملیات کالیبراسیون انجام می

را اعمال  Maxصورت معکوس انجام داد به این صورت که ابتدا ورودي 
  .)باشد Y2=0  و Min و بعد ورودي Y1=1024و 

  بعد از اعمال تغییرات باید کلیدDownload  و بعدReset شود و دستگاه طبق آنها عمل نخواهد کرددر غیر اینصورت تنظیمات شما ذخیره نمی. را بزنید .  
  با زدن کلیدDefault Cal گرددبه ازاي کانال انتخاب شده مقادیر کالیبره مربوط به کانال به تنظیمات کارخانه باز می . 

  هاي آنالوگ تنظیمات ورودي 8 ) 
وارد صفحه تنظیمات ورودي آنالوگ  Setting Analog Inبا زدن کلید   

در این صفحه به ازاي هر کانال باید تنظیمات زیر را انجام . شویدمی
  . دهید

 تعیین نوع ورودي، توسط منوي کشویی مربوط به هر کانال -

 تعیین حد بالا و پایین ورودي -

 تعیین حد بالا و پایین خروجی -

  

 

توان ورودي را به یک بازه دیگر انتقال داده به ازاي تعیین حد بالا و پایین براي ورودي و خروجی می :توجه
  .توانید ببینیدمیدر نمودار زیر را  Out1~Out8حاسبه نحوه م. قابل مشاهده خواهند بود Out1~Out8که در 

  کلیدDefault گرداندتمامی تنظیمات دستگاه را به مقادیر پیش فرض کارخانه باز می . 

شود و را بزنید در غیر اینصورت تنظیمات شما ذخیره نمی Resetو بعد  Downloadبعد از اعمال تغییرات 
  . دستگاه طبق آنها عمل نخواهد کرد

  تنظیمات متوسط ورودي هاي آنالوگ  9 )
در این صفحه باید حد بالا و پایین را براي ورودي و . شویدوارد صفحه تنظیمات متوسط ورودي هاي آنالوگ می Setting average Analogبا زدن کلید 

  .خروجی تعیین کنید

  .هاي آنالوگ را به یک بازه دیگر انتقال دادوروديتوان متوسط به ازاي تعیین حد بالا و پایین براي ورودي و خروجی می 

  کلیدDefault گرداندتمامی تنظیمات دستگاه را به مقادیر پیش فرض کارخانه باز می . 
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  . شود و دستگاه طبق آنها عمل نخواهد کردرا بزنید در غیر اینصورت تنظیمات شما ذخیره نمی Resetو بعد  Downloadبعد از اعمال تغییرات 

  

  

  

  

  

  

  
   خروجی آنالوگ 10 ) 

هاي آنالوگ  وارد صفحه مربوط به خروجی Analog Outبا زدن کلید 
توانید پارامترهاي زیر را مشاهده  در این صفحه شما می. شویدمی 

  . نمایید

I. Analog Out : اگر فرمان گرفتن خروجی رله را در وضعیتی که
در وضعیت (از پورت سریال فرمان بگیرد تنظیم کرده باشید 

Direct (توانید بصورت مستقیم خروجی آنالوگ را کنترل می
 . نمایید

II. Output Selecter :شود که فرمان در این قسمت تعیین می
 . خروجی آنالوگ از کدام قسمت صادر شود

III. Setting : پارامترTimer Default ) زمان بازگشت به پیش
همچنین تعداد . توانید تعیین کنیدرا در این قسمت می) فرض

 . توانید ببینیدهاي آنالوگ را در این قسمت میخروجی

  تنظیمات خروجی آنالوگ )  11
وارد صفحه تنظیمات خروجی آنالوگ  Setting Analog Outبا زدن کلید 

  . به ازاي هر کانال باید تنظیمات مربوطه به آن انجام شود. شویدمی

 )مد ولتاژ یا مد جریان(تعیین نوع خروجی  -

 بالا و پایین براي خروجی آنالوگتعیین حد  -

روشن  مهاي دستگاه در هنگاکه خروجی Defaultتعیین مقدار  -
 . گرددسریال به این مقادیر باز می شدن و یا قطع ارتباط

هاي هاي مربوط به خروجیبالا و پایین براي ورودي تعیین حد -
 آنالوگ 

که نوع خروجی آنالوگ را به همان صورتی که دقت داشته باشد :توجه
مقدار دقیق و باشد تنظیم کنید، تا خروجی در دسترس ده میامورد استف

  . کالیبره شده باشد 
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  کالیبراسیون خروجی آنالوگ )  12
مراحل . توانید انجام دهیددر این صفحه کالیبره ولتاژ و جریان را می. شویدهاي آنالوگ میوارد صفحه کالیبراسیون خروجی Calibration Analog Outبا زدن کلید 

  : باشدکالیبراسیون به صورت زیر می

 .کانال مورد نظر را انتخاب کنید -

 . کلیک کنید Stage1بر روي  -

در (اژ خروجی آنالوگ در صورتی که خروجی از نوع ولتاژ باشد، ولت -
را ) صورتی که خروجی از نوع جریان باشد، جریان خروجی آنالوگ

 . وارد کنید Value1اندازه گیري کرده و در 

 . کلیک کنید Stage2بر روي  -

در (در صورتی که خروجی از نوع ولتاژ باشد، ولتاژ خروجی آنالوگ  -
را ) صورتی که خروجی از نوع جریان باشد، جریان خروجی آنالوگ

 . وارد کنید Value2اندازه گیري کرده و در 

  . کلیک کنید Finishبر روي کلید  -

  
13  (Serial Setting   

   :باشدترل میدر این پنجره پارامترهاي زیر قابل دسترسی و کن

 Address  : استفاده کنیم باید اگر بخواهیم دستگاه را در یک شبکه
شوند هر کدام وصل می RS485هایی که با پورت سریال دستگاه

توان آدرس قسمت می اي داشته باشند در اینآدرس جداگانه
  . باشدمی 247تا  1این آدرس بین . دستگاه را وارد کنیم

  BaudRate : تعیین کننده سرعت انتقال اطلاعات در رابط سریال
RS485 باشد 57600الی  1200تواند بین است که می .  

  Parity : تواند در ارتباط سریال است که میتعیین کننده بیت توان
Even , Odd  و یاNone باشد .  

و یا هر وسیله دیگري که دستگاه با آن ارتباط سریال PLC و   Indicator , PC , HMIباید با تنظیمات انجام شده در تنظیمات انجام شده در این قسمت  :تذکر
  . شودبرقرار نمی RS485برقرار کرده است یکی باشد در غیر اینصورت ارتباط سریال 

  بعد از اعمال تغییرات باید کلیدDownload  و بعدReset شود و دستگاه طبق آنها عمل نخواهد کرددر غیر اینصورت تنظیمات شما ذخیره نمی. را بزنید .  
  کلیدdefault تمامی تنظیمات دستگاه را به مقادیر پیش فرض کارخانه باز می

 .گرداند

  هاي وروديتنظیمات مقایسه کننده )  14
هاي براي مقایسه کننده Set Lowو  Set highتوانید پارامترهاي در این صفحه می

توانید ها را نیز میفعلی مقایسه کنندههمچنین وضعیت . را تنظیم نماییدورودي 
   . مشاهده کنید

  مقادیرSet Low , Set high  از نوعint  هاي دیجیتال کاربرد وروديکانتر براي
 . دارند

  مقادیرSet Low , Set high  از نوعfloat هاي دما، مقادیر آنالوگ و دما براي ورودي
 . و رطوبت کاربرد دارند

Set points(float)Set points(Int)
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  هاي سفارشیمقایسه کنندهتنظیمات  ) 15
توانید ها را نیز میهمچنین وضعیت فعلی مقایسه کننده. نماییدرا تنظیم  سفارشیهاي براي مقایسه کننده Set Lowو  Set highتوانید پارامترهاي در این صفحه می

  .مشاهده کنید
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  استفاده از دستگاه
 دستگاه را روي تابلو ورودي ریل ببندید . 
 پس از سیم بندي به دستگاه وصل کنیدها و کانکتورهاي دستگاه را تمامی کابل . 
  پس از نصب و اجراي نرم افزار مربوطه که در (تغذیه دستگاه را وصل کنید و ارتباط سریال را با کامپیوتر چک کنیدCD ارتباط سریال ). همراه دستگاه است

 . باشد... ، PLC ،HMI ،Indicatorتواند با کامپیوتر، می
  وارد پنجرهSetting ر صورت نیاز تنظیمات لازم را اعمال کنیدشده و د .. 
 وارد پنجره مربوط به دستگاه شوید و پارامترهاي مورد نیاز را تنظیم نمایید 
 هاي دستگاه را انجام دهیدگیري شده توسط دستگاه را در صفحه مربوطه مشاهده نمایید و با کنترل خروجیپارامترهاي اندازهتوانید در این مرحله شما می.  

و یا از طریق نرم افزار دیگري به کنترل پارامترهاي دستگاه بپردازیم باید ابتدا توسط نرم افزار همراه دستگاه، ... و  PLCدر صورتی که ما بخواهیم از طریق  :نکته
 .    متصل کنیم... و یا  PLCتنظیمات آن را انجام دهیم و سپس دستگاه را به 
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 بخش چهارم

  و یا کنترل دستگاه از طریق نرم افزاري  plCارتباط با 
و یا هر دستگاه دیگري ارتباط دهیم باید با برخی از رجیسترها و پارامترهاي داخلی دستگاه آشنا باشیم و همچنین   PLCزمانی که ما بخواهیم دستگاه را با  

  .آشنا باشیم  Modbusباید مختصري راجع به پروتکل 

  تنظیم پارامترهاي دستگاه
A. پارامترهاي مشخصه دستگاه 
B. هاي دستگاهپارامترهاي مقایسه کننده  
C. پارامترهاي ارتباط سریال  
D.  پارامترهاي سنسورپارامترهاي SMT160 
E. پارامترهاي ورودي دیجیتال  
F. پارامترهاي خروجی رله 
G. پارامترهاي سنسور رطوبت و دما 
H. پارامترهاي ورودي آنالوگ 
I. پارامترهاي خروجی آنالوگ 
J.  جدولDIP-SW  

K. دستورات 
L.  و... 

  شرح پارامترهاي دستگاه
a .  پارامترهاي مشخصه دستگاه  

  : این پارامترها عبارتند از. باشدشود و غیر قابل تغییر میاین متغییرها در کارخانه تنظیم می مقدار
 ID )نام آن دستگاه می باشد مانند دستگاه هر مشخصه ): مشخصه دستگاهTM1203, TM1202, TM1201, TM1403, TM1402, TM1401  
 HW & SW Version :باشدنسخه سخت افزار و نرم افزار دستگاه می .  
 Device Code :باشددستگاه می کد . 

B .هاپارامترهاي مقایسه کننده  
  :شوندها به دو دسته تقسیم میمقایسه کننده

  ورودي هايمقایسه کننده - 1
 هاي سفارشیمقایسه کننده - 2

 
 هاي وروديمقایسه کننده .1

در جعبه (مقایسه کننده اول مربوط به چهار ماژول اصلی دستگاه  16در نظر گرفته شده است که ) هاماژول(ها مقایسه کننده براي ورودي 20در این دستگاه 
رطوبت و دما و مقایسه به ترتیب مربوط به دما و رطوبت سنسور  19و  18ه و مقایسه کنند Average  tempمربوط به  17باشد و مقایسه کننده می) بزرگ

 . باشدمربوط به متوسط ورودي آنالوگ می 20کننده 

  بالا و پایین دو نوع  حدبرايint , float  در نظر گرفته شده که نوعfloat  مربوط به دما و رطوبت و مقادیر آنالوگ و نوعint هاي ورودي مربوط به شمارنده
 . باشددیجیتال می

 هر ماژول در دستگاه تعیین کننده شماره مقایسه کننده مربوط به آن خواهد بود توجه داشته باشید که موقعیت. 

  
  هاي سفارشیمقایسه کننده .2

  :مقایسه کننده سفارشی در نظر گرفته شده است 32 در این دستگاه
 Floatمقایسه کننده از نوع  16 -

  Wordمقایسه کننده از نوع  16 -
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توانید نتیجه حاصل از مقایسه را روي با تعیین ورودي و حد بالا و پایین براي مقایسه کننده می. باشدتنظیم میهاي سفارشی قابل ورودي این مقایسه کننده
  .هاي سفارشی در شکل زیر نشان داده شده استبلوك دیاگرام مقایسه کننده .هاي مربوطه مشاهده کرده و از آنها استفاده نماییدبیت

تنا اخ دورو ب یاقم ی اھ هدننک ھس افس ي ر يش

W
Direct

W
Counter,DI

W T

W AI

W
Out,AI

W
RH

W
Temp

W
Avr,T

W
Avr,AI

W
SLC,R

b
Compair

  

  :پارامترهاي مربوطه
 ها حد بالا و پایین مقایسه کننده)Setpointها( 

  هاکنندهوضعیت مقایسه 

 هاورودي مقایسه کننده 
 

 )هاSetpoint(ها حد بالا و پایین مقایسه کننده .1

و نتیجه را در بیت مربوط کنند مقایسه می  Set Lowو  Set Highها مقدار ورودي را با مقایسه کننده
  :نحوه مقایسه به صورت شکل زیر است. دهندبه همان مقایسه کننده قرار می

 هاکنندهوضعیت مقایسه  .2

آدرس . گیرده در بیت مربوط به هر مقایسه کننده قرار میسشد نتیجه مقای اشاره بالاهمانطور که در 
 .مشاهده نماییدهاي بیتی توانید در جدول آدرسها را میاین بیت

 هاورودي مقایسه کننده .3

براي . مربوط به هر مقایسه کننده را تنظیم نمایید Selectorها براي تعیین ورودي مقایسه کننده. کنیدهاي سفارشی باید ورودي آن را تنظیم در مقایسه کننده
  :معادل آن آورده شده است در جدول زیر هر کد و ورودي. ها باید یک کد وارد نماییدانتخاب هر یک از ورودي
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  فرمان  کد  فرمان  کد  فرمان  کد
 3خروجی مربوط به ورودي آنالوگ کانال 46 (SMT160) 8دماي کانال 23 (Value1) از پورت سریالگرفتن  مقدار 0

 4خروجی مربوط به ورودي آنالوگ کانال 47 (SMT160) 9دماي کانال 24 (Value2) از پورت سریالگرفتن  مقدار  1

 5خروجی مربوط به ورودي آنالوگ کانال 48 (SMT160) 10دماي کانال 25 (Value3) از پورت سریالگرفتن  مقدار 2

 6خروجی مربوط به ورودي آنالوگ کانال 49 (SMT160) 11دماي کانال 26 (Value4) از پورت سریالگرفتن  مقدار 3

 7خروجی مربوط به ورودي آنالوگ کانال 50 (SMT160) 12دماي کانال 27 (Value5) از پورت سریالگرفتن  مقدار 4

 8خروجی مربوط به ورودي آنالوگ کانال 51 (SMT160) 13دماي کانال 28 (Value6) از پورت سریالگرفتن  مقدار 5

 1شمارنده ورودي دیجیتال کانال 52 (SMT160) 14دماي کانال 29 (Value7) از پورت سریالگرفتن  مقدار 6

 2شمارنده ورودي دیجیتال کانال 53 (SMT160) 15دماي کانال 30 (Value8) از پورت سریالگرفتن  مقدار 7

 3شمارنده ورودي دیجیتال کانال 54 (SMT160) 16دماي کانال 31 (Value9) از پورت سریالگرفتن  مقدار 8

 4ورودي دیجیتال کانالشمارنده  SMT160  55متوسط دماي  32 (Value10) از پورت سریالگرفتن  مقدار 9

 5شمارنده ورودي دیجیتال کانال 56 دما/دماي سنسور رطوبت 33 (Value11) از پورت سریالگرفتن  مقدار 10

 6شمارنده ورودي دیجیتال کانال 57 دما/رطوبت سنسور رطوبت 34 (Value12) از پورت سریالگرفتن  مقدار 11

 7شمارنده ورودي دیجیتال کانال 58 1ورودي آنالوگ کانال 35 (Value13) از پورت سریالگرفتن  مقدار 12

 8شمارنده ورودي دیجیتال کانال 59 2ورودي آنالوگ کانال 36 (Value14) از پورت سریالگرفتن  مقدار 13

 9شمارنده ورودي دیجیتال کانال 60 3ورودي آنالوگ کانال 37 (Value15) از پورت سریالگرفتن  مقدار 14

 10شمارنده ورودي دیجیتال کانال 61 4ورودي آنالوگ کانال 38 (Value16) از پورت سریالگرفتن  مقدار 15

 11شمارنده ورودي دیجیتال کانال 62  5ورودي آنالوگ کانال 39 (SMT160) 1دماي کانال 16

 12شمارنده ورودي دیجیتال کانال 63 6ورودي آنالوگ کانال 40 (SMT160) 2دماي کانال 17

 13شمارنده ورودي دیجیتال کانال 64 7ورودي آنالوگ کانال 41 (SMT160) 3کانال دماي 18

 14شمارنده ورودي دیجیتال کانال 65 8ورودي آنالوگ کانال 42 (SMT160) 4دماي کانال 19

 15شمارنده ورودي دیجیتال کانال 66  متوسط ورودي هاي آنالوگ 43 (SMT160) 5دماي کانال 20

 16شمارنده ورودي دیجیتال کانال 67 1خروجی مربوط به ورودي آنالوگ کانال 44 (SMT160) 6دماي کانال 21

 2خروجی مربوط به ورودي آنالوگ کانال 45 (SMT160) 7دماي کانال 22

تفاده سقابل ا Wordهاي فقط براي مقایسه کننده 67~52ولی کدهاي . باشندقابل استفاده می Wordو   Floatبراي هر دو نوع مقایسه کننده  51~0  کدهاي :توجه
  .باشندمی
 

C  .پارامترهاي  ارتباط سریال  
براي برقراري این ارتباط مقدار پارامترهاي نرخ سریال، آدرس دستگاه و . شوداز طریق پورت سریال انجام می PLCیا  HMIارتباط ماژول با کامپیوتر یا 

  .باشدمی (Add = 1, Baudrate = 9600b/s , Parity = none)مقادیر پیش فرض کارخانه  .پریتی باید بطور صحیح انتخاب شوند
1- Address:   در پروتکل. باشدمقدار این پارامتر مشخص کننده آدرس دستگاه می Modbus  صفر، آدرس عمومی  آدرس. معتبر هستند 247تا  1هاي آدرس

 .است  slaveهاي تمام دستگاه

2- Baudrate: 38400 هاي پشتیبانی شدهفرکانس. کندنرخ پورت سریال را مشخص می b/s , 19200 b/s , 9600 b/s , 4800 b/s , 2400 b/s , 57600 b/s باشدمی.  

3- Parity: هاي پشتیبانی شده توسط دستگاه پریتnone , odd , even  باشدمی. 
( Parity = none,            Stop bit = 2 )   
( Parity = even – odd , Stop bit = 1 )   

 براي رفع این مشکل کلید . شودالا ارتباط سریال برقرار نمیدر صورت فراموشی هر کدام از پارامترها بSW1  را در وضعیتOn  قرار دهید ودستگاه را ریست
  (Add = 1 , Baudrate = 9600b/s , Parity = none, Stop bit = 2) ، مقدار پارامترها مطابقبعد از راه اندازي مجدد). دستگاه را خاموش و روشن کنید(نمائید 

  .شوندتنظیم می

 . باشدبدون استفاده می SW2 :نکته
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D  .پارامترهاي سنسور 

  :   بصورت زیر است پارامترهاي سنسور هاي سریالخروجی

  :هاي وروديدماي کانال )1
مقدار دما در دو نوع . باشدگیرد و از طریق سریال قابل دسترس میدستگاه قرار می RAMهاي ورودي در هر ثانیه محاسبه در فضاي مقدار دماي کانال

 :شودذخیره می integerدر متغییر  ضرب و10مقدار دما در عدد (. شودذخیره می) بیتی 16عدد صحیح با علامت ( integerو ) بیتی  32اعشاري (  floatمتغییر 
integer = float * 10.(  

  : هاي وروديمقدار متوسط دماي کانال )2
  .شودهاي ورودي در این متغییر ذخیره میمیانگین دماي کانال

   .   شودجام میان)  Number sensorمقدار  n  )nتا  هاي یکعمل متوسط گیري روي کانال

Ex1: If  Number sensor = =  3       →     Average =  
Temperature1 +  Temperature2 +  Temperature3 

3
                 

Ex1: If  Number sensor = =  8       →     Average =  
Temperature1 +  Temperature2 + ⋯ +  Temperature8 

8
                 

 Value cut sensor:  شودمیدر صورت خرابی یکی از سنسورها این مقدار در دماي کانال مربوطه ریخته. 

 Number sensor: شودي خروجی استفاده میاز این پارامتر براي متوسط گیري و فرمان به رله. نماییمتعداد سنسورهاي که به دستگاه وصل است را وارد می. 
  .شودانجام می Number sensorتا مقدار  1هاي متوسط گیري بین کانال -

e  .پارامترهاي ورودي دیجیتال 

   )Input(هاي وضعیت ورودي -
   )Filter Input(فیلتر ورودي  -

   :)Input( هاوضعیت ورودي - 1
کلیدها، براي  مکانیکی هايبراي حذف نویز و اثرات لرزش. باشندمقدار این متغیرها فقط قابل خواندن می. شوندها در این متغیرها ذخیره میوضعیت ورودي    

 . ورودي فیلتر در نظر گرفته شده است

  :بر حسب هرتز )Filter Input(فیلتر ورودي   - 2
  . باشدمی HZواحد این پارامتر . هاي فیلتر در نظر گرفته شده استبراي حذف نویز لرزش کلیدهاي مکانیکی براي ورودي  

 . Fپارامترهاي خروجی رله 

  )Output(وضعیت خروجی  -

 )Default Output(ها مقدار پیش فرض خروجی -

  )Timer default(فرضزمان برگشت به پیش  -

 هافرمان رله -
  

      Outputوضعیت خروجی  -1
 . باشدمقدار این متغیرها هم قابل نوشتن و هم قابل خواندن می. شوندها در این متغیرها ذخیره میوضعیت خروجی  

  ها مقدار پیش فرض خروجی  -2
  :گردنددو لحظه از زمان به مقدار پیش فرض برمیها در خروجی. توان مقدار اولیه یا پیش فرض تعریف نمودبراي هر خروجی می  

I.  لحظه روشن شدن دستگاه  
II.  البته این مورد بستگی به مقدار پارامتر (زمانی که ارتباط سریال قطع شودTimer default دارد ( 
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  ): بر حسب ثانیه( Timer defaultزمان برگشت به پیش فرض  -3
اگر این پارامتر صفر در نظر گرفته شود این . روندها به مقدار پیش فرض خود میارتباط سریال، وضعیت خروجیبا مقدار دادن به این پارامتر بعد از قطع 

  .شودعملکرد غیرفعال می
  

  هافرمان رله -4
مربوط به هر رله باید به یک  Relay Selectorدر متغیر . هر رله را تنظیم نمایید تا از پارامتري که براي آن تعریف شده فرمان بگیرد Selectorباید  هافرمان رلهبراي 

  :آیدمی بوجودکه در این صورت دو وضعیت . دکرهاي مختلفی صادر از قسمترا  هافرمان رلهتوان و می بیت اشاره شود شود
I. فرمان گرفتن از پورت سریال  
II.  فرمان گرفتن ازDevice  

  .باشد... و  ، ورودي دیجیتال، مقایسه کننده ورودي دیجیتالو رطوبت سنسور دمامقایسه کننده ، Modbusتواند فرمان دهی مستقیم از میبه عبارتی این بیت 

  

 تعیین  نحوهRelay selector  با توجه به شماره رله مورد نظر باید که،  باشدصورت می این بهRelay Selector فرمان دهی از آنجا که براي  .مربوطه را تنظیم کنید
 .براي تعیین این بیت از جدول متغیرهاي بیتی استفاده کنید .مربوطه وارد کنید Relay Selector، باید شماره بیت موردنظر را در ها باید به یک بیت اشاره کردرله

  
 هر ورودي یک خروجی رله داشته باشد و یا اینکه از افتد به این صورت که به ازاي گیرد دو وضعیت اتفاق میبراي حالتی که رله از ورودي دیجیتال فرمان می

  .مقایسه کننده آن استفاده کرده و بعد از تعداد خاصی که ورودي خورده شد خروجی رله داشته باشیم
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  :1مثال 
 : و داریم دباشد و بخواهید به ازاي ورودي دوم به رله سوم فرمان بدهی TM1403فرض کنید دستگاه شما  

    B17: بیت     ورودي دوم
Selector خروجی سوم     آدرس :W283    

  

  

  . شوددر این صورت به ازاي اعمال ورودي دوم خروجی رله سوم وصل می. را قرار دهید 17عدد  283شما باید در آدرس 

  : 2مثال 
  . بار خورده شدن ورودي دوم، خروجی رله سوم فرمان بگیرد 20حال فرض کنید بخواهیم به ازاي 

 :داریم ر این صورتقرار داد که د 20را برابر ) Wordاز نوع (ها استفاده کرد و مقدار مقایسه کننده مربوط به ورودي دوم در این حالت باید از مقایسه کننده

Set high 3  ورودي دومبراي    آدرس :W381   
  B33: بیت     ورودي دوممقایسه کننده 

یک شود و  (B33)بار خورده شدن ورودي مقدار بیت مقایسه کننده  20را قرار دهید تا بعد از  20مقدار  381را قرار دهید و در آدرس  33عدد  283شما باید در آدرس 
  . فرمان به رله صادر گردد

  :3مثال 
  . با ، خروجی رله اول فرمان بگیرد سنسور دماي چهارفرض کنید بخواهیم به ازاي 

ایسه کننده مربوط به آن تغییر براي این منظور باید براي دماي سنسور محدوده بالا و پایین آن را تنظیم نمایید تا در صورتی که دما از این بازه کمتر یا بشتر شود مق
  ).صفر و یا یک شود( وضعیت بدهد

  B35: بیت    مقایسه کننده سنسور چهار
Set High   آدرس :W306  

Set Low  آدرس: W346 

Selector خروجی اول  آدرس : W281  
    

دهد، و شود و به رله فرمان وصل میخروجی مقایسه کننده یک می Set Highدر این صورت به ازاي بالا رفتن دما از مقدار . را قرار دهید 35عدد  281شما باید در آدرس 
   .دهده رله فرمان قطع میخروجی مقایسه کننده صفر شده و ب Set Lowبه ازاي پایین آمدن دما از 

 ها از آن استفاده کنیدهاي رزرو استفاده کنید و نتیجه محاسبات خود را در آن ذخیره کرده و براي فرمان دادن به رلهتوانید از بیتهمچنین می. 

 . gو دما پارامترهاي سنسور رطوبت 

 مقادیر دما و رطوبت -
 خطاي دما و رطوبت -
 آفست دما و رطوبت -
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  :مقادیر دما ورطوبت -1
  .باشنداین مقادیر فقط قابل خواندن می. دهندگیري شده از سنسور رطوبت و دما را نشان میمقدار دما ورطوبت اندازه

  :خطاي دما و رطوبت -2
 .دهداین پرامتر خطاي مربوطه را نمایش میدر خواندن دما و رطوبت امکان بروز خطا وجود دارد که 

 Description  Value  Error 
  Error Temp Or Error Humi  0  - خطایی وجود ندارد

  ACK  1  Error Temp Or Error Humi قطع بودن یا خرابی سنسور
  Time Out  2 Error Temp Or Error Humi تلاش مجدد دستگاه براي ارتباط با سنسور

 CRC 3 Error Temp Or Error Humi هاي برق قرار داردسنسور زیاد است، یا در مجاورت سیمطول کابل 
  
3- Offset دما و رطوبت: 

 .دما را کالیبره نمایید/توانید دما و رطوبت سنسور رطوبتمیبا مقدار دادن به این پارامترها 

H  .پارامترهاي ورودي آنالوگ  
  : باشدآنالوگ به صورت زیر میهاي سریال پارامترهاي ورودي خروجی

 پارامترهاي مربوط به نوع ورودي - 1

براي تنظیم سخت افزاري به . این پارامتر باید به دو صورت نرم افزاري و سخت افزاري تنظیم شود. تواند از نوع ولتاژي یا جریانی تعیین شودنوع ورودي می
  .را با توجه به جدول زیر مقدار دهی نماییدInput  Typeنرم افزاري باید متغیر  براي تنظیم. نصب و اتصالات قسمت ورودي آنالوگ مراجعه کنید

  نوع ورودي  مقدار
 5V ~ 0ورودي ولتاژ  0
 10V ~ 0ورودي ولتاژ  1
 20mA ~ 0ورودي ولتاژ  2

 
 ) حد بالا و پایین براي ورودي و خروجی (رنج ورودي و خروجی  پارامترهاي مربوط به - 2

نحوه . توانید در بازه مورد نظر خود آن را تعریف کنیدباشد و میاز نوع ورودي میرنج خروجی مستقل 
  . باشدمحاسبه خروجی به ازاي رنج ورودي و خروجی به صورت نمودار زیر می

  
 هاي ورودي آنالوگ مقادیر کانال - 3

طریق سریال قابل گیرد و از دستگاه قرار می RAMمقدار ورودي آنالوگ هر کانال پس از محاسبه در فضاي 
 16عدد صحیح با علامت ( integerو ) بیتی 32اعشاري ( floatاین مقادیر در دو نوع . باشددسترسی می

- ذخیره می integerشود و در متغییر ضرب می 10مقادیر ورودي آنالوگ در عدد (شوند ذخیره می) بیتی

  )float =  integer*  10: گردد 
  
 هاي آنالوگبالا و پایین متوسط وروديپارامترهاي مربوط به حد  - 4

با تنظیم این . هاي آنالوگ باید حد بالا و پایین ورودي و خروجی را تعیین کردبراي متوسط ورودي
شود که توسط نمودار زیر محاسبه هاي آنالوگ به بازه دیگري انتقال داده میمقادیر متوسط ورودي

  . شودمی
آنالوگ به ازاي مقادیر محاسبه هاي کننده مربوط به متوسط وروديدقت داشته باشید که مقایسه : توجه

  . کندشده از نمودار عمل می

 هاي آنالوگ مقدار متوسط ورودي - 5

  . شودهاي آنالوگ در این متغییر ذخیره میمیانگین ورودي
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  . شودانجام می ( Number Analog In )هاي یک تا گیري روي کانالعمل متوسط 

    Ex: If  Number Analog In ==  3          →        Average =  
Analog In 1 + Analog In 2 + Analog In 3

3
 

 Number Analog In  :شوداستفاده میاز این پارامتر براي متوسط گیري . کنیمهاي آنالوگ که به دستگاه متصل است را وارد میتعداد ورودي .  
 تا مقدار  1هاي متوسط گیري بین کانالNumber Analog In شودانجام می .  

i  .پارامترهاي خروجی آنالوگ 

  (Output Selector)هاي آنالوگ فرمان خروجی -

  (Analog Out 1 ~ 4)هاي آنالوگ کنترل مستقیم خروجی -

  (Mode)نوع خروجی آنالوگ  -

  ( Mix Out1~4 , Max Out1 ~4)هاي آنالوگ محدوده بالا و پایین خروجی -

  (Default)هاي آنالوگ مقدار پیش فرض خروجی -

  (Timer Default)زمان بازگشت به پیش فرض  -

 ( Mix In1 ~4 , Max In 1~4)هاي آنالوگ خروجیهاي مربوط به وروديمحدوده بالا و پایین  -
 

  فرمان خروجی هاي آنالوگ  - 1
براي تعیین فرمان هر . مربوط به هر کانال را تنظیم نمایید تا از پارامتري که براي آن تعریف شده فرمان بگیرد Selectorبراي فرمان خروجی هاي آنالوگ باید 

  . کانال باید یک کد وارد کنید که در جدول زیر هر کد و فرمان مربوط به آن آورده شده است

  فرمان  کد  فرمان  کد  فرمان  کد
 6خروجی مربوط به ورودي آنالوگ کانال 30  دما/رطوبت سنسور رطوبت 15  )ریالساز پورت (فرمان گرفتن مستقیم  0

 7خروجی مربوط به ورودي آنالوگ کانال 31 1ورودي آنالوگ کانال 16 (SMT160) 1دماي کانال  1

 8خروجی مربوط به ورودي آنالوگ کانال 32 2ورودي آنالوگ کانال 17 (SMT160) 2دماي کانال 2

 1شمارنده ورودي دیجیتال کانال 33 3ورودي آنالوگ کانال 18 (SMT160) 3دماي کانال 3

 2شمارنده ورودي دیجیتال کانال 34 4ورودي آنالوگ کانال 19 (SMT160) 4دماي کانال 4

 3شمارنده ورودي دیجیتال کانال 35  5ورودي آنالوگ کانال 20 (SMT160) 5دماي کانال 5

 4شمارنده ورودي دیجیتال کانال 36 6ورودي آنالوگ کانال 21 (SMT160) 6دماي کانال 6

 5شمارنده ورودي دیجیتال کانال 37 7ورودي آنالوگ کانال 22 (SMT160) 7دماي کانال 7

 6شمارنده ورودي دیجیتال کانال 38 8ورودي آنالوگ کانال 23 (SMT160) 8دماي کانال 8

 7ورودي دیجیتال کانالشمارنده  39  متوسط ورودي هاي آنالوگ 24 (SMT160) 9دماي کانال 9

 8شمارنده ورودي دیجیتال کانال 40 1خروجی مربوط به ورودي آنالوگ کانال 25 (SMT160) 10دماي کانال 10

 9شمارنده ورودي دیجیتال کانال 41 2خروجی مربوط به ورودي آنالوگ کانال 26 (SMT160) 11دماي کانال 11

 10شمارنده ورودي دیجیتال کانال 42 3ورودي آنالوگ کانال خروجی مربوط به 27 (SMT160) 12دماي کانال 12

 11شمارنده ورودي دیجیتال کانال 43 4خروجی مربوط به ورودي آنالوگ کانال SMT160 28متوسط دماي  13

 12شمارنده ورودي دیجیتال کانال 44 5خروجی مربوط به ورودي آنالوگ کانال 29  دما/دماي سنسور رطوبت 14

  هاي آنالوگخروجی کنترل مستقیم - 2
توان هر کانال را می Analog Out1~4هاي آنالوگ را در وضعیت فرمان از طریق پورت سریال تنظیم شده باشد، با مقدار دادن به در صورتی که فرمان خروجی
   .)4095 = 1 – 212باشد که در این صورت می 12bitدقت خروجی (باشدقابل تغییر می 4095~0مقدار این پارامتر بین . بصورت مستقیم کنترل نمود

  نوع خروجی آنالوگ  - 3
  . گیرد باید این پارامتر را تنظیم نماییدبا توجه به اینکه کدام نوع خروجی مورد استفاده قرار می. ند از نوع ولتاژي و یا جریانی باشداتوهاي آنالوگ مینوع خروجی

   . و کالیبره شده نخواهد بود در غیر اینصورت خروجی آنالوگ مقدار دقیق. خروجی آنالوگ مورد استفاده تنظیم نماییدحتماً نوع خروجی آنالوگ را با توجه به  :توجه 
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  هاي آنالوگ محدوده بالا و پایین خروجی - 4
- قابل تعیین می 10V ~ 0این مقادیر در بازه . توان تنظیم نمودبه ازاي هر کانال را می (Mix)و حد پاین خروجی آنالوگ  (Max)مقدار حد بالایی خروجی آنالوگ  

  . باشند

  

  

  

  

  
 

  هاي آنالوگ مقدار پیش فرض خروجی - 5
  . گردندها در دو لحظه از زمان به مقدار پیش فرض برمیخروجی. توان مقدار اولیه یا پیش فرض تعریف نمودبراي هر خروجی می

I. لحظه روشن شدن دستگاه 

II.  البته این مورد بستگی به مقدار پارامتر (زمانی که ارتباط سریال قطع شودTimer Default دارد.( 
 

  زمان بازگشت به پیش فرض - 6
ها از پورت سریال باشد در این با مقدار دادن به این پارامتر بعد از قطع ارتباط سریال، اگر فرمان خروجی

اگر این پارامتر صفر در نظر گرفته شود این . روندمیها به مقدار پیش فرض خود صورت وضعیت خروجی
  . شودعملکرد غیر فعال می

  هاي آنالوگ هاي مربوط به خروجیمحدوده بالا و پایین ورودي - 7
با . تنظیم شده باشد باید این پارامتر را تنظیم کنید Deviceهاي آنالوگ از در صورتی که فرمان خروجی
  . شود حد بالا و پایین را باید تنظیم نماییدارامتر دستگاه صادر میتوجه به اینکه فرمان از کدام پ

  . باشدمی روبه روبراي هر کانال به صورت نمودار  Analog Outنحوه محاسبه مقدار 

  

  

تنظیم شده باشد و رنج دماي محیطی که این سنسور در آن قرار دارد )  SMT160سنسور ( دما  1خروجی آنالوگ را از کانال  1فرض کنید فرمان ورودي کانال 
  . در این حالت مقادیر حد بالا و پایین ورودي مربوط به خروجی آنالوگ کانال یک را به صورت زیر باید مقدار بدهید. باشد   ∁37° ~ ∁35°

  

Selecter Analog Out1 = 1  

Mox in1 = 37 

Mix in1 = 25  

  . تغییرات خواهد داشت %100 ~ %0خروجی آنالوگ    ∁°37 ~ ∁°35در این صورت به ازاي بازه دمایی 
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J.  جدولDip-SW 

Net Work (Address, Parity, Bauderate) 

Add=1 , Bauderate = 9600b/s , Parity = none On  
SW1 

 Off  خوانده شود EEPROMپارامترهاي شبکه از حافظه 

SW2  به عنوانOption پیش بینی شده و فعلاً کاربردي ندارد.  SW2  

.K    دستورات 

را ... و  Value cut sensor ،Relay selector، مقدار پایینوبالا  set pointمقدار ل تعیین یتوان عملیاتی از قبهایی تعبیه شده که میفرمانها این دستگاهدر 
 :استلیست دستورات در زیر آمده . انجام داد

  دستور توضیح

 Reset  شودمی Resetبا اجراي این فرمان دستگاه 

 Download  شوندذخیره می EEPRAMدر حافظه  RAMبا اجراي این فرمان محتویات حافظه 
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 هاي دستگاهجدول آدرس

 :آدرس متغییرهاي بیتی مطابق جدول زیر است

 ردیف
Address 

( Decimal ) 
Coil Remark 

Read 
Write 

Description 

١ 0001 (0000) Output0 
First Module 

Output 

R 

 هاوضعیت خروجی

 باشدهاي دستگاه قابل سفارش میتعداد خروجی. 

 هاي کمتري ممکن است دستگاهی که شما در اختیار دارید تعداد خروجی
 .باشندهاي اضافی بدون استفاده میداشته باشد در اینصورت آدرس

 شودمقدار آدرس مربوطه یک می فعال شود اگر خروجی 

  

٢ 0002 (0001) Output1 
٣ 0003 (0002) Output2 
۴ 0004 (0003) Output3 
۵ 0005 (0004) Output4 

Second Module 
Output 

۶ 0006 (0005) Output5 
٧ 0007 (0006) Output6 
٨ 0008 (0007) Output7 
٩ 0009 (0008) Output8 

Third Module 
Output  

١٠ 0010 (0009) Output9 
١١ 0011 (0010) Output10 
١٢ 0012 (0011) Output11  
١٣ 0013 (0012) Output12 

Fourth Module 
Output 

١۴ 0014 (0013) Output13 
١۵ 0015 (0014) Output14 
١۶ 0016 (0015) Output15 

 

١٧ 00017 (0016) Input 0 
First Module 

Input 

R 

  هاوضعیت ورودي
  .باشدهاي دستگاه قابل سفارش میتعداد ورودي* 
هاي کمتري ممکن است دستگاهی که شما در اختیار دارید تعداد ورودي* 

  .باشندهاي اضافی بدون استفاده میداشته باشد در اینصورت آدرس
 .شودمیاگر ورودي فعال شود مقدار آدرس مربوطه یک * 

١٨ 0018 (0017) Input 1 
١٩ 0019 (0018) Input 2 
٢٠ 0020 (0019) Input 3 
٢١ 0021 (0020) Input 4 

Second Module 
Input 

٢٢ 0022 (0021) Input 5 
٢٣ 0023 (0022) Input 6 
٢۴ 0024 (0023) Input 7 
٢۵ 0025 (0024) Input 8 

Third Module 
Input  

٢۶ 0026 (0025) Input 9 
٢٧ 0027 (0026) Input 10 
٢٨ 0028 (0027) Input 11 
٢٩ 0029 (0028) Input 12 

Fourth Module 
Input 

٣٠ 0030 (0029) Input 13 
٣١ 0031 (0030) Input 14 
٣٢ 0032 (0031) Input 15 

 

٣٣ 
0033 (0032) 

        ~ 0036 (0035)   
Comparator 0~3 Module1  

R 
 خروجی مقایسه کننده ها

٣۴ 
0037 (0036) 
~ 0040 (039) 

Comparator 4~7 Module2 

٣۵ 
0041 (0040) 

        ~ 0044 (0043) 
Comparator 8~11 Module3 

٣۶ 
0045 (0044) 

        ~ 0048 (0047) 
Comparator 12~15 Module4  

٣٧ 0049 (0048) Comparator 16 Avrage Temp 
٣٨ 0050 (0049) Comparator 17 Temp SHR11 
٣٩ 0051 (0050) Comparator 18 Humi SHR11 

۴٠  0052 (0051) Comparator 19 
Averag Analog 

In 
R  

 

۴١ 
0053 (0052) 

        ~ 0056 (0055) 
Reserved - R  رزرو 

  

۴٢  
0065 (0064) 

        ~ 0080 (0079) 
Comparator Float - R  هاي مقایسه کنندهوضعیتFloat 

۴٣  
0081 (0080) 

        ~ 0096 (0095) 
Comparator Word  - R  هاي مقایسه کنندهوضعیتWord 

  



     TIKA Engineering Co. (LTD)                                                     شرکت مهندسی تیــــکا 

34 
 

۴۴  
0097 (0096) 

        ~ 0160 (0159) 
Reserved - R  رزرو 

 

۴۵ 0161 (0160) Default Out0 
First Module 

Output 

R 
W 

  هاوضعیت پیش فرض خروجی
 باشندهاي دستگاه میاین متغییرها مشخص کننده مقدار پیش فرض خروجی. 

 باشدهاي دستگاه قابل سفارش میتعداد خروجی. 

 هاي کمتري ممکن است دستگاهی که شما در اختیار دارید تعداد خروجی
 .باشندهاي اضافی بدون استفاده میداشته باشد در اینصورت آدرس

۴۶ 0162 (0161) Default Out1 
۴٧ 0163 (0162) Default Out2 
۴٨ 0164 (0163) Default Out3 
۴٩ 0165 (0164) Default Out4 

Second Module 
Output 

۵٠ 0166 (0165) Default Out5 
۵١ 0167 (0166) Default Out6 
۵٢ 0168 (0167) Default Out7 
۵٣ 0169 (0168) Default Out8 

Third Module 
Output  

۵۴ 0170 (0169) Default Out9 
۵۵ 0171 (0170) Default Out10 
۵۶ 0172 (0171) Default Out11  
۵٧ 0173 (0172) Default Out12 

Fourth Module 
Output 

۵٨ 0174 (0173) Default Out13 
۵٩ 0175 (0174) Default Out14 
۶٠ 0176 (0175) Default Out15 

 

۶١ 0177 (0176) D/R Out0 
First Module 

Output 

R 
W 

Direct / reverse  
 توان فرمان گرفتن ها میتوسط این بیتDirect  ویاRevers ها را تعیین خروجی

 .کرد

 هاي کمتري ممکن است دستگاهی که شما در اختیار دارید تعداد خروجی
 .باشندهاي اضافی بدون استفاده میاینصورت آدرسداشته باشد در 

۶٢ 0178 (0177) D/R Out1 
۶٣ 0179 (0178) D/R Out2 
۶۴ 0180 (0179) D/R Out3 
۶۵ 0181 (0180) D/R Out4 

Second Module 
Output 

۶۶ 0182 (0181) D/R Out5 
۶٧ 0183 (0182) D/R Out6 
۶٨ 0184 (0183) D/R Out7 
۶٩ 0185 (0184) D/R Out8 

Third Module 
Output  

٧٠ 0186 (0185) D/R Out9 
٧١ 0187 (0186) D/R Out10 
٧٢ 0188 (0187) D/R Out11  
٧٣ 0189(0188) D/R Out12 

Fourth Module 
Output 

٧۴ 0190 (0189) D/R Out13 
٧۵ 0191 (0190) D/R Out14 
٧۶ 0192 (0191) D/R Out15 

 

٧٧ 0193 (0192) Command Out0 
First Module 

Output 

R 
W 

  هافرمان مسقیم خروجی
 ها فرمان دادتوان به طور مستقیم به خروجیها میتوسط این بیت. 

 باشدهاي دستگاه قابل سفارش میتعداد خروجی. 

 کمتري هاي ممکن است دستگاهی که شما در اختیار دارید تعداد خروجی
 .باشندهاي اضافی بدون استفاده میداشته باشد در اینصورت آدرس

٧٨ 0194 (0193) Command Out1 
٧٨ 0195 (0194) Command Out2 
٧٩ 0196 (0195) Command Out3 
٨٠ 0197 (0196) Command Out4 

Second Module 
Output 

٨١ 0198 (0197) Command Out5 
٨٢ 0199 (0198) Command Out6 
٨٣ 0200 (0199) Command Out7 
٨۴ 0201 (0200) Command Out8 

 
Third Module 

Output  

٨۵ 0202 (0201) Command Out9 
٨۶ 0203 (0202) Command Out10 
٨٧ 0204 (0203) Command Out11  
٨٨ 0205 (0204) Command Out12 

Fourth Module 
Output 

٨٩ 0206 (0205) Command Out13 
٩٠ 0207 (0206) Command Out14 
٩١ 0208 (0207) Command Out15 

 

٩٢ 
0209 (0208) 

        ~ 0321 (00320) 
Reserved - 

R 
W 

 رزرو
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  :آدرس متغییرهاي رجیستر دستگاه مطابق جدول زیر است

Address 
( Decimal ) Register Name Type Read 

Write Description 

40001 (0000) Device ID Unsigned Int  R مشخصه دستگاه 
40002 (0001) Name  Factory Unsigned Int R نام شرکت سازنده در این رجیستر می باشد 
40006 (0005) Hard Version Float R نسخه سخت افزار در این رجیستر می باشد 
40008 (0007) Soft Version Float R نسخه نرم افزار در این رجیستر می باشد 
40010 (0009) Serial Unsigned Int[8] R شماره سریال دستگاه در این رجیستر می باشد 

40018 (0017) Device Code unsigned long 
int R کد دستگاه  

  

40031 (0030) Temperature1 Float R  0دماي کانال 
40033 (0032) Temperature 2 Float R  1دماي کانال 
40035 (0034) Temperature 3 Float R  2دماي کانال 
40037 (0036) Temperature 4 Float R  3دماي کانال 
40039 (0038) Temperature 5 Float R  4دماي کانال 
40041 (0040) Temperature 6 Float R  5دماي کانال 
40043 (0042) Temperature 7  Float R  6دماي کانال 
40045 (0044) Temperature 8 Float R  7دماي کانال 
40047 (0046) Temperature 9 Float R  8دماي کانال 
40049 (0048) Temperature 10 Float R  9دماي کانال 
40051 (0050) Temperature 11 Float R  10دماي کانال 
40053 (0052) Temperature 12 Float R  11دماي کانال 
40055 (0054) Temperature 13 Float R  12دماي کانال 
40057 (0056) Temperature 14 Float R  13دماي کانال 
40059 (0058) Temperature 15 Float R  14دماي کانال 
40061 (0060) Temperature 16 Float R  15دماي کانال 
40063 (0062) Average Temp Float R متوسط دماي کانال هاي ورودي 

  

40065 (0064) Temp1 * 10 Signed Int R  10ضربدر  0دماي کانال  
40066 (0065) Temp2 * 10 Signed Int R  10ضربدر  1دماي کانال  
40067 (0056) Temp3 * 10 Signed Int R  10ضربدر  2دماي کانال 
40068 (0067) Temp4 * 10 Signed Int R  10ضربدر  3دماي کانال 
40069 (0068) Temp8 * 10 Signed Int R  10ضربدر  4دماي کانال 
40070 (0069) Temp6 * 10 Signed Int R  10ضربدر  5دماي کانال 
40071 (0070) Temp7 * 10 Signed Int R  10ضربدر  6دماي کانال 
40072 (0071) Temp8 * 10 Signed Int R  10ضربدر  7دماي کانال 
40073 (0072) Temp9 * 10 Signed Int R  10ضربدر  8دماي کانال 
40074 (0073) Temp10 * 10 Signed Int R  10ضربدر  9دماي کانال 
40075 (0074) Temp11 * 10 Signed Int R  10ضربدر  10دماي کانال 
40076 (0075) Temp12 * 10 Signed Int R  10ضربدر  11دماي کانال 
40077 (0076) Temp13 * 10 Signed Int R  10ضربدر  12دماي کانال 
40078 (0077) Temp14 * 10 Signed Int R  10ضربدر  13دماي کانال 
40079 (0078) Temp15 * 10 Signed Int R  10ضربدر  14دماي کانال 
40080 (0079) Temp16 * 10 Signed Int R  10ضربدر  15دماي کانال 
40081 (0080) Average Temp * 10 Signed Int R  10متوسط دماي کانال هاي ورودي ضربدر 

  

40083 (0082) Selected Channel Temp 
for Calibration Float R دماي کانال انتخاب شده براي کالیبراسیون  
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40091 (0090) Counter Digital In0 Unsigned Int R  0شمارنده ورودي دیجیتال 
40092 (0091) Counter Digital In1 Unsigned Int R  1شمارنده ورودي دیجیتال  
40093 (0092) Counter Digital In2 Unsigned Int R  2شمارنده ورودي دیجیتال 
40094 (0093) Counter Digital In3 Float R  3شمارنده ورودي دیجیتال 
40095 (0094) Counter Digital In4 Unsigned Int R  4شمارنده ورودي دیجیتال 
40096 (0095) Counter Digital In5 Unsigned Int R  5شمارنده ورودي دیجیتال 
40097 (0096) Counter Digital In6 Unsigned Int R  6شمارنده ورودي دیجیتال 
40098 (0097) Counter Digital In7 Unsigned Int R  7شمارنده ورودي دیجیتال 
40099 (0098) Counter Digital In8 Unsigned Int R  8شمارنده ورودي دیجیتال 
40100 (0099) Counter Digital In9 Unsigned Int R  9شمارنده ورودي دیجیتال 
40101 (0100) Counter Digital In10 Unsigned Int R  10شمارنده ورودي دیجیتال 
40102 (0101) Counter Digital In11 Unsigned Int R  11شمارنده ورودي دیجیتال  
40103 (0102) Counter Digital In12 Unsigned Int R  12شمارنده ورودي دیجیتال  
40104 (0103) Counter Digital In13 Unsigned Int R  13شمارنده ورودي دیجیتال  
40105 (0104) Counter Digital In14 Unsigned Int R  14شمارنده ورودي دیجیتال  
40106 (0105) Counter Digital In15 Unsigned Int R  15شمارنده ورودي دیجیتال  

  

40107 (0106) Temperature Shr11 Float R دماي سنسور رطوبت و دما  
40109 (0108) Humidity Shr11 Float R رطوبت سنسور رطوبت و دما  
40113 (0112) Error Temperature Unsigned Int R  سنسور رطوبت و دما دهنده خطا در خواندن دمانشان  
40114 (0113) Error Humidity Unsigned Int R سنسور رطوبت و دما نشان دهنده خطا در خواندن رطوبت  
40116 (0115) Temperature Shr11 Int Signed Int R 10*  دماي سنسور رطوبت و دما  
40117 (0116) Humidity Int Shr11 Unsigned Int R 10*  و دما سنسور رطوبت رطوبت  

  

40118 (0117) Average Analog In Float  R متوسط ورودي هاي آنالوگ  
40120 (0119) Average Analog In*10 Signed int R  10متوسط ورودي هاي آنالوگ ضربدر  
40121 (0120) Analog In 1 Float  R  1ورودي آنالوگ کانال 

40123 (0122) Analog In 2 Float  R  2ورودي آنالوگ کانال 

40125 (0124) Analog In 3 Float  R  3ورودي آنالوگ کانال 

40127 (0126) Analog In 4 Float  R  4ورودي آنالوگ کانال 

40129 (0128) Analog In 5 Float  R  5ورودي آنالوگ کانال 

40131 (0130) Analog In 6 Float  R  6ورودي آنالوگ کانال 

40133 (0132) Analog In 7 Float  R  7ورودي آنالوگ کانال 

40135 (0134) Analog In 8 Float  R  8ورودي آنالوگ کانال 

40137 (0136) Out - Analog In 1 Float R  1خروجی محاسبه شده به ازاي ورودي آنالوگ کانال  
40139 (0138) Out - Analog In 2 Float R  2ازاي ورودي آنالوگ کانال خروجی محاسبه شده به  
40141 (0140) Out - Analog In 3 Float R  3خروجی محاسبه شده به ازاي ورودي آنالوگ کانال  
40143 (0142) Out - Analog In 4 Float R  4خروجی محاسبه شده به ازاي ورودي آنالوگ کانال  
40145 (0144) Out - Analog In 5 Float R  5به ازاي ورودي آنالوگ کانال خروجی محاسبه شده  
40147 (0146) Out - Analog In 6 Float R  6خروجی محاسبه شده به ازاي ورودي آنالوگ کانال  
40149 (0148) Out - Analog In 7 Float R  7خروجی محاسبه شده به ازاي ورودي آنالوگ کانال  
40151 (0150) Out - Analog In 8 Float R  8شده به ازاي ورودي آنالوگ کانال خروجی محاسبه  
40153 (0152) Analog In 1*10 Signed int R  10ضربدر  1ورودي آنالوگ کانال 
40154 (0153) Analog In 2*10 Signed int R  10ضربدر  2ورودي آنالوگ کانال 
40155 (0154) Analog In 3*10 Signed int R  10ضربدر  3ورودي آنالوگ کانال 
40156 (0155) Analog In 4*10 Signed int R  10ضربدر  4ورودي آنالوگ کانال 
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40157 (0156) Analog In 5*10 Signed int R  10ضربدر  5ورودي آنالوگ کانال 
40158 (0157) Analog In 6*10 Signed int R  10ضربدر  6ورودي آنالوگ کانال 
40159 (0158) Analog In 7*10 Signed int R  10ضربدر  7ورودي آنالوگ کانال 
40160 (0159) Analog In 8*10 Signed int R  10ضربدر  8ورودي آنالوگ کانال  
40161 (0160) Out - Analog In 1*10 Signed int R  10ضربدر  1خروجی محاسبه شده به ازاي ورودي آنالوگ کانال 
40162 (0161) Out - Analog In 2*10 Signed int R  10ضربدر  2خروجی محاسبه شده به ازاي ورودي آنالوگ کانال 
40163 (0162) Out - Analog In 3*10 Signed int R  10ضربدر  3خروجی محاسبه شده به ازاي ورودي آنالوگ کانال 
40164 (0163) Out - Analog In 4*10 Signed int R  10ضربدر  4خروجی محاسبه شده به ازاي ورودي آنالوگ کانال 
40165 (0164) Out - Analog In 5*10 Signed int R  10ضربدر  5خروجی محاسبه شده به ازاي ورودي آنالوگ کانال 
40166 (0165) Out - Analog In 6*10 Signed int R  10ضربدر  6خروجی محاسبه شده به ازاي ورودي آنالوگ کانال 
40167 (0166) Out - Analog In 7*10 Signed int R  10ضربدر  7خروجی محاسبه شده به ازاي ورودي آنالوگ کانال 
40168 (0167) Out - Analog In 8*10 Signed int R  10ضربدر  8خروجی محاسبه شده به ازاي ورودي آنالوگ کانال 
40169 (0168) Data ADC 1 Long int R  مقدار خامADC  1براي کانال 
40171 (0170) Data ADC 2 Long int R  مقدار خامADC  2براي کانال 
40173 (0172) Data ADC 3 Long int R  مقدار خامADC  3براي کانال 
40175 (0174) Data ADC 4 Long int R  مقدار خامADC  4براي کانال 
40177 (0176) Data ADC 5 Long int R  مقدار خامADC  5براي کانال 
40179 (0178) Data ADC 6 Long int R  مقدار خامADC  6براي کانال 
40181 (0180) Data ADC 7 Long int R  مقدار خامADC  7براي کانال 
40183 (0182) Data ADC 8 Long int R  مقدار خامADC  8براي کانال  
40185 (0184) Value ch ADC float R  مقدار خوانده شدهADC به ازاي نقطه اول کالیبراسیون  
40187 (0186) Value ch ADC float R  مقدار خوانده شدهADC به ازاي نقطه دوم کالیبراسیون  

  

40189 (0188) Number Analog Out Unsigned R هاي آنالوگتعداد خروجی  
40190 (0189) Accumubter Unsigned R  ---  

  

40221 (0220) Status output Unsigned Int R 
ها در این آدرس بصورت رجیستري قابل خروجی(15تا  0 دیجیتال هايوضعیت خروجی

  ) 06و  03با دستور  –باشند خواندن نوشتن می

40222 (0221) Status input Unsigned Int R 
ورودیها در این آادرس بصورت رجیستري قابل (15تا   0 دیجیتال هايوضعیت ورودي
 ) 03با دستور  –خواندن هستند 

40223 (0222) Status Comparator Unsigned Int R هاي وروديوضعیت مقایسه کننده  
40224 (0223) …Status Comparator Unsigned Int R هاي وروديادامه وضعیت مقایسه کننده  
40225 (0224) Status CompareFloat Unsigned Int R هاي سفارشی نوع وضعیت مقایسه کنندهFloat 
40226 (0225) Status CompareInt Unsigned Int R هاي سفارشی نوع وضعیت مقایسه کنندهWord 
40231 (0230) Defult output Unsigned Int R-W 15تا  0 دیجیتال هايمقدار پیش فرض خروجی 
40232 (0231) Direct/Reverse Unsigned Int R-W  وضعیتDirect  یاReverse دیجیتالهاي بودن فرمان خروجی  
40233 (0232) Control Output Unsigned Int R-W دیجیتالهاي فرمان خروجی  
40241 (0240) Filter Unsigned Int R-W فیلتر ورودي دیجیتال 

  

40246 (0245)  Address Unsigned Int  R-W 
  .کندآدرس دستگاه در شبکه را مشخص میکه  جهت ذخیره آدرس در ارتباط سریال

  باشدها میآدرس یک آدرس عمومی همه دستگاه. باشدمی 247تا  1هاي معتبر از آدرس

40247 (0246)  Baud Rate Unsigned Int  R-W 

  جهت ذخیره نرخ ارسال در ارتباط سریال

6 5 4 3 2 1 Value 
57600b/s  38400b/s 19200b/s 9600b/s 4800b/s 2400b/s Baud 

Rate   
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40248 (0247)  Parity Unsigned Int  R-W 

  پورت سریال پریتی
Parity Byte high 
None 
Even  
Odd 

Default – 0 
1 
2   

40249 (0248) INSTRUCTION Unsigned Int  R-W 

  رجیستر دستورالعمل
 :مقادیر معتبر عبارتند از .کنیمهارا براي دستگاه صادر میبا مقدار دادن به این رجیستر فرمان

 0  شودعملی انجام نمی

 10  شوددستگاه ریست می
 12  هاي دیجیتالرست کردن کانتر ورودي

  .شودذخیره می EEPRAMدر حافظه ماندنی  RAMمحتویات حافظه 
بعد از عوض کردن مقدار هر پارامتر براي ذخیره آن باید از این دستور استفاده *

  نماییم
20 

 SMT160  30 اي مرحله اول کالیبراسیون دو نقطه
 SMT160  31اي مرحله دوم کالیبراسیون دو نقطه

 SMT160  32اي مرحله اول کالیبراسیون تک نقطه
به مقدار اولیه  SMT160بازگشت مقادیر کالیبراسیون کانال انتخاب شده 

 33  کارخانه

 50  آنالوگورودي مرحله اول کالیبراسیون 

 51  آنالوگ ورودي مرحله دوم کالیبراسیون

 52  به مقادیر اولیه کارخانهبازگشت مقادیر کالیبراسیون کانال انتخاب شده 

 Float 70هاي سفارشی نوع مقایسه کننده Setpointمقادیر  بازگشت

 Word  71هاي سفارشی نوع مقایسه کننده Setpointمقادیر  بازگشت

 200  درخواست مرحله اول کالیبره ولتاژ کانال انتخاب شده خروجی آنالوگ

 201  انتخاب شده خروجی آنالوگدرخواست مرحله دوم کالیبره ولتاژ کانال 

 202  اتمام کالیبره ولتاژ کانال انتخاب شده خروجی آنالوگ

 210  درخواست مرحله اول کالیبره جریان کانال انتخاب شده خروجی آنالوگ

 211  درخواست مرحله دوم کالیبره جریان کانال انتخاب شده خروجی آنالوگ

 212  خروجی آنالوگاتمام کالیبره جریان کانال انتخاب شده 

 100  مقادیر اولیه کارخانهتمامی پارامترها و تنظیمات دستگاه به  بازگشت

 
  
  

40251 (0250) Number Sensor Unsigned Int  R-W تعداد سنسورهاي متصل به دستگاه 
40252 (0251) Value Cut Sensor Int  R-W شودمقداري که در صورت خرابی سنسور خوانده می 

40254 (0253) Select Ch Int R-W 
  براي کالیبراسیون SMT160انتخاب کانال ورودي 

  .باشدمی 15~0مقدار وراد شده در این آدرس 
  .هاي ورودي دستگاه متناظر باشدمقدار ورارد شده با کاناال: توجه

40255 (0254) Set1 Float  R-W  نقطه اول برا کالیبراسیونSMT160 
40256 (0255) Set2 Float R-W  نقطه دوم برا کالیبراسیونSMT160 

 

40271 (0270) Offset Temperature Float  R-W  آفست دما براي سنسورSHR11 
40273 (0272) Offset Humidity Float R-W  آفست رطوبت براي سنسورSHR11 

  

40281 (0280) Timer Default Unsigned Int  R-W فرض ها به مقدار پیشزمان بازگشت خروجی 
  

40282 (0281) Relay Selector Unsigned Int  R-W 1 گر فرمان رلهانتخاب 
40283 (0282) Relay Selector Unsigned Int  R-W 2گر فرمان رله انتخاب 
40284 (0283) Relay Selector Unsigned Int  R-W 3 گر فرمان رلهانتخاب 
40285 (0284) Relay Selector Unsigned Int  R-W 4گر فرمان رله انتخاب 
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40286 (0285) Relay Selector Unsigned Int  R-W 5 گر فرمان رلهانتخاب 
40287 (0286) Relay Selector Unsigned Int  R-W 6گر فرمان رله انتخاب 
40288 (0287) Relay Selector Unsigned Int  R-W 7 گر فرمان رلهانتخاب 
40289 (0288) Relay Selector Unsigned Int  R-W 8گر فرمان رله انتخاب 
40290 (0289) Relay Selector Unsigned Int  R-W 9 گر فرمان رلهانتخاب 
40291 (0290) Relay Selector Unsigned Int  R-W 10گر فرمان رله انتخاب 
40292 (0291) Relay Selector Unsigned Int  R-W 11 گر فرمان رلهانتخاب 
40293 (0292) Relay Selector Unsigned Int  R-W 12گر فرمان رله انتخاب 
40294 (0293) Relay Selector Unsigned Int  R-W 13 گر فرمان رلهانتخاب 
40295 (0294) Relay Selector Unsigned Int  R-W 14گر فرمان رله انتخاب 
40296 (0295) Relay Selector Unsigned Int  R-W 15 فرمان رلهگر انتخاب 
40297 (0296) Relay Selector Unsigned Int  R-W 16گر فرمان رله انتخاب 

  

40301 (0300) Set High-Float Float[20]  R-W  محدوده عملکرد بالاي مقایسه کننده از نوعfloat 
40341 (0340) Set Low-Float Float[20]  R-W  محدوده عملکرد پایین مقایسه کننده از نوعfloat 

40381 (0380) Set High-Word Unsigned 
Int[20]  R-W  محدوده عملکرد بالاي مقایسه کننده از نوعint 

40401 (0400) Set Low-Word Unsigned 
Int[20]  R-W  محدوده عملکرد پایین مقایسه کننده از نوعint 

 

40425(0424) Number Analog In UnSigned Int R-W  آنالوگتعداد ورودي هاي  
40430(0429) Select Ch for Calibration 

Analog In UnSigned Int R-W انتخاب کانال ورودي آنالوگ براي کالیبراسیون  
40431(0430) Min In Float[8] R-W 8 ~ 1هاي آنالوگ حد پایین ورودي 
40450(0449) Max In Float[8] R-W 8 ~ 1هاي آنالوگ حد بالاي ورودي 
40463(0462) Min Out Float[8] R-W 8 ~ 1هاي آنالوگ حد پایین خروجی براي ورودي 

40479(0478) Max Out Float[8] R-W 8 ~ 1هاي آنالوگ حد بالاي خروجی براي ورودي 

40495(0494) Type Input UnSigned Int 
[8] R-W  8 ~ 1نوع ورودي آنالوگ براي کانال 

40503(0502) Set 1 ADC  
Calibration Float  R-W نقطه اول کالیبراسیون 

40505(0504) Set 2 ADC  
Calibration Float  R-W نقطه دوم کالیبراسیون 

40507(0506) Min In - Average Float  R-W هاي آنالوگحد پایین ورودي براي متوسط ورودي 

40509(0508) Max In – Average 
Analog In  Float  R-W هاي آنالوگبراي متوسط ورودي حد بالاي ورودي 

40511(0510) Min Out – Average 
Analog In Float R-W هاي آنالوگحد پایین خروجی براي متوسط ورودي  

40513(0512) Max Out – Average 
Analog In Float R-W هاي آنالوگحد بالاي خروجی براي متوسط ورودي  

  

40521(0520) Command Selecter 
Analog Out1 UnSigned Int R-W  1انتخاب گر فرمان خروجی آنالوگ کانال 

40522(0521) Command Selecter 
Analog Out2 UnSigned Int R-W  2انتخاب گر فرمان خروجی آنالوگ کانال 

40523(0522) Command Selecter 
Analog Out3 UnSigned Int R-W  3انتخاب گر فرمان خروجی آنالوگ کانال 

40524(0523) Command Selecter 
Analog Out4 UnSigned Int R-W  4انتخاب گر فرمان خروجی آنالوگ کانال 

40531(0530) Analog Out1 UnSigned Int R-W  1مقدار خروجی آنالوگ کانال 
40532(0531) Analog Out2 UnSigned Int R-W  2مقدار خروجی آنالوگ کانال 

40533(0532) Analog Out3 UnSigned Int R-W  3مقدار خروجی آنالوگ کانال 

40534(0533) Analog Out4 UnSigned Int R-W  4مقدار خروجی آنالوگ کانال 

40537(0536) Default Out1 UnSigned Int R-W  1مقدار پیش فرض خروجی آنالوگ کانال 

40538(0537) Default Out2 UnSigned Int R-W  2مقدار پیش فرض خروجی آنالوگ کانال 

40539(0538) Default Out3 UnSigned Int R-W  3مقدار پیش فرض خروجی آنالوگ کانال 

40540(0539) Default Out4 UnSigned Int R-W  4مقدار پیش فرض خروجی آنالوگ کانال 
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40543(0542) Type Analog Out1 UnSigned Int R-W  1نوع خروجی آنالوگ کانال 

40542(0541) Type Analog Out2 UnSigned Int R-W  2نوع خروجی آنالوگ کانال 

40543(0542) Type Analog Out3 UnSigned Int R-W  3نوع خروجی آنالوگ کانال 

40546(0545) Type Analog Out4 UnSigned Int R-W  4نوع خروجی آنالوگ کانال 

40549(0548) Max Out1 Float R-W  1حد بالاي خروجی آنالوگ کانال 

40551(0550) Max Out2 Float R-W  2حد بالاي خروجی آنالوگ کانال 

40553(0552) Max Out3 Float R-W  3حد بالاي خروجی آنالوگ کانال 

40555(0554) Max Out4 Float R-W  4حد بالاي خروجی آنالوگ کانال 

40561(0560) Mix Out1 Float R-W 1حد پایین خروجی آنالوگ کانال 

40563(0562) Mix Out2 Float R-W 2حد پایین خروجی آنالوگ کانال 

40565(0564) Mix Out3 Float R-W 3حد پایین خروجی آنالوگ کانال 

40567(0566) Mix Out4 Float R-W 4حد پایین خروجی آنالوگ کانال 

40573(0572) Value1 for Calibration Float R-W مقدار اول براي کالیبراسیون خروجی آنالوگ  
40575(0574) Value2 for Calibration Float R-W مقداردوم  براي کالیبراسیون خروجی آنالوگ  
40577(0576) Selector CH UnSigned R-W انتخاب کانال خروجی آنالوگ براي کالیبراسیون  
40579(0578) Max In for Analog Out1 Float R-W 1حد بالاي ورودي مربوط به خروجی آنالوگ کانال 
40581(0580) Max In for Analog Out2 Float R-W 2حد بالاي ورودي مربوط به خروجی آنالوگ کانال  
40583(0582) Max In for Analog Out3 Float R-W 3حد بالاي ورودي مربوط به خروجی آنالوگ کانال 

40585(0584) Max In for Analog Out4 Float R-W 4حد بالاي ورودي مربوط به خروجی آنالوگ کانال 

40591(0590) Min In for Analog Out1 Float R-W 1حد پایین ورودي مربوط به خروجی آنالوگ کانال 

40593(0592) Min In for Analog Out2 Float R-W  2کانالحد پایین ورودي مربوط به خروجی آنالوگ 

40595(0594) Min In for Analog Out3 Float R-W 3حد پایین ورودي مربوط به خروجی آنالوگ کانال 

40597(0596) Min In for Analog Out4 Float R-W 4حد پایین ورودي مربوط به خروجی آنالوگ کانال 
  

40599(0598) SelectorCompare Unsigned 
Int[16] R-W هاي ورودي مقایسه کننده انتخاب گرFloat  

40615(0614) SelectorCompareWord Unsigned 
Int[16] R-W هاي ورودي مقایسه کننده انتخاب گرWord  

40631(0630) ValueFloat Float[16] R-W 
مقدار دادن از طریق (  Floatهاي سفارشی نوع مقدار دهی مستقیم ورودي مقایسه کننده

  )پورت سریال

40663(0662) ValueWord Unsigned 
Int[16] R-W 

مقدار دادن از طریق ( Wordهاي سفارشی نوع مقدار دهی مستقیم ورودي مقایسه کننده
  )پورت سریال

40679(0678) SetHighFloatCmp Float[16] R-W هاي مقایسه کننده حد بالايFloat  
707011(0710) SetLowFloatCmp Float[16] R-W  هاي مقایسه کننده پایینحدFloat  
40743(0742) SetHighWordCmp Int[16] R-W هاي مقایسه کننده حد بالايWord  
40759(0758) SetLowWordCmp Int[16] R-W هاي مقایسه کننده حد پایینWord  

  

   



     TIKA Engineering Co. (LTD)                                                     شرکت مهندسی تیــــکا 

41 
 

   MODBuSمختصري راجع به پروتکل 
روش تبادل اطلاعات بصورت . وجود دارد   Slaveو چندین   Masterیک Busشود، در هر دو سیمه روي پورت سریال استفاده می  Busدر این پروتکل از یک  

  .پاسخ است که کدهاي درخواست اصلی به شرح زیراست درخواست و

Read  Holding  Register 03  
Read  Input  Register 04  
Write  Single  Register 06  
Write  Multiple  Register 16  

 
Read  Coils 01  
Read  discrete  InPuts 02  
Write  Single  Coil 05  
Write  Multiple  Coils 15  

 
   :مثال

 .کنیمبراي دستگاه ارسال می PLCبخوانیم، براي این کار فریم زیر را توسط  PLC را توسط این پروتکل و از طریق  (0020) 40021آدرس خواهیم می  

 

  

Slave Addreee : آدرس دستگاه  

Function :کد درخواست که از جدول فوق استفاده شده است.   

Starting Address  : 0020آدرس شروع محل خواندن که مربوط به آدرس رجیسترهاي داخلی دستگاه است، در اینجا آدرس Decimal  :  0014  Hex است.   

Number of Register Hi : با فرمت پارامتر 1تعداد رجیسترهاي مورد نظر که در اینجا تعداد Float  0002رجیستر مدنظر است    2یعنی  Decimal  :  0002 Hex 

CRC16 : کد خطايCRC  

  .شودارسال می PLCزیر به   Frameپاسخ میدهد   PLCدر حالت پاسخ که دستگاه به 

  

  

  

Byte Count  :تعداد بایت هاي دیتاي ارسالی است. 

 .تر شودکمکاراکتر    3.5فریم نباید از  دوو فاصله بین  بیشتر کاراکتر  1.5بایت نباید از  دوفاصله بین : نکته

 


